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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowa Specyfikacji Technicznej

1.1.1. Budowa sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowos$ci Starkowo gmina Ustka.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.00.00.00.
WYMAGANIA OGOLNE

Przedmiotowa SST obejmuje :
- kanalizacje sanitarng grawitacyjng dla catej miejscowosci — bez Golecina i Krgzotek
- pompowni $ciekéw — PS 10
- pompownia sciekdéw lokalng PSL-1S

- przydomowa pompowni¢ $ciekow PP-2S
- rurociag ttoczny przesytowy dla PS10 ( do rurociagu na wysokosci Golecina biegnacego z Zalesek do

Wodnicy.

- rurociagi tloczne lokalne dla PSL-1S, PP2S.

1.1.2. Lokalizacja i stan istniejacy.

nadznr496 (wl gmina)
nadznr61/3
nadznr496 (wl. gmina)

(wl. gmina)

Projekt obejmuje inwestycje liniowa. Przebieg kanalizacji zlokalizowano w pasie drdég powiatowych, drog
gminnych jak rowniez po terenach pol uprawnych i gospodarstw wiejskich za zgoda ich wlascicieli.
Parametry i poszczegdlne elementy sieci uwzgledniaja potrzeby w zakresie odbioréw $ciekow z miejscowosci,
dla ktérych opracowano niniejszg kanalizacje sanitarna jak réwniez prog perspektywiczny podlgczenia dzialek
budowlanych przewidzianych do zabudowy .
Lokalizacj¢ rurociagoéw i przepompowni pokazano na planach sytuacyjno- wys. znajdujacych si¢ w czgsci graficznej
niniejszego opracowania .
dzialki Nr: 5/1,7/3, 8/1, 10, 11/1, 12, 13, 14, 16/2, 17, 18, 20, 22, 24, 25, 26, 28, 29, 30, 31/1, 32, 33, 35, 37, 38, 39,
40, 41, 42, 43, 44/1, 44/2, 45, 48, 49, 52, 53, 54, 55, 61/3, 61/4, 62, 63, 68, 69/1, 70, 71/5, 74, 75, 76, 78, 81, 84/1,
8715, 8717, 89, 93, 94/1, 95, 96, 98, 99, 101, 102, 239, 240/3, 358/1, 418, 482, 484, 485, 487, 488, 490, 492, 493, 494,
496, 497, 499, 501, 503, 505, 506, 510, 521, 535/2, 572, 635
W Starkowie istnieja lokalne sieci kanalizacyjne przy budynkach zagrodowych i jednorodzinnych z
odprowadzeniem $ciekow do zbiornikéw bezodptywowych.

1.1.3.

1.1.3.1 BILANS SCIEKOW

Parametry techniczno- hydrauliczne

Wyszczegdlnienie MK Jed.ilo§¢  |Qsr dob Nd Nh Qmaxdob |Qmaxh [Qsek
m3/M.d m3/d m3/d m3/h dm3/s
Starkowo 256 0,12 30,72 1,30 |1,60 (39,94 2,66 0,74
sklep (1 zatrudniony) 2 0,04 0,08 1,60 14,00 0,13 0,02 0,01
masarnia (1 tona ) 0,6 50 30,00 1,60 14,00 48,00 8,00 2,22
Razem 0,12 30,80 1,30 (1,60 40,06 2,67 2,97
Wody infiltracyjne 30,8 0,15 4,62 1,00 1,00 4,62 0,19 0,05
Razem z woda infiltracyjna 35,42 44,68 2,86 3,02
.1.1.3.2Doptyw $ciekdw sanitarnych
LP |Nr Miejscowos¢ RLM RLM Doplyw z Doptyw z|Infiltracja|Do-
pom- dla pompy |mieszkan ustug Qdpol plyw
powni Qdpot Qdpol dem?/s
dem’/s dem’/s Qdpol
dem?/s
1 2 3 4 5 7 7 6 6
1 |[PS-10 Starkowo 295 295 0,74 0,01 0,10 0,85
2 |PSL-1S |Starkowo 80 80 0,26 2,22 0,01 2,49
3 PP-2S Starkowo 4 4 0,01 0,01 0,01 0,03
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1.1.3.3 Parametry rzeczowe inwestycji

LP |WYSZCZEGOLNIENIE Jednostka 1LOSC
1 |2 3 4
POMPOWNIE SCIEKOW

1  [Pompownie $ciekow PS-10 Kpl 1

2 |Pompownie $ciekow PSL-1S Kpl 1

3 [Pompownie $ciekéw PP-2S Kpl 1
KANALIZACJA GRAWITACYJNA

4 |Kanal grawit 200 PCV[mb] mb 2455,8
5 Studzienki graw PCV 425 [szt] szt 100

6  |Studzienka rozpr¢zna 1000 [szt] szt 1

7 [Wykopy[m3] m’ 48185
8  |Podsypka [m3] m’ 244,42
9  |Obsypka [m3] m’ 244,42
10 |Nadsypka [m3] m’ 733,27
11 [Przywéz Podsy. Obsy. Nada [m3] m’ 1466,54
12 |Wyw6z nadmiary ziemi [m3] m’ 1466,54
13 |Zasypanie wykopéw [m3] m’ 3351,96
14 |Rura ochronna Dn 355x8,0 [mb] mb 35
PRZYKANALIKI

15 |Przykanaliki 160PCV [mb] mb 1633,7
16 |[Studzienki graw PCV 315 [szt] szt 104

17 |Wykopy [m3] m’ 2123.8
18 [podsypka [m3] m’ 163,3
19 |obsypka [m3] m’ 261,4
20 |nadsypka [m3] m’ 490,1
21  |Przywéz podsy. Obsy. Nada [m3] m’ 884.,9
22 |wywoOz nadmiary ziemi [m3] m’ 884.9
23 |zasypanie wykopow [m3] m’ 1238,9
KANALIZACJA TLOCZNA

24 |Kanat ci$nieniowy PE 63 [mb] mb 80,20
25 |Kanat cisnieniowy PE 90 [mb] mb 136,40
26 |Kanat cisnieniowy PE 160 [mb] mb 666
27 |Studzienki Dn1000 [szt] szt 6

28 |Zestaw rewizyjny dla 160 [szt] szt 3

29 |Zestaw odpowietrzenia 160 [szt] szt 2

30 |Zestaw odwodnienia 160 [szt] szt 1

31 |Wykopy [m3] m’ 14339
32 [Podsypka [m3] m’ 76,88
33 |Obsypka [m3] m’ 123,00
34 [Nadsypka [m3] m’ 230,63
35 |Przywdz podsy. Obsy. Nada [m3] m’ 430,5
36 |Wyw6z nadmiary ziemi [m3] m’ 430,5
37 |Zasypanie wykopow [m3] m’ 1003,4
38 |Rury ochronne Dn 100 [mb] mb 14

39 |Rury ochronne Dn 125 [mb] mb 10

40 |Rury ochronne Dn 200 [mb] mb 14
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1.1.3.4 Parametry techniczno - hydrauliczne dla pompowni $ciekdéw

LP 2 z
a : . &
E o o~ o
2 2 = g = iy o
o' Q h
— = o = . 3 = B
z = =2 |lnE |JE T = =&
1 2 3 4 5 6 7 8 9
1 PS-10 Starkowo 12,00 |160 6 251,00 41,27 2 15,00
2 PSL-1S Starkowo 3,80 190 449,00 9,26 2 1,20
3 PP-2S Starkowo 1,80 |63 79,00 3,47 2 1.30
gdzie: q, - wydajnos¢ pompy [I/s]
LL - dlugos¢ rurociagu ttocznego [m]
D - $rednia rurociagéw projektowanego [mm]
Hc—  calkowite podnoszenie pompy [m]
1.1.3.5 Dane obliczeniowe pompowni $ciekdw
LP NR MIEJ SCOWOS [rzedne rzedna [rzedna rzedna rzedna Dotyw do
POMPOW (C doptywu |terenu |najwyrzsze|wyptywu z |wyplywu z |pompowni
NI $ciekow  |Ht go punktu [pompowni [rurociagu |[1/s]
Hd [mnpm] [Hn Hopt Hopr
[mnpm] [mnpm] |[mnpm] |[mnpm]
1 2 3 4 5 6 7 8 9
1* PS-10 Starkowo 5,25 8,70 13,00 7,20 7,55 3,7
2% PSL-1S Starkowo 6,27 9,50 10,20 8,00 10,2 2,5
3 PP-2S Starkowo 7,24 9,00 9,00 7,50 8,70 0,2
Wydajnosc [minimalna [Srednica |Gleboko$¢ |Rzedna max [Rzedna Rzedna dna |minimalna |Q
pomp geo. Wys. [zbiornika |retencyjna |poziomu mini pompowni  |wew. /s
[1/s] podnoszenia Dz zbiornika |Hmax poziomu |Hdp Wysoko$¢
Hgeomin [m] ST [mnpm] Hmin [mnpm] Zb
[ m] [m] [mnpm] ET
[ m]
10 11 12 13 14 15 16 17 18
12,00 8,20 1,50 0,65 5,20 4,80 4,25 4,45 12,00
3,80 4,38 1,50 0,65 6,22 5,82 5,27 4,23 3,80
1,80 2,21 1,00 0,65 7,19 6,79 6,24 2,76 1,80
Dn i RL+Z |L Hc L  poszczegdlne [Moc  [NR Typ pompy
mm %% m m m odcinki pompy |POMPO
m Kw WNI
19 20 21 22 23 24 25 26 27
160 4,07 33,07 6 251,00 |41,27 |657+3119+2475 |15,00 [PS-10 |AFP/M1-M3
90 8,36 4,88 449,00 19,26 139,00 1,20  |PSL-1S |AS 0631 D 50 HZ
63 12,28 1,26 79,00 |3,47 79,00 1.30  |PP-2S AS 0630 D 50 HZ

Uwaga: w pompowniach gtéwnych zamontowa¢ zbiornik z PE 50litrow na :"FLOKS" z pompka
membranowa pracujaca razem z pompa $ciekowa

1.1.7. Warunki gruntowo - wodne

W projektowany rejonie wystepuja grunty nosne pod warstwa humusu wystepuja warstwy piaskach srednich oraz
glinach i glinach piaszczystych.

Zwierciadto wody gruntowej wystgpuje na glebokosci 1,50 do 2,50 mppt. I ulega zmianie w zaleznosci od pory roku .
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1.2. Zakres stosowania SST
1.2.1. Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy
realizacji Robo6t, zgodnie z zakresem wymienionym w punkcie 1.3.

1. Zakres Robét objetych SST
1.3.1.  Wymagania ogolne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi Szczegélowej

Specyfikacjami Technicznymi:

- D.00.00.00. Wymagania ogélne

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

-D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow w terenie

- D.01.02.04. Rozbidrka elementéw ulic i chodnika

ROBOTY ZIEMNE

- D.02.00.01. Wymagania ogdlne

- D.02.01.01. Wykonanie wykopéw

ROBOTY INSTALACYJNE

- D.03.02.01. Kanalizacja sanitarna grawitacyjna

- D.03.02.02. Kanalizacja sanitarna tloczna

- D.03.02.03. Kanalizacja sanitarna pompownie §ciekdw

ROBOTY ODTWORZENIOWE

- D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem

- D.04.02.01. Warstwa odsaczajaca

- D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie

- D.05.03.05. Nawierzchnie z betonu asfaltowego
1.3.2. Niezaleznie od postanowien Warunkéw Kontraktowych normy panstwowe, specyfikacje techniczne, instrukcje i
przepisy w tym Polskie Normy i wytyczne wymienione w Szczegélowych Specyfikacjach Technicznych beda
stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie
budowlane na czas wykonania, przewidziana do usunig¢cia po jego zakoniczeniu.

1.4.4. Dziennik Budowy - okresla Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia
1994r. z p6Zniejszymi zmianami

1.4.5. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.7. Kolektor $ciekowy - kanal gtlowny w sieci kanalizacyjne;j.

1.4.8. Ksiega Obmiaru - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania
przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicoéw i ew. dodatkowych zalacznikow.
Wpisy w Ksigdze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.9. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.10. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a/ Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b/ Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sie migdzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

¢/ Podbudowa - dolna czg¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

1.4.11. Odpowiednia (bliska) zgodno$é - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okre$lony - z przecigtnym tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju Rob6t budowlanych.

1.4.12. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;j.

1.4.13. Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad dolina, bagno rzeka itp.

1.4.14. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag itp.
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1.4.15. Studzienka inspekcyjna - wlaz kanalizacyjny umozliwiajacy dostgp do kanatu $ciekowego
w celu jego kontroli, konserwacji lub remontu, wpust odprowadzajacy do kolektora sciekowego.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Szczegbdtowa Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w Warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspdhrzedne punktéw
glownych trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru Robot oraz dwa egzemplarze Dokumentacji
Projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koncowego Robot, a uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zalaczona do Dokumentéw Przetargowych zawiera:

1. Opis techniczny

2. Rysunki

Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej opracuje Dokumentacje Projektowe na: odtworzenie nawierzchni jezdni i
chodnika na odcinku realizowanych Robét oraz projekt organizacji ruchu na czas realizacji Robot.

Jezeli w trakcie wykonywania Robdt okaze si¢ koniecznym uzupelnienie Dokumentacji Projektowej przekazanej
przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i SST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedlozy
je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakoniczenia i odbioru koncowego Robot.

Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Rob6ét w okresie trwania
budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postegpu Robot, projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzglgdow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem.

- Tablica informacyjna zgodna z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywaé Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot Placu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla
osob lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych
w nastepstwie jego sposobu dzialania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1.Lokalizacje¢ baz, warsztatdw, magazyndéw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pyltami i gazami,
- mozliwoscig powstania pozaru.
1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny
sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy latwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s0b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
Robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
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Nie dopuszcza sie uzycia materialdow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot beda mialy $§wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na §rodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Roboét ich szkodliwos¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od
wiasciwych organow administracji panstwowe;j.

1.5.7. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowiazany
jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Roboét, ktére maja by¢ wykonane w
zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne
o zamiarze rozpoczgcia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspdtpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca begdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych  wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materiatéw i
wyposazenia na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera.
Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie Placu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich Robdt w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia, oraz nie speliajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla
ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan bezpieczenstwa okre§lonych powyzej sa
uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.10 Ochrona Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robdt od
Daty Rozpoczecia do daty wydania Swiadectwa Ukonczenia Robot przez Inzyniera oraz bedzie utrzymywac roboty do
tego czasu.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byly w zadawalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

Inzynier moze wstrzymac roboty, jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, w tym przypadku na
polecenie Inzyniera powinien rozpoczac¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzefi lub metod i w sposéb ciagly bedzie
informowac Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
Robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatlow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie przez Inzyniera pewnych materialdw z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego Zrdédta uzyskaja zatwierdzenie.
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Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan materiatow w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodla w sposdb ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robét.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odno$nych Wiadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrédel miejscowych wlaczajac w to zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow z
jakiegokolwiek zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia, licencje i jakiekolwiek inne koszty zwigzane
z dostarczeniem materiatléw do Roboét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Placu Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie beda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w
obrebie Placu Budowy poza tymi, ktdre zostaly wyszczegolnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materialdéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekeja wytworni materialow

Wytwornie materiatbw moga by¢é okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami Specyfikacji Technicznych. Prébki materiatbw moga by¢
pobierane przez Inzyniera w celu sprawdzenia ich wilasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji
okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda zachowane nastgpujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdow w czasie
prowadzenia inspekcji,

b) Inzynier bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czg$ci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja
materialow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom Szczegdélowej Specyfikacji Technicznych zostang przez Wykonawce
wywiezione z Placu Budowy, badZz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych Robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, licza si¢ z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skltadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do Robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwos¢ do Robdt i byly dostgpne do kontroli
przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrgbie Placu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi InZzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materialu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robodt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub w projekcie organizacji Robét,
zaakceptowanym przez Inzyniera. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach  sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzgetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robdt, zgodnie z zasadami okre§lonymi w
Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wtasnos$cia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ p6Zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania jakosci i warunkow
wyszczegblnionych w Kontrakcie, zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wpltyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych Robot i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w Dokumentacji
Projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera beda usuniete z Placu Budowy.
Wykonawca bedzie utrzymywac w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do Placu Budowy, na wiasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Warunkami Kontraktu, oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami SST,
PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich elementdéw Robét
zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub przekazanymi na pismie instrukcjami Inzyniera.

Wykonawca na wlasny koszt skoryguje wszelkie pomyiki i bledy w czasie trwania Robot, jesli wymagaé tego bedzie
Inzynier.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow Robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej, SST, normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyz;ji
Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i Robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy
badaniach materialéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci (PZJ)
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ Robot i dostarczy Inzynierowi do zatwierdzenia szczegdly swojego
programu zapewnienia jakosci, w ktéorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwo$ci
techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarantujace wykonanie robo6t zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST oraz
poleceniami i ustaleniami Inzyniera.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:
a) czes$¢ 0gblng opisujaca:

- organizacje wykonania Robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robdét,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

- BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw Robét,

- sposéb i procedure proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych Robét.
b) czgs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

- rodzaje i ilo§¢ $rodkow transportu wraz z metodami zatadunku i roztadunku,

- metod¢ magazynowania materiatow,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure badan prowadzonych podczas dostaw materiatow,

- sposob i procedure badan prowadzonych podczas wykonywania poszczeg6lnych elementow Robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami, w przypadku gdy nie odpowiadaja wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakosci Rob6t

Celem kontroli Robdt bedzie osiagniecie zatozonej jakosci Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot i jako§¢ materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i
badan materialéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli jako$ci Inzynier moze zada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadawalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robodt z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic
wykonanie Robét zgodnie z Warunkami Kontraktu.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzg¢t badawczy posiadaja
wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajacych procedury
badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do
badan.

Inzynier bedzie miatl zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z
wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bgda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna polskie wytyczne, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak
niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawiony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania wszystkich materiatéw u Zrodla ich wytwarzania, zapewniona mu be¢dzie wszelka potrzebna do tego pomoc
ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé
zgodnos$¢ materialow i Robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialow i Robét z Dokumentacja Projektowa i SST. W takim
przypadku catkowite koszty badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Atesty jakoS$ci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakoSci materiatow przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia materiaty
posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelna zgodno$¢ z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie
posiadac atest.
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Produkty przemystowe beda posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Materiaty posiadajace atesty lub urzadzenia - wazne legitymacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie
stwierdzona niezgodno$¢ ich wiasciwosci z SST to takie materialy i urzadzenia zostana odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy Placu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy b¢da dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego wykonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.

Wszystkie zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda jasno ponumerowane, podpisane i
opatrzone datg przez Wykonawce i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$cii harmonograméw Robét,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczego6lnych elementéw Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny i okresy kazdego op6Znienia,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robot przez Inzyniera, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cz¢sciowych i konicowych odbiorow Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania bezpieczefistwa i zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczego6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Wszystkie propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone
Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Wszystkie decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.

(2) Ksigga Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na zapisanie ilo$ciowe faktycznego postgpu kazdego =z
elementéw wykonanych Robot. Szczegdtowe obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w Wycenionym Przedmiarze Robét i wpisuje do Ksiegi Obmiaru.

(3) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig¢, oproécz wymienionych w pkt.(1) i (2) Nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robét,

e) protokoty z narad i polecenia Inzyniera,

f) korespondencj¢ na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogoélne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robo6t zgodnie z Dokumentacja Projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze Robét.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robdt lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoniczenia wszystkich Robdt. Bledne
dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstotliwo$cia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre$lonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materialow

Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowe;j.

Jesli Szczegotowej Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w m’ jako dtugo$é¢ wykopu pomnozona przez srednia wysoko$é i minimalng szeroko$é wymagana
przez normg dla danej srednicy rury.

llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Szczegbdtowej Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce.

Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne
$wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
Robét.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary be¢da przeprowadzone przed czg$ciowym lub koncowym przejgciem robdt, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w Robotach i zmiany Podwykonawcy Roboét.

Wszystkie obmiary Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Wszystkie obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Wszystkie roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika
do Ksiggi Obmiaru, ktorego format zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. PRZEJECIE ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom przejecia, dokonywanym
przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) Przejeciu Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) Przejeciu Odcinka,

¢) Przejeciu Koncowemu,

d) Przejeciu Ostatecznemu.

8.2. Przejecie Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Przejecie Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Przej¢cie Robdt takich prac bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogdlnego postgpu Robét.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowo$¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera.

Przejecie bedzie przeprowadzone niezwlocznie, nie poZniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
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Jakos¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Przejecie Odcinka
Przejecie Odcinka polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci Robdt. Przejecia Odcinka Robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze Przejeciu Konicowym.

8.4 Przejecie Koncowe Robot
Przej¢cie Koficowe Robot odbedzie si¢ zgodnie z procedura opisana w Warunkach Kontraktu.

8.5. Dokumenty do Przeje¢cia Konficowego Robaot

Do Przejecia Koficowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

- Dokumentacje¢ Projektowa z naniesionymi zmianami i uzgodnieniami z projektantem

- Szczegotowej Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy Przejeciu Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, i
udokumentowane wykonanie jego zalecen,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dziennik Budowy i Ksiggi Obmiaru,

- wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan zgodnie z ST i PZJ,

- atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,

- opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ i ST,

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

- zakres i lokalizacj¢ wykonywanych robdt,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji robét,

- date rozpoczgcia i zakonczenia robot.

W przypadku gdy pod wzglegdem wyzej wymienionego przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
przejecia koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Roboét poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.6. Przejecie Ostateczne

Przejecie Ostateczne polega na ocenie wykonanych Rob6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
Przejeciu Koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Przejecie Ostateczne bgdzie dokonane na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem kryteriow wyszczego6lnionych w punkcie 8.4. Przejecia Koncowego

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji Przedmiaru Robot.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej
wykonanie, okres§lone dla tej Roboty w pkt. 9 SST i w Dokumentacji Projektowe;.

Cena jednostkowa begdzie obejmowac:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzgtu na Plac Budowy i z powrotem,
montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sklad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru, koszty
urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych
itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace BHP, ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za
dzierzawe placow i Dbocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robodt, ubezpieczenia i koszty zarzadu
przedsiebiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji
Robét i w okresie gwarancyjnym,
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- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawceg za dang pozycje w wycenionym
Przedmiarze Robét jest ostateczna .

9.2. Koszty zawarcia ubezpieczen na Roboty Kontraktowe
Koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w Warunkach Kontraktu ponosi Wykonawca jednostka obmiaru jest
ryczalt. Ptatne po przedstawieniu pokwitowania.

9.3. Koszty pozyskania rekojmi wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji
Koszty pozyskania r¢kojmi wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji ponosi wykonawca. Jednostka obmiaru:
ryczalt. Platne po przedstawieniu pokwitowania.

9.4. Koszty zajecia pasa drogowego.

Koszty zajecia pasa drogowego wyliczonego zgodnie z Rozporzadzeniem Rady Ministrow w sprawie przepisow
ustawy o drogach publicznych ponosi Wykonawca. Jednostka obmiaru: ryczatt.

Ptatne po przedstawieniu pokwitowania.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01, ,
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace Budowy sieci
kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Starkowo gmina Ustka.

1.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres Rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

- roboty pomiarowe
- Kanalizacja sanitarna grawitacyjna 2455,80mb — studzienek inspekcyjnych 101kpl
- Kanalizacja sanitarna tloczna 882,60mb - studzienek 6 kpl
- Przykanaliki 1633, 7mb - studzienek inspekcyjnych 104kpl

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sq zgodne z obowigzujacymi normami oraz Dokumentacja Techniczna.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Rob6t
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w SST S-00.00. ,, Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczeniu roboczych punktow wysokosciowych wg zasad
niniejszej SST sa:

- paliki drewniane o fi 15-20 mm i dlugosci 1.5 do 1.7 m

- prety stalowe o fi 12 mm i dlugosci 30 cm

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktéw na jezdni)

3. SPRZET

Prace zwiazane ze stabilizacja i oznaczeniem gléwnych elementow sieci kanalizacji sanitarnej oraz reperéw roboczych
beda wykonane recznie. Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem wysokosci elementow sieci
kanalizacji sanitarnej wykonane begda specjalistycznym sprzetem geodezyjnym (niwelator, dalmierz, teodolit).

Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Materiaty (paliki drewniane oraz prety stalowe) moga by¢ przewozone dowolnym transportem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania Robdt

Og6lne warunki wykonania prac geodezyjnych podano w SST S-00.00.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami G.U.G.i K.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zestabilizowa¢ w terenie punkty gldéwne sieci kanalizacji sanitarnej oraz
punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego sieci kanalizacji i wodociagu i
dostarczy¢ Inzynierowi szkic wytyczenia i wykaz punktéw wysokosciowych.

Przejecie tych punktow powinno by¢ dokonane w obecnosci Inzyniera.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktéw wysokos$ciowych sieci kanalizacji sanitarnej.
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Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;j i
inngj osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o informacje przekazane przez
Inzyniera. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz 3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzgdne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do jednego cm w stosunku do rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysoko$ciowych
Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu charakterystycznego sieci kanalizacji
sanitarnej.

5.4. Kolejno$¢ wykonywania Robdt geodezyjnych:

- wykonanie mapy sytuacyjno wysokosciowej

- wytyczenie gléwnej osi sieci oraz przykanalikéw (sytuacyjne i wysokosciowe)

- wykonanie pomiaréw sprawdzajacych spadki i usytuowanie gléwnych elementéw sieci w wykopie przed
zasypaniem,

- inwentaryzacja elementéw naziemnych sieci po wykonaniu prac nawierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. System kontroli jakosci Robot

Ogole zasady kontroli jakosci Robot podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”. Kontrole jako$ci prac
pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wg
ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem ) trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wg ogo6lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK .

6.2. Sprawdzanie robét pomiarowych
- nalezy sprawdzi¢ polozenie pkt. glownych sieci
- nalezy sprawdzi¢ wysokosci pkt. gléwnych sieci

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru wyznaczenia sytuacyjnego kolektor kanalizacji $cickowej w terenie jest 1 hektometr sieci
kanalizacji sanitarnej i sztuka studzienek.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR PRAC GEODEZYJNYCH

Ogélne zasady odbioru prac podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”. Odbiér prac zwigzanych z
odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych
Iub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Inzynierowi.

Wykonawca prac geodezyjnych jest zobowiazany przekaza¢ Inzynierowi komplet map geodezyjnych
powykonawczych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoéle zasady ptatnosci podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Platnosci za 1 hm (hektometr), studzienk¢ nalezy przyjmowaé¢ na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej.

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty zwiazane z wyznaczeniem osi trasy i punktéw wysokosciowych
obejmuja:

- prace pomiarowe (sytuacyjno-wysokosciowe) dla budowanej sieci

- prace pomiarowe (sytuacyjno-wysokosciowe) dla studzienek

Cena robd6t obejmuje:

- wykonanie mapy sytuacyjno wysokosciowej

- wytyczenie gtownych osi sieci, (sytuacyjne i wysokosciowe),

- wykonanie pomiaréw sprawdzajacych spadki i usytuowanie gldwnych elementdéw sieci w wykopie przed
zasypaniem,

- inwentaryzacja elementéw naziemnych sieci po wykonaniu prac nawierzchniowych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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Instrukcja techniczna 0-3.
Instrukcja techniczna G-2.
Instrukcja techniczna Kg.
Instrukcja techniczna Kg.

Instrukcja techniczna G-3.2.
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Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Ogodlne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.

Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK.
Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
, D.01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW ULIC I CHODNIKA

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z rozbiorka elementéw drég przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Starkowo
gmina Ustka.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt remontowych.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbiérka i wywozem:

Kanalizacja sanitarna

— rozebranie mechaniczne nawierzchni bitumicznej gr. 7 cm - 124 m2
— rozebranie r¢czne i mechaniczne podbudowy z brukowca gr. 13-17 ¢cm - 200 m2
— zaladunek i wywiezienie gruzu z terenu budowy wraz z optatami za sktadowanie,

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow i ich sktadowania, podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwiazanych z rozbiorka elementéw drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,

— ladowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody cig¢zarowe,

— zrywarki,

— miloty pneumatyczne,

— pily mechaniczne,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4
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4.2 Transport materialow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow wymienionych w
pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbidrkowe nalezy wykonywaé mechanicznie i rgcznie.

Plyty drogowe nalezy odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inwestora.

Elementy i materiaty, ktére staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drog znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegélnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypehié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-
02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci roboét rozbiorkowych

Kontrola jakos$ci roboét polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci wykonanych robot rozbidérkowych.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni powinno spelniac
odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow drdg jest:

— dla nawierzchni i podbudowy - m* (metr kwadratowy);

— dlarurociagu — mb

8. Przyjecie ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platno$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbidrki warstw nawierzchni i podbudowy:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— rozebranie nawierzchni i podbudowy,

— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki na wysypisko wraz z kosztami utylizacji,
— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

b) dla przepustow;

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— rozebranie przepustow,
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— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki na wysypisko wraz z kosztami utylizacji
— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki .
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-02.00.01 )
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
liniowych robot ziemnych przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowos$ci Starkowo gmina Ustka.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t remontowych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie wymiany sieci
wodociagowej, kanalizacji sanitarnej i deszczowej na ul. Czluchowskiej w Przechlewie.

Wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (kat. II).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpad6éw przemystowych,
spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub gleboko$é wykopu - réznica rzednej terenu i rzgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mnigjsza niz 1 m.

1.4.5. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.6. Wykop $redni - wykop, ktorego gleboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.7. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone poza pasem robdt drogowych.

1.4.8. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypoéw oraz innych prac zwigzanych z trasa drogowa.

1.4.9. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

[ =P
pds
gdzie:
[ - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m3),
I s - maksymalna ggstos¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okre§lona w

normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], (Mg/m®).

1.4.10. Wskaznik r6znoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalnos¢ gruntéw niespoistych, okreslona wg
wzoru:

y e
d,
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dyo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.11. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow i ich sktadowania, podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6Ine” pkt 2.
2.2. Rodzaj i charakterystyka gruntu
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W obrebie robdt remontowych znajduje si¢ grunt kategorii I1.
Tablica 1. Charakterystyka gruntu

Gestosc Przecietne
objetosciowa w spulchnienie po

Kate- Rodzaj i charakterystyka gruntu stanie naturalnym | odspojeniu w % od
goria kN/m” pierwotnej
objetosci”
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, py! i lessy wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne 17,7 od 15 do 25
Gleba uprawna z darning lub korzeniami grubo$ci do 30 mm 12,7 od 15 do 25
2 [Torf z korzeniami grubosci do 30 mm 10,8 od 20 do 30

INasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, ttuczniem lub

odpadkami drewna 16,7 od 15 do 25

2.3. Zasady wykorzystania gruntu
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie
terenéw na odktad nalezy do obowiazkow Wykonawcy.

3.SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce sprzg¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2 Sprzet do rob6t ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sig mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzgtu do:

— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, zrywarki, koparki, tadowarki itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),

— sprzgtu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogé6lne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw
Wybor srodkow transportu nalezy do Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10 cm. R6znica w
stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm i -3 cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz = 10 cm, a krawedzie korony drogi
nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalna gleboko$¢ nierownosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze lata 3-
metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace réwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopdw i nasypdw, aby powierzchniom gruntu nadawac¢ w catym
okresie trwania robo6t spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
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W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.2.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 3.
Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardéw wykonanych robdt ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
1 |Pomiar szerokosci korpusu Pomiar tasma, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i
ziemnego oziomica lub niwelatorem, w odstepach co 100 m

3 [Pomiar rz¢dnych powierzchni |oraz w miejscach, ktore budzg watpliwosci
korpusu ziemnego

4 |Pomiar pochylenia skarp

5 [Pomiar réwnosci powierzchni
korpusu

6 |Pomiar rownosci skarp

7 [Pomiar spadku podtuznego  [Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 100 m, w
owierzchni korpusu punktach watpliwych przynajmniej jeden raz na odcinku
8 [Badanie zaggszczenia gruntu |Wskaznik zaggszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 100 m’
nasypu

6.2.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz+ 10 cm.

6.2.3. Rz¢dne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga r6znic si¢ od rz¢dnych projektowanych o wigcej niz -3 ¢cm lub +1 cm.
6.2.4. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.2.5. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.

6.2.6. Rownos¢ skarp

Nierownosci skarp, mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.

6.2.7. Spadek podluzny korony korpusu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych wysokosciowych,
nie moze dawac réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.8. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zatozonym dla kategorii
ruchu KR 3.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wicksze odchylenia cech od okre§lonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonawceg na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
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Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okres§lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnos$ci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obciazenie ptyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
~ D.02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopéw w gruntach nieskalistych przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowo$ci Starkowo gmina
Ustka.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt remontowych.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych (wykopdw) w czasie budowy
sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowoS$ci Starkowo gmina Ustka.

Kanalizacja sanitarna - 4818,5m3
Przykanaliki - 2123,8m3
Kanalizacja sanitarna tloczna - 1433,9m3

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

3. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Zasady prowadzenia robét

Ogo6lne zasady prowadzenia rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac¢ ich stateczno$¢ w caltym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych
odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce robdt ziemnych.

Nadmiar gruntu z wykopu nalezy wywiez¢ poza teren budowy.

Grunt przydatny do wykonania nasypdw ( na zasypanie wykopow ) nalezy gromadzi¢ w haldach w miejscach
sktadowania. Migjsce sktadowania gruntu przydatnego do ponownego wbudowania wyznacza Wykonawca.

4.2. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogdlne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

5.2. Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrécic na:

— zapewnienie statecznosci skarp,
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— odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t i po ich zakonczeniu,
— doktadnos¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykonczenie),

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

6.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.

7. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

8.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach II kategorii obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i
wytadunek,

— koszt sktadowania gruntu stanowiacego nadmiar i gruntu do ponownego wbudowania,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— wyréwnanie z grubsza dna wykopu, skarp,

— przeprowadzenie pomiarOw wymaganych w specyfikacji technicznej,

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwiazanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.01.
KANALIZACJA SANITARNA

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowos$ci Starkowo gmina Ustka.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych niniejszg SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza nast¢pujacych robot:

Sieé¢ kanalizacji sanitarnej

W celu odprowadzenia $ciekow do zbiorczej oczyszczalni Sciekdéw w Ustce projektuje si¢ likwidacje wszystkich
zbiornikéw bezodplywowych w miejscowoséciach objetych opracowaniem. Scieki z poszezegdlnych posesii
odprowadza sie uktadem kolektoréw grawitacyjnych do projektowanych pompowni sciekdw.

Dla istniejacego uktadu terenu oraz zabudowy objetym opracowaniem zaprojektowano jedna pompowni¢ lokalne
PSL-1S nadz Nr 61/3, jedna pompowni¢ przydomowa PP-2S na dziatce nr 496 oraz jedng pompownie gldwna PS-
10 na dzialce nr 496 z przerzutem $ciekow do istniejacej kanalizacji sanitarnej w Wodnicy i dalej istniejacym
systemem do oczyszczalni sciekow w Ustce..

Przylacza kanalizacji sanitarnej zaprojektowano dla wszystkich istniejacych budynkéw mieszkalnych.

- Kanalizacja sanitarna grawitacyjna Dn 200 PVC-U 2455,80mb - studzienek inspekcyjnych Dn 425 101 kpl
-Przykanaliki Dn 160 PVC-U 1633,7mb - studzienek inspekcyjnych Dn 315 104 kpl

2. MATERIALY
Wszystkie elementy przed wbudowaniem winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora. Wszystkie materialy musza
posiada¢ aprobaty techniczne.

2.1. Studzienki inspekcyjne na sieci z PVC-U o $rednicy @ 425z kineta z PP z uszczelka (doplyw lewy i prawy typ
11, trzon studzienki @ 4205 z rury karbowanej, stozek betonowy @ 425, wlaz zeliwny D400 dla rury teleskopowej 425.
2.2. Studzienki inspekcyjne na przykanalikach z PVC-U o $rednicy @ 315 z kineta z PP z uszczelka (doplyw lewy i
prawy typ 11, trzon studzienki @ 315 z rury karbowanej, stozek betonowy O 315, wlaz zeliwny D400 dla rury
teleskopowej 3155.

2.3. Material na podsypkg i obsypanie rur — pospétka 0-31,5 mm.
2.4. Materialy izolacyjne: lepik asfaltowy wg PN-74/B-24620

2.5. Materialy na wiaczenie do rur istniejacych kanalizacyjnych
- ztaczka kielichowa PVC / rura kamionkowa 200/200 mm
- redukcja z uszczelka wargowa 250/200, 315/250.

2.5. Rury kanalizacyjne wykona¢ z rur i ksztattek kanalizacyjnych PVC-U Lite (zgodnie z norma PN-EN 1401:1999
(Klasy SN8 ) Dn 160, Dn 200

3. SPRZET
Do zaggszczenia nalezy zastosowac zageszczarki plytowe, ubijaki spalinowe. Do robdt montazowych stosowaé
wciagarke reczna, mechaniczna, zurawie samochodowe.

4. TRANSPORT
Transport moze by¢ wykonany dowolnym $rodkiem transportowym zgodnie z jego przeznaczeniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

Tolerancja rzgdnych dla dna wykopu wynosi 1 cm. Pod rury i studnie wykona¢ podsypke z pospotki grub. 10 cm.
Rury nalezy uktada¢ od najnizszego punktu w kierunku przeciwnym do spadku kanatu. Studnie posadowié¢ na
podsypce z pospotki. Zasypanie kanatu nalezy rozpocza¢ od réwnomiernego obsypania rur z bokéw, z dokladnym
ubiciem warstwami grubosci 10-20 cm. Wskaznik zaggszczenia wykopow pod drogami 1,00.

W miejscach skrzyzowania kanaléw z istniejacym uzbrojeniem zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem poprzez
podwieszenie istniejacego uzbrojenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Roznice rzednych w stosunku do dokumentacji nie powinny przekracza¢ +1 cm .
Sprawdzenie wykonania potaczen nalezy sprawdzi¢ na podstawie ogledzin zewngtrznych.
Badania odbiorcze studni polegaja na sprawdzeniu:

— wykonania dna studni,

— wykonania przej$¢ kanaldéw przez $cianki studni ,

—  zastosowania wlasciwych wlazow kanatowych,

— szczelnosci wykonania stykéw elementow prefabrykowanych.

Badania odbiorcze przykanalikéw polegaja na sprawdzeniu :

—  wilasciwych spadkéw

— szczelnosci wykonania polaczen,

—  zastosowania wlasciwych materiatow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa zasypania wykopow jest 1m3. Pomiaru dilugosci ukladanych kolektorow wykonuje si¢ w
metrach biezacych, natomiast dla warstwy podsypkowej 1 m2. Dla studni i studzienek inspekcyjnych jednostka
obmiarowa jest 1 kpl .

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , SST i wymogami Inspektora , jezeli pomiary i
badania daty wynik pozytywny. Na odbiér Wykonawca dostarczy inwentaryzacje geodezyjna wykonana przez
uprawniona jednostke geodezyjna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuje dla :

9.1. robét ziemnych:

— oznakowanie robot,

— zasypanie i zaggszczenie wykopow,

— pomiary i badania sprawdzajace, uporzadkowanie terenu.

9.2. dla sieci:
- przygotowanie podioza,
- ulozenie sieci,

9.3. dla studni:

— dostarczenie materialow na budowe,

— przygotowanie podloza,

— wykonanie podsypki,

— wykonanie studni z elementéw PVC/PP,
— inwentaryzacja powykonawcza.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.02.

KANALIZACJA SANITARNA TLOCZNA
1.Wstep

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej ttocznej w miejscowosci Starkowo
gmina Ustka.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdltowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych niniejsza SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza nastgpujacych robét :

Kanalizacja ttoczna Dn 160 (141,0x9,5) z SDR 17 PE100 PN10 L=666,00 m
Kanalizacja ttoczna Dn 90 (79,2x5,4 ) z SDR 17 PE100 PN10 L=136,40 m
Kanalizacja ttoczna Dn 63 (53,6x4,7) z SDR13,6 PESO PN10 L= 80,20 m

2. Materialy
Wszystkie elementy przed wbudowaniem winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora. Wszystkie materiaty
musza posiada¢ aprobaty techniczne.
2.1 Materialy kanalizacji tlocznej
- Dn 90 wykona¢ z rur PE-HD odmiana 100SDR17 na ci$nienie 1,0MPa
posiadajacych certyfikat
- W technologii bezwykopowej (przewierty sterowane) stosowa¢ materiaty
przystosowane do zastosowanej technologii t.j. rura przewodowa z rury PE TS z
plaszczem ochronnym.
- Dn 63 wykona¢ z rur PE-HD odmiana 80SDR13,6 na cisnienie 1,0MPa
posiadajacych certyfikat
2.2 Materialy — armatura
Na rurociagu ttocznym zamontowac¢ studzienki rewizyjne
- Odpowietrzenie w studzienkach Dn1000mm z wlazem zeliwnym z wypetieniem betonowym (szczegbty
uzbrojenia przy odpowietrzeniu wg rysunku).
- Odwodnienie w studzienkach Dn1000mm z wlazem Zeliwnym z wypelnieniem betonowym (szczegoty
uzbrojenia przy odwodnieniu wg rysunku).
- Rewizje w studzienkach Dn1000mm z zasuwa kolierzowa i wlazem zeliwnym
z wypelieniem betonowym
- Studzienka rewizyjna Dn1000mm na rurociagu ttocznym wyposazone beda w:
- trojnik zeliwny kolnierzowy
- kohierz z kr6¢cem z PE do zgrzewania
- zasuwa kotnierzowa Dn 80mm

2.3 Material na podsypke i obsypanie rur
— pospotka 0-31,5 mm.

3. Sprzet
Do zageszczenia nalezy zastosowacé zageszczarki plytowe , ubijaki spalinowe . Do robét montazowych
stosowac wciagarke reczng , mechaniczna , zurawie samochodowe .

4. Transport
Transport moze by¢ wykonany dowolnym s$rodkiem transportowym zgodnie z jego przeznaczeniem.

5. Wykonanie robét.
Tolerancja rzgdnych dla dna wykopu wynosi 1 cm.
Pod rury wykona¢ podsypke z pospétki grub. 10 cm .
Rury nalezy uktada¢ od najnizszego punktu w kierunku przeciwnym do spadku rury
Zasypanie kanatu nalezy rozpocza¢ od rdwnomiernego obsypania rur z bokéw, z doktadnym ubiciem
warstwami grubosci 10-20 cm . Wskaznik zaggszczenia wykopdw pod drogami 1,00 .
W miejsczch skrzyzowania sieci z istniejacym uzbrojeniem zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem
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poprzez podwieszenie istniwjacego uzbrojenia .

6. Kontrola jakosci roboét
Roznice rzednych w stosunku do dokumentacji nie powinny przekracza¢ +1 cm .
Sprawdzenie wykonania potaczen nalezy sprawdzi¢ na podstawie ogledzin zewngtrznych.
Przeprowadzi¢ prébe cisnieniana 10 at
Zastosowania wlasciwych materialow i armatury .

7. Obmiar robét.
Jednostka obmiarowa zasypania wykopow jest Im3. Pomiaru dtugo$ci ukladanych sieci wykonuje sig¢
w metrach biezacych, natomiast dla warstwy podsypkowej 1 m2.

8. Odbiér robét.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , SST i wymogami Inspektora , jezeli
pomiary i badania daty wynik pozytywny. Na odbiér Wykonawca dostarczy inwentaryzacje geodezyjna
wykonana przez uprawniong jednostke geodezyjna.

9. Podstawa platnoSci .

Cena jednostkowa obejmuje dla :
9.1. robdt ziemnych
— oznakowanie robot ,
— wykonanie wykopow, zasypanie i zaggszczenie wykopow,
— pomiary i badania sprawdzajace , uporzadkowanie terenu.
9.2. dla sieci

- przygotowanie podioza,

- ulozenie sieci i montaz armatury ,
- ulozenie tasmy ostrzegawczej .

- préba cisnienia

- phukanie

- inwentaryzacja powykonawcza .
9.3. dla blokéw oporowych :

— dostarczenie materialow na budowe,
— przygotowanie podloza,

— wykonanie blokéw oporowych ,

— wykonanie izolacji elementow betonowych i zelbetowych
— inwentaryzacja powykonawcza .
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.03.
KANALIZACJA SANITARNA POMPOWNIE SCIEKOW

1.Wstep

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej tlocznej w miejscowosci Starkowo
gmina Ustka.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych niniejszg SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu
i montazu przepompowni $ciekow , w tym :
- dostawa i montaz przepompowni -3 kpl

2. Materialy
Studnie przepompowni.
2.1.1 Obudowa pompowni Sciekéw (betonowa) -1000(przydomowa) i 1500 mm
wykonac¢ z betonu lub polimerobetonu lub zywic poliestrowych o parametrach technicznych
wytrzymato$é na $ciskanie 90-120 N/mm?,
wytrzymato$¢ na zginanie 18-20 N/mm?
odpornos¢ chemiczna (pH 1-10),
gestosé 2,3 g/em’.
Obudowy z betonu musza posiadac aprobatg techniczna,
dno komory wyprofilowa¢ tak, aby nie osadzaly si¢ w zadnym jego miejscu piasek i zawiesiny (max. 0,5:1, min.
1:1),
element denny powinien posiada wysoko$¢ uzyteczng 1000 mm,
poszczegolne elementy obudowy ltaczone powinny by¢ przy uzyciu specjalnego kleju epoksydowego,
otwory pod rurociagi i przej$cia kablowe wykona¢ jako szczelne,
$rednica obudowy musi zapewni¢ mozliwos¢ swobodnego montazu pomp oraz
wyposazenia wewnetrznego pompowni
Pompy
dostosowane do pompowania niepodczyszczonych $ciekéw komunalnych, dwie pompy w tym jedna rezerwowa
wirnik otwarty z przelotem 80 mm
korpus pompy z zeliwa powinien by¢ zabezpieczony trwalg farba epoksydowa, odporna na korozyjne oddziatywanie
Sciekow,
silniki pomp powinien posiada¢ obudowg o stopniu ochrony P68,
pompy powinny posiada¢ zabezpieczenie termiczne umieszczone w komorze silnika,
pompy powinny by¢ wyposazone w tancuch wykonany ze stali kwasoodpornej,
punkt pracy pompy zgodny z zalozeniami projektowymi.
Dla uniknigcia zagniwania Sciekw w komorze pompowni glownej

nalezy zamontowaé w studni pompowni zestaw skladajacy si¢ ze

zbiorniczka PE o V=50 litréw dla odczynnika ,,PIX” i pompki membranowej do

kropelkowego dawkowania porcji Sciekdw w komorze pompowni. Dawkowanie

pompka membranowg odbywa si¢ w czasie pracy pompy Sciekowej.

Prowadnice, rurociggi, armatura

prowadnice pomp wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 (wg PN-EN 10088-1),

$rednice rurociagow (pionow ttocznych) wewnatrz pompowni wykonac¢ ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN
10088-1 oraz taczone przy wykorzystaniu kotnierzy ze stali kwasoodporne;j,

wszystkie spoiny wykona¢ w technologii wtasciwej dla stali kwasoodpornej (metoda TIG, przy uzyciu glowicy
zamknigtej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej lub automatu CNC), wykonane spawy musza by¢
udokumentowane wydrukiem parametréw spawania,

jako armaturg zwrotng zastosowa¢ zawory zwrotne kulowe kohierzowe z kula gumowana pokryte trwala farba
epoksydowa odporng na dziatanie sciekéw (umieszczone w komorze zasuw).
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jako armaturg odcinajaca zastosowa¢ zasuwy odcinajace klinowe kohierzowe migkkouszczelnione z klinem
gumowanym, pokryte trwatg farba epoksydowa odporna na dziatanie §ciekow (umieszczone w komorze zasuw).
wszystkie uszczelki dla potaczen kotierzowych wykonaé z gumy odpornej na dzialanie $ciekow,

wszystkie potaczenia Srubowe ($ruby, nakretki, podktadki) wykonaé ze stali kwasoodporne;j,

wszystkie elementy kotwiace konstrukcje nosne i wsporcze do betonu wykona¢ ze stali kwasoodporne;j,

Drabinka

drabinka umozliwia zej$cie na dno zbiornika powinna posiadaé¢ szerokos¢ zgodna z norma PN-80 M-49060 (co
najmniej 30 cm)

drabink¢ wykonana jest ze stali kwasoodporne;j.

Wiaz

wymiar wlazu i jego zlokalizowanie na ptycie powinny umozliwi¢ swobodny montaz i demontaz pomp zgodnie z
Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438 (uchwyty gérne prowadnic pomp powinny znajdowac si¢ w Swietle
wlazu)

Polgczenia wyréwnawcze

w celu uniemozliwienia pojawienia si¢ réznych potencjatow i niebezpiecznych napigé¢ na przedmiotach metalowych
(drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikow pomp), stosowane sa potaczenia wyréwnawcze,

przewod wyrownawczy prowadzony jest od punktu do punktu z koncowym podiaczeniem do gléwnej szyny
ekwipotencjalne;j.

- gotowe do wbudowania na placu budowy studzienki & 1000 i 1500 mm

z betonu monolitycznego B45 lub polimerobetonu , posadawiane na przygotowanym podiozu, grubos¢ $cian
zbiornikow 150mm, w czg¢sci roboczej dno wykonane monolitycznie wraz ze §cianami , monolit musi by¢
wyposazony w stope przeciw wyporowa,

- czes$¢ gorna zbiornika w plyta nastudzienna taczona z monolitem na uszczelke gumowa, z otworem pod
pokrywe wlazowa klasy B (15t.) oraz otworem odpowietrzajacym & 100 i na rurg ostonowa dla przewodéw
zasilajacych,

- pokrywa wlazowa szczelna, zabezpieczajaca przed dostaniem si¢ piasku i zanieczyszczen

do zbiornika.

- przejscia kro¢cow ttocznych przez $ciany zbiornikdw zaopatrzone w uszczelnienia gumowe,

- przejscia do podlaczenia rurociagow doprowadzajacych $cieki nalezy zaopatrzy¢ w mufy PVC z uszczelka
gumowa,

- zbiorniki zaopatrzy¢ w drabinki zej$ciowe wykonane ze stali nierdzewnej dla pompowni o gl¢bokosci do 3m
glebsze pompownie wyposazyc w pomost ze stali nierdzewnej i drabing .

2.2 Elementy uklad6w sterowniczych
- uktady sterownicze montowane poza przepompowniami w szafkach wolnostojacych
na plycie betonowe;j,
— obudowa metalowa, malowana proszkowo w kolorze RAL7040, powinna posiada¢ stopien ochrony IP 65,

— szafa powinna posiada¢ podwojne drzwi zamykane na zamki z wkladka patentowa

—  wyposazenie szafy sterowniczej:

= sterownik mikroprocesorowy wspolpracujacy z sondg do ciaglego pomiaru zwierciadla sciekow,
=  wylacznik glowny,

= zabezpieczenie zwarciowe dla kazdej pompy,

= zabezpieczenie przeciazeniowe dla kazdej pompy,

=  po jednym styczniku do zataczenia kazdej z pomp (potaczenie bezposrednie)

=  przelaczniki pracy pomp automatyczna —r¢czna z kontrola suchobiegu-rgczna bez kontroli suchobiegu,
=  wylaczniki zabezpieczenia termicznego silnikdw pomp,

=  przekladnik pradowy do pomiaru pradu pobieranego przez pompy,

= grzalka z termostatem,

=  gniazdo 24V,

= zasilacz awaryjny z podtrzymaniem dla sterownika i modemu.

— wymagania dla sterownika
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=  sterowanie pracq pomp z zachowaniem odpowiedniej kolejnosci zalaczania i wylaczania pomp (przelaczanie
pomp po kazdym cyklu pracy),

= zadawanie poziomdw zataczania i wylaczania z poziomu terenu przez zmiang nastaw sterownika

=  kontrola poziomu maksymalnego (przepetnienie) oraz poziomu minimalnego (suchobieg),

= pomiar poziomu $ciekdw w zbiorniku z wykorzystaniem sondy z wyjsciem pradowym 4-20 mA,

*  monitorowanie zuzycia energii przez poszczegdlne pompy,

= rejestrowanie alarméw i komunikatéw w zaprogramowanych przypadkach,

= rejestrowanie czasu pracy pomp,

= kontrola otwarcia/zamknigcia wlazu i drzwi szafy sterownicze;j.

=  wyposazenie w panel operatorski (wyswietlacz LCD z klawiatura) zabudowany na wewngtrznych drzwiach szafy
sterowniczej, umozliwiajacy odczyt aktualnego poziomu $ciekow w pompowni, pradu pobieranego przez
pracujaca pompg (pompy), czasu pracy pomp

=  wbudowany interfejs RS485 z zaimplementowanym protokolem MODBUS RTU do podtaczenia komputera PC z
odpowiednim oprogramowaniem,

= wyposaZenia urzgdzenia w modem komunikacyjny

= wbudowany interfejs RS232 do podtaczenia modemu stacjonarnego lub GSM

=  mozliwo$¢ wysylania wiadomosci SMS pod wybrane numery telefonéw komoérkowych

=  mozliwo$¢ zapamigtywania komunikatow o zdarzeniach charakterystycznych i awaryjnych

=  mozliwo$¢ zapamietywania danych charakteryzujacych prace urzadzenia w okresie co najmniej 1 tygodnia (czasy
pracy pomp, liczba cykli, pobér pradu, zuzycie energii elektrycznej, czestotliwo$é wlaczen pomp)

=  mozliwo$¢ bezposredniego monitoringu pracy urzadzenia (przy wyposazeniu pompowni w modem
komunikacyjny)

= przygotowanie sterownika do przesylania danych (przesylanie wiadomosci SMS oraz obustronna transmisja
danych oprogramowanie diagnostyczne stuzace do przesytania komunikatéw o stanach awaryjnych i
przedawaryjnych, programowe zabezpieczenie przed przesylaniem nadmiernej liczby komunikatéw)

. gwarancji na okres 3 lat

2.3 Parametry techniczno - hydrauliczne dla przepompowni Sciekéw

LP Q2 z

g g . g

g =} < =)

2 2 =R = iy

o 2 SE | E |5 5 2 2z

z > =2 |nE |0 E i = =2
1|2 3 4 5 6 7 8 9
1 |PS-10 Starkowo 12,00 |160 625100  |[41.27 2 15,00
2 |PSL-1S  |Starkowo 380 |90 44900 [9,26 2 1,20
3 |pp-2S Starkowo 180 |63 79,00 347 2 1.30

gdzie: q, - wydajnos¢ pompy [I/s]
LL - dlugosé rurociagu tlocznego [m]
D - srednia rurociagéw projektowanego [mm]
Hc—  calkowite podnoszenie pompy [m]
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2.3.1 Dane obliczeniowe pompowni $ciekéw
LP NR MIEJSCOWOS [rzedne rzedna [rzedna rzedna rzedna Dotyw do

POMPOW |C doplywu |terenu |najwyrzsze|wyplywu z[wyptywu z |pompowni

NI Sciekow  |Ht go punktu (pompowni |rurociagu |[1/s]

Hd [mnpm] [Hn Hopt Hopr
[mnpm] [mnpm] _|[mnpm] _|[mnpm]
1 2 3 4 5 6 7 8 9
1* PS-10 Starkowo 5,25 8,70 13,00 7,20 7,55 3,7
2% PSL-1S Starkowo 6,27 9,50 10,20 8,00 10,2 2,5
3 PP-2S Starkowo 7,24 9,00 9,00 7,50 8,70 0,2
Wydajnoéc [minimalna |Srednica |Gleboko$¢é [Rzedna max |Rzedna Rzedna dna |minimalna |Q
pomp geo. Wys. |zbiornika |retencyjna [poziomu mini pompowni |wew. 1/s
[1/s] podnoszenia|Dz zbiornika [Hmax poziomu |Hdp Wysokos¢
Hgeomin [m] ST [mnpm] Hmin [mnpm] 7Zb
[ m] [m] [mnpm] ET
[ m]
10 11 12 13 14 15 16 17 18
12,00 8,20 1,50 0,65 5,20 4,80 4,25 4,45 12,00
3,80 4,38 1,50 0,65 6,22 5,82 5,27 4,23 3,80
1,80 2,21 1,00 0,65 7,19 6,79 6,24 2,76 1,80
Dn i RL+Z |L Hce L poszczegélne IMoc  [NR Typ pompy
mm %% m m m odcinki pompy |POMPO
m Kw WNI

19 20 21 22 23 24 25 26 27
160 4,07 33,07 6 251,00 |41,27 |657+31194+2475 |15,00 [PS-10 AFP/M1-M3
90 8,36 4,88 449,00 19,26 139,00 1,20 |PSL-1S |AS 0631 D 50 HZ
63 12,28 1,26 79,00 |3,47 79,00 1.30  |PP-2S AS 0630 D 50 HZ

Uwaga: w pompowniach gléwnych zamontowac zbiornik z PE 50litréw na :"FLOKS" z pompka
membranowa pracujaca razem z pompa $ciekowa

3. Sprzet
Do zaggszczenia nalezy zastosowac zaggszcezarki ptytowe , ubijaki spalinowe . Do rob6t montazowych
stosowa¢ wciagarke reczna , mechaniczng , zurawie samochodowe .

4. Transport
Transport moze by¢ wykonany dowolnym $rodkiem transportowym zgodnie z jego przeznaczeniem.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogolne warunki wykonania robét.

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST S- 00.00. ,,Wymagania ogélne”.
5.2. Zakres wykonywania roboét

5.2.1. Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem przepompowni $ciekéw ujeto w ST S-02.01. Roboty ziemne.
5.2.2. Posadowienie przepompowni.

Montaz przepompowni nalezy wykona¢ na uprzednio wzmocnionym (warstwa thucznia lub zwiru) dnie wykopu.
Studnie nalezy wykonywa¢ w wykopach szerokoprzestrzennych.

Komorg roboczg wykonac nalezy z materialow opisanych w pkt. 2 niniejszej SST.

Przy przejsciach rur przez $ciany komor wykonac tuleje ostonowe z rur PVC z uszczelka gumowa

5.2.3. Wyposazenie przepompowni montowa¢ zgodnie z dokumentacja techniczng i instrukcja producenta po
wykonaniu studni przepompowni.
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6. Kontrola jakos$ci roboét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST S-00.00.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiaru jest 1kpl. przepompowni $ciekéw. llo§¢ wykonanych robot okresla
si¢ na podstawie dokumentacji technicznej i pomiaru w terenie.

Ogodlne zasady obmiaru podano w ST S-00.00.

8. Odbiér robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , SST i wymogami Inspektora , jezeli
pomiary i badania daty wynik pozytywny. Na odbiér Wykonawca dostarczy inwentaryzacje geodezyjna
wykonana przez uprawniong jednostke geodezyjna.

9. Podstawa platnosci .
Cena jednostkowa obejmuje dla :

9.1. robét ziemnych
oznakowanie robot ,
wykonanie wykopow, zasypanie i zageszczenie wykopow,
pomiary i badania sprawdzajace , uporzadkowanie terenu.

9.2. dla pompowni

dostawa kompletnej przepompowni zgodnie z rysunkiem
przygotowanie podtoza

montaz pompowni

uruchomienie pompowni

zasilanie energetyczne zgodne z warunkami technicznymi ZE Czluchow
inwentaryzacja powykonawcza .

10. Przepisy zwigzane
PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania przy odbiorze.

PN-87/H-74051/02 Wilazy kanatowe klasy B,C,D
Instrukcja producenta
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.01.01.
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza w zwiazku z budowig sieci
kanalizacji sanitarnej tlocznej w miejscowosci Starkowo gmina Ustka.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z mechanicznym i recznym
wykonaniem profilowania i zaggszczenia podtoza pod droga gminna

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
ST D-00.00.00. "Przepisy ogdlne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST oraz =z zaleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w
ST D-00.00.00."Przepisy og6lne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce sprzg¢tu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

— rdowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy
maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzgt nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogdlne

Wykonawca moze przystapi¢ profilowania i zaggszczenia podtoza dopiero po zakonczeniu i odebraniu robét ziemnych
oraz wszystkich robdt zwiazanych z wykonaniem elementéw odwodnienia i instalacji urzadzen podziemnych w
korpusie ziemnym. Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zaggszczania podtoza bezposrednio przed
rozpoczgciem robdt zwiagzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do profilowania i
zaggszczania podloza i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w
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korzystnych warunkach atmosferycznych. Po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywacé si¢ ruch
budowlany, nie zwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wcze$niej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub
linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzgtu, a w szczego6lnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa roboty i
do trudno$ci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ r¢cznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.
Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.3 1 5.4.

5.3. Profilowanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usunac¢
bloto i grunt ktoéry ulegl nadmiernemu nawilgoceniu. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktére ma by¢ profilowane
nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podloza. Zaleca si¢ aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rze¢dne
podloza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos$¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i zage$ci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia,
okreslonych w tablicy 1. Jezeli rzedne podloza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem do profilowania oczyszczonego podloza jego powierzchnig nalezy
dogescic 3 - 4 przejsciami §redniego walca stalowego, gladkiego lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Do profilowania podloza nalezy stosowa¢ réwniarki oraz sprzet reczny. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

5.4 Zageszczenie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢c do jego doggszczania przez walowanie. Jakiekolwiek
nier6wno$ci powstale przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Zaggszczenie podltoza nalezy kontrolowaé wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z
PN-88/B-04481 (metoda I lub I1). Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalna
wartos¢ wskaznika zaggszczenia podano w tablicy 1.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podtoza (Is)
Strefa korpusu Minimalna warto$¢ Is dla
Droga powiatowa i zatoki  |drogi boczne, zjazdy, parkingi
autobsowe i chodniki
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni 1,00 0,97
rob6t ziemnych lub terenu

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystgpuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do
uktadania podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Po osuszeniu podloza Inzynier oceni
jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbg¢dnych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wilasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czgstotliwoscia
gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej
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Specyfikacji. Czestotliwos$¢ badan kontrolnych w czasie robdt zwiazanych z wykonaniem koryta oraz profilowaniem i
zageszczeniem podloza podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robot przy wykonaniu koryta oraz profilowaniu i zageszczeniu

podioza.
Czestotliwo$¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan Maksymalna powierzchnia [mZ]
przypadajaca na jedno badanie
1. [Szerokos¢, glebokos¢ i potozenie koryta Z czestotliwo$cia gwarantujaca spetlnienie wymagan przy
okres§lonych odbiorze, w p. 6.2
2. |Uksztaltowanie pionowe osi koryta j-w.
3. |Zageszczenie, wilgotnos$¢ gruntu -
badanie wskaznika zageszczenia 2 600

Zageszczenie nalezy kontrolowa¢ na podstawie normalnej préby Proctora, wedtug PN-88/B-04481 (metoda I lub II).
W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug metody Proctora jest niemozliwe ze wzgledu na
gruboziarniste uziarnienie materiatu tworzacego podtoze, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
pltytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modul odksztatcenia podloza wedlug normy PN-S-02205 Drogi
samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania. Zalacznik B. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekracza¢ 2.2. Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ przynajmniej
dwukrotnie.

6.2. Badania i pomiary wykonanego koryta i podloza

6.2.1. Zaggszczanie podloza

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy
od podanego w tablicy 1.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja +2%.

6.2.2. Réwnosé

Nierownosci profilowanego i zageszczonego podtoza nalezy mierzy¢ tata co 20 metréw w kierunku podluznym.
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 2 metrowa tata co najmniej 3 razy. Nierdwnosci nie moga przekracza¢ 2 cm.
6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 2 metrowej faty i poziomicy 10 razy na 1 km. Spadki poprzeczne
podltoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja + 0.5 %.

6.2.4. Glgbokos¢ koryta i rzedne dna

Glebokos¢ koryta i rzedne nalezy sprawdza¢ co 10 m na jej krawedziach. Réznice pomigdzy rzednymi zmierzonymi i
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.2.5. Szeroko$é koryta

Szerokos¢ koryta nalezy sprawdza¢ 10 razy na 1 km. Szeroko$¢ koryta nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cmi -5 cm.

6.2.6. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okre$lonych w punkcie 6.2.2.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyrownanie i powtorne zageszczenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiaru koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonuje sie na budowie w metrach kwadratowych
(m?).

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ za metr kwadratowy wykonanego koryta nalezy przyjmowacé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robdt na
podstawie pomiarow i badan laboratoryjnych.

Cena jednostkowa wykonanego koryta obejmuje:
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prace pomiarowe,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
profilowanie dna koryta,

zageszezenie,

utrzymanie koryta.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-87/5-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okreslenia
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
3. PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.
5. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.04.02.01
WARSTWA ODSACZAJACA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem warstwy odsaczajacej w zwiazku z budowig sieci kanalizacji sanitarnej tlocznej
w miejscowosci Starkowo gmina Ustka.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z:

Kanalizacji sanitarnej
- wykonaniem warstwy odsaczajacej grubosci 15 cm na jezdni w ilosci —200 m2

1.4 OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D.00.00.00 ,, Wymagania og6lne” punkt 1.4.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1,5.

2. MATERIALY
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatlow podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdIne” punkt 2.

2.1 Material na warstwe odsgczajaca.

Materiaty do warstwy odsaczajace;j to:

- piasek zwykly,

- pospotka 0-31,5 mm o wskazniku no$nosci CBR 25%.

Warstwa odsaczajaca z kruszywa powinna by¢ wykonana z piasku spelniajaca nastgpujace warunki:
- szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

Dis o5

85
gdzie: D5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy odsaczajace;j,
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza
- zageszczalnosci, okreslony zalezno$cia:

d
U=-"2<5
10
gdzie: U - wskaznik réznoziarnistosci,
deo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca,
djo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 19% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca,

- oraz mozliwoscia uzyskania wskaznika zaggszczenia (Is) warstwy odsaczajacej réwnego 1,00 wg normalnej proby
Proctora (PN-88/B-04481, metoda I lub II) [2], badanego zgodnie z normg BN-77/8931-12 [17],

—  wodoprzepuszczalnosci: warto$é wspotczynnika wodoprzepuszczalnosci “k” powinien by¢ wiekszy od 8 M/dobe.
3. SPRZET

Ogolne warunki stosowania sprz¢tu podano w ST D. 00.00.00 ,, Wymagania og6élne” punkt 3.

Do wykonania warstwy odsaczajacej podloze z kruszywa nalezy stosowa¢ ubijaki mechaniczne i zaggszczarki
plytowe, zapewniajace uzyskanie wymaganego wskaznika zaggszczenia.
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4. TRANSPORT
Ogo6lne warunki transportu podano w ST D-M. 00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” punkt 4.
Do transportu piasku i pospotki uzy¢ samochody samowyladowcze o tad. 5-10 Mg.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Profilowanie i zageszczenie podloza
Zageszczenie gruntow w podlozu powinno spelnia¢ wymagania dotyczace min. wartosci wskaznika zaggszczenia Is,
wynoszacego dla jezdni , zjazdow, poszerzen— 1,00, dla chodnika 0,97.
Przed wykonaniem warstwy odsaczajacej wszelkie powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wykazujace
odchylenia wysoko$ciowe od zatozonych rzgdnych powinny by¢ naprawione przez spulchnianie, dodanie wody albo
osuszenia poprzez mieszanie i zaggszczanie.
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna wartos¢ I dla:
Strefa innych drég
korpusu kategoria ruchu KR3-KR6|kategoria ruchu KR1-KR2
Gorna warstwa o grubo$ci 20 cm 1,00 1,00
INa glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

5.2 Wbudowanie i zageszczenie kruszywa

Kruszywo do wykonania warstwy odsaczajacej powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci.
Rozlozona warstwa powinna mie¢ taka grubos$¢, aby ostateczna grubo$¢ warstwy po zageszczeniu byla réwna
grubosci projektowanej. Warstwa powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkéw i
rzednych wysokosSciowych. W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszczeniem
wymieni¢ kruszywo, zastgpujac je materialem o odpowiednich wlasciwo$ciach.

Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania.
Zaggeszczanie nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi czg$ciowo nakladajacymi sig ,
w kierunku jej gornej krawedzi. Wilgotno$é kruszywa podczas zaggszczania powinna byé réwna wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I lub II). Jezeli materiat
zostal nadmiernie zawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢
materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat powinien by¢ zwilzony woda i rownomiernie wymieszany. Wilgotnos¢
przy zgeszczaniu nie powinna rézni¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20% jej wartosci.

5.3 Utrzymanie warstwy odsgczajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie.
Wykonaweca jest zobowiazany do przeprowadzenia napraw warstwy uszkodzonej wskutek oddziatywania czynnikow
atmosferycznych takich jak opady deszczu, $niegu, mrozu. Koszty tych napraw, wynikajacych z niewlasciwego
utrzymania warstwy odsaczajacej, obciazaja Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M. 00.00.00 ,, Wymagania ogo6lne” punkt 6.

6.1 Badania przed przystgpieniem do robdt

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi wg zasad okreslonych w punkcie 2.1.

Przed przystapieniem do robot nalezy wykona¢ badania zageszczenia podtoza gruntowego.

6.2 Badania w czasie robét

Szerokos$¢ warstwy nie moze rézni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz +10 cmi—5 cm .

Czgstos¢ badan 2 razy na 100 m2.

Nierownosci podhuzne i poprzeczne nie powinny przekracza¢ 2 cm. Czesto$¢ badan 2 razy na 100 m2.

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+0,5%.Czgstos$¢ badan 1 razy na 100 m2.

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, - 2 cm.
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Czgstos¢ badan co najmniej 1 razy na 100 m2.

Wskaznik zaggszczenia warstwy odsaczajacej okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od
obrgbie jezdni. Dla warstwy odsaczajacej w obrebie chodnikéw wskaznik zaggszczenia min. 0,97 .

Badanie nie rzadziej niz 1 razy na 100 m2.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badanie zaggszczenia wg metody Proctora jest niemozliwe ze wzgledu na
gruboziarniste uziarnienie kruszywa, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Jako
kryterium oceny dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie wartosci modulow odksztalcenia. Wartos¢
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-46/8931-02 , nie
powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wszystkie powierzchnie, ktoére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych powyzej powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do gigbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie.

Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia jest niedopuszczalne.

1,0 w

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 m2 wykonanej warstwy odsaczajacej .

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST D. 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa , SST i wymogami Inzyniera , jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m* wykonanej warstwy odsaczajacej obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozlozenie na uprzednio wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu warstwy piasku, pospotki o
grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;j,

- wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowanej warstwy zgodnie ze specyfikacja techniczna,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j ,

- utrzymanie warstwy z kruszywa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-87/5-02201 Drogi samochodowe. Podzial, nazwy, i okres$lenia.

- PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

- PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci bierne;j.

- PN-76/B-06714/00
- PN-89/B-06714/01
- PN-76/B-06714/12
- PN-91/B-06714/15
- PN-77/B-06714/17
- PN-78/B-06714/26

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.

Badania. Postanowienia ogdlne.

Badania. Podzial, terminologia.

Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych.
Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego.

Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych.

-PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych i kolejowych. Zwir i
mieszanka.
-PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

- BN-64/-8931-01
- BN-75/8931-03
- BN-77/-8931-12

Drogi samochodowe.
Drogi samochodowe.
Drogi samochodowe.

Oznaczenie wskaznika piaskowego.
Pobieranie prébek gruntéw dla celow drogowych i lotniskowych.
Oznaczenie wskaznika piaskowego.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.02.
PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonaniem podbudowy zasadniczej z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie w
zwiazku z budowig sieci kanalizacji sanitarnej tlocznej w miejscowosci Starkowo gmina Ustka.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy Szczegéltowa Specyfikacja Techniczna, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie grubosci:

- 15 cm na drodze gminne;j

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z norma podstawowa PN-S-06102, normami zwigzanymi,
wytycznymi i okresleniami podanymi w SST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu kruszywa o wlasciwie
dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;j.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno by¢ kruszywo

tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru
wigkszych od § mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.1. Rodzaje stosowanych materialow
Do wykonania podbudowy nalezy stosowa¢ kruszywo tamane niesortowane o uziarnieniu #0-31,5 mm.

2.2. Wymagania dla materialow

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-EN 933-1 powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi poél
dobrego uziarnienia 1-2

podanymi na rysunku 1. Frakcje
o0 _piaskowa iwirowa 0
Rysunek 1. Pole dobrego a0 y "
uziarnienia kruszyw / /
przeznaczonych na 80 /] ’ 20
podbudowy  wykonywane % /!
metoda stabilizacji = 0 4 / 30
mechanicznej g 5 / A w =
1-2 kruszywo  na _’—M / s
podbudowe zasadnicza § 0 V4 5% =
(g6rna  warstwg)  lub //_2_\ /] 50 e
podbudowe ] /’ )‘ e =
jednowarstwowa §, 10 e pd 70 %
1-3 kruszywo  na & // // <
podbudowe pomocnicza 20 " = & 80
(dolng warstwe) 0 ;/ 1 %0
;.-—-}4
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0075 0.25 025 05 ! 2 4 63 8 128 1620 315 63

8ok oczka sita, mm
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie
moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 2.

Tablica 2

L.p. Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymagania Badania wedlug
1. [Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm,% (m/m) od 2do 10 IPN-EN 933-1
2. |[Zawarto$¢ nadziarna % (m/m), nie wigcej niz 5 IPN-EN 933-1
3. [Zawarto$¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie wigcej niz 35 IPN-EN 933-4
4. |[Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wigcej niz 1 IPN-B-04481:1988
5. |Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszczeniu metoda I lub “od 30 do 70 PN-EN 933-8:2001

wg PN-B-04481,%

6. [Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles:
a) Scieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie obrotéw, nie wigcej niz =~ 35
b) $cieralnos$é po 1/5 z pelnej liczby obrotow, w stosunku do ubytku|

imasy po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz 30 IPN-B-06714-42

7. [Nasiakliwo$¢, %(m/m), nie wigcej niz 3 IPN-B-06714-18
v >

8. [Mrozoodporno$¢, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania,%(m/m), s PN-B-06714-19

nie wigcej niz

9. [Zawartos¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SOs3,%(m/m), nie
wigcej niz

IPN-EN 1744-1:2000

—

10. |Wskaznik N0SNOSCT Wios mieszanki kruszywa,%, nie wigcej niz: 20 PN-S-06102
a) przy zaggszczeniu Il 1,00

2.3. Woda
Do zwilzania kruszywa nalezy stosowa¢ wodg wg PN-EN 1008:2004.

2.4. Zrédla poboru materialow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inzyniera.
Nie pozniej niz 14 dni przed rozpoczeciem robdt, Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi wyniki badan
laboratoryjnych tacznie z projektowana krzywa uziarnienia.

3. SPRZET

Dobér sprzgtu pod wzgledem jakosci i ilo$ci powinien by¢ zgodny z opracowanym przez Wykonawcg PZJ
zaakceptowanym przez Inzyniera.

Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych nalezy stosowac:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wodg, zapewniajace
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalne;j,

- §rodki transportu,

- réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostgpnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, bijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostalych materialow powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza

Jezeli podloze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usuniete wedlug zasad zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w spos6b umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
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Uksztaltowanie podbudowy powinno sie odbywaé¢ wedlug wczesniej przygotowanych i odpowiednio zamocowanych
linek.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywa uziarnienia i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci materiatlu nie dopuszcza si¢ do wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w sposéb przeciwdzialajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozkladanie mieszanki i zageszezanie

Mieszanke kruszywa nalezy rozklada¢ warstwa o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos$¢ po
zageszczeniu odpowiadata wymaganiom punktu 1.3 niniejszej ST. Uktadana warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy nastepnej
warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inzyniera poprzedniej.

Po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia. Wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg préby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 (metoda II). material nadmiernie zawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20 % jej warto$ci mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10 % jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Jakiekolwiek nierownosci lub zaglgbienia powstale w czasie zaggszczenia powinny by¢é wyréwnane przez
spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialu az do otrzymania réwnej powierzchni. Zaggszczanie
powinno postepowac stopniowo od zewngtrznej do wewnetrznej krawedzi podbudowy. Wskaznik zaggszczenia
podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg
tablicy 4.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowg¢ do ruchu budowlanego, to jest
obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem o robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw na reprezentatywnych prébkach.
Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okre§lone w Tablicy 2, a wyniki nalezy przedstawic
Inzynierowi do zaakceptowania.

6.2. Badania w czasie budowy
Rodzaj i czgstotliwo$¢ badan kontrolnych w czasie robot podano w Tablicy 3.

Tablica 3.Czestotliwos$¢ badan kontrolnych w czasie budowy warstwy podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie

Czestotliwos¢ Badan

Lp Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan Maksymalna powierzchnia

podbudowy przypadajaca na jedno
badanie (mz)

1 |Uziarnienie mieszanki 2 600

2 |Wilgotno$¢ mieszanki 2 600

3 |Zaggszczenie warstwy 10 prébek na 10 000 m”

4 |Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 2 Dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.2.1. Badania wlasciwos$ci mieszanki

Uziarnienie mieszanki i zawarto$¢ zanieczyszczen obcych nalezy sprawdza¢ na prébkach pobranych w sposob losowy
z rozlozonej warstwy przed jej zageszczeniem. Badania pelne kruszywa obejmujace ocen¢ wszystkich wlasciwosci
powinny by¢ przeprowadzone przez Wykonawce w przypadku zmiany Zrodta poboru materiatéw w czasie rob6t i w
innych przypadkach okreslonych przez Inzyniera.

6.2.2. Wilgotno$¢é mieszanki
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Wilgotno§¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20 %.

Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17.

6.2.3. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zaggeszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen
ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zaggeszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznej nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztalcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

LERpSY!
1

6.2.4. Wlasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac oceng¢ wszystkich wlasciwos$ci okre§lonych w tab. 2.

6.3. Badania i pomiary wykonanej podbudowy.

6.3.1. Grubos$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa. Grubo$¢ warstwy nalezy mierzy¢ po jej
zaggszczeniu:

— podczas budowy w trzech losowo wybranych punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?

— przed odbiorem w trzech punktach lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m>.

Dopuszczalne odchyitki od grubosci projektowanej nie powinny przekracza¢ +10%.

6.3.2. R6wnos$é¢ podbudowy

Nierowno$¢ podluzna podbudowy nalezy mierzy¢ planografem w sposdb ciagly lub 4-metrowa tata co 20 m.
Nierowno$¢ poprzeczng podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata 10 razy na 1 km.

Nierownosci podbudowy nie powinny przekracza¢ 10 mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa. Pomiar spadkow poprzecznych
nalezy przeprowadza¢ 10 razy na 1 km.

Dopuszczalne r6znice w stosunku do wartosci projektowanych nie powinny przekracza¢ wigcej niz + 0,5 %.

6.3.4. Rz¢dne wysokosciowe podbudowy

Rzedne nalezy sprawdza¢ co 100 m na krawedziach jezdni. Réznice pomigdzy rzednymi wykonanej podbudowy a
rzegdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi - 2 cm.

6.3.5. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy nalezy sprawdza¢ 10 razy na 1 km. Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz+10 cmi- 5 cm.

6.3.6. No$nos$¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

- ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wskaznik zaggszczenia Iy | Maksymalne dopuszczalne Minimalny modut
nie mniejszy niz ugie-cie sprezyste (mm) pod odksztalcenia mierzony ptyta o | Wymagany
kotem o nacisku 50 kN /40 $rednicy 30 cm (MPa) stosunek Mg; :
kN/ M,
pierwotny Mg, wtorny Mg,
1,00 1,40 /1,25 80 140 <22

6.4. Zasady postegpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewlasciwe cechy geometryezne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.3 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm., wyrdwnane i powtornie zageszczone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm. i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie
warstwy na peina grubos$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materialu i powtoérne zaggszczenie.

6.4.2. Niewlasciwa grubo$é¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia gleboko$é, zgodnie
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z decyzja Inzyniera, uzupelione nowym materiatem o odpowiednich wilasciwosciach, wyréwnane i ponownie
7ageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt wykonawcy.

6.4.3. Niewlasciwa no$nos¢ podbudowy

Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci podbudowy wyniklo z
niewlasciwego wykonania robdt przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest (m”) warstwy podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w SST podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych. Odbiér podbudowy powinny byé
przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanej warstwy bez
hamowania postgpu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca przeprowadzi na wlasny koszt w terminie i zakresie
ustalonym z Inzynierem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Placi si¢ za m* wykonanej i odebranej warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wg

ceny jednostkowej dla danej grubosci.

Cena jednostkowa dla wykonanej podbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualna naprawa podloza,
- zakup materiatow,
- przeprowadzenie badan materialéw i opracowanie sktadu mieszanki,
- przygotowanie mieszanki zgodnie z receptura,

- dostarczenie mieszanki na budowe,

- rozlozenie mieszanki,
- zaggszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okre§lonych w ST,
- utrzymanie podbudowy w czasie robdét,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10
1

2
3.
4

W

.1. Normy

. PN-B-06714/00
. PN-B-06714-12

PN-B-06714-13

. PN-EN 933-1:2000

. PN-EN 933-4:2001

Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogdlne.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenia zawartosci zanieczyszczen obcych.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci pylow mineralnych.

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie skladu ziarnowego. Metoda
przesiewania

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czg$¢ 4: Oznaczanie ksztaltu ziarn.
Wskaznik ksztattu

6. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodporno$ci metoda bezposrednia.
8. PN-EN-1744-1:2000 Badania chemiczne. Wlasciwosci kruszyw

9. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralno$ci w bgbnie Los Angeles.

10. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

11. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

12. PN-B-04481:1988 Badania prébek gruntu.

13.

14.
15.
16.
17.

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12
PN-EN 933-8:2001

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza
przez obciazanie plyta.

Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i lata.

Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomierzem belkowym.

Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.

Oznaczenie wskaznika piaskowego
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10.2. Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM -Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D.05.03.05
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego w zwiazku z budowia
sieci kanalizacji sanitarnej tlocznej w miejscowosci Starkowo gmina Ustka.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt remontowych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem warstwy
wiazacej i $cieralnej z betonu asfaltowego dla kategorii ruchu KR 1-2 wraz z oczyszczeniem i skropieniem podioza.
Zakres prac obejmuje wykonanie:

—  warstwy wiazacej gr. 7 cm (0/16 mm)

Kanalizacji sanitarnej w ilo$ci 124,00 m2

—  warstwy Scieralnej gr. 4 cm (0/12,8 mm)
Kanalizacji sanitarnej w ilosci 124,00 m2

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka Mineralna (MM) — mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym skladzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) — mieszanka mineralna z odpowiednia iloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goraco w okreslony sposob, spetniajaca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) — wbudowana mieszanka mineralno-asfaltowa spetniajaca wymagania wobec betonu
asfaltowego.

1.4.4. Srodek adhezyjny do asfaltu — preparat bedacy najczesciej zwiazkiem powierzchniowo czynnym, ktory
poprawia adhezj¢ asfaltu dodawana do materialow mineralnych oraz zwicksza odporno$¢ blonki asfaltu na
powierzchni kruszywa na obmywanie woda; moze by¢ stosowany do lepiszcza mieszanki mineralno-asfaltowej lub
nanoszony na powierzchnig¢ kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa — powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe;j.

1.4.6. Emulsja asfaltowo-kationowa — asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogé6lne wymagania dotyczace materialow

Ogdélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 2. Materialy stosowane w wykonawstwie nawierzchni asfaltowych powinny odpowiada¢ wymaganiom
Aprobaty Technicznej lub orzeczenia laboratoryjnego.

2.2. Asfalt
Nalezy stosowac asfalt drogowy D-50, D-70 spetniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965

2.3. Wypelniacz

Nalezy stosowa¢ wypelniacz wapienny, speliajacy wymagania okreslone w PN-61/S-96504 dla wypelniacza
podstawowego.

Wymagania wobec materiatdw do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego zgodnie z norma PN-S-96025:2000.
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Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warstwy Scieralnej i wiazacej z betonu asfaltowego

Lp. [Rodzaj materiatu Kategoria ruchu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2 KR 1-2
W-wa wiazaca W-wa S$cieralna

1 |Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, ze skat:

- magmowych kl. LIT; gat.1,2 kl. LII; gat.1,2

- przeobrazonych jw. jw.

- osadowych jw. jw.

b) z surowca sztucznego (zuzle pomiedziowe i stalownicze) KLLIT; gat.1,2 KLLII; gat.1,2
2 |Grys i zwir kruszony wg PN-S-96025:2000 kI.LILIIT; gat.1,2 kI.LII; gat.1,2
3 |Wypetniacz mineralny: Podstawowy (wapienny) Popioly lotne

a) wg PN-S-96504:1961

4 |Asfalt drogowy wg
PN-C-96170:1965 D 50 /70 D 50/70

2.4. Kruszywo
Skladowanie kruszywa powinno odbywa¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami. Nalezy stosowac kruszywo zgodnie z tabela 1.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe spetniajace wymagania okreslone w WT.EmA-94,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazaé sig
mozliwo$cia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

wytwérni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciagltym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego,

skrapiarek,

walcow lekkich, $rednich i cigzkich stalowych gladkich,

walcéw ogumionych,

samochodow samowyladowczych z przykryciem brezentowym.

3.3. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni
Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z
nastgpujacego sprzetu:

szczotek mechanicznych, dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementow
czyszczacych i sluzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy.
Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy czyszczace i stuzy¢ do zamiatania. Urzadzenie powinno by¢
wyposazone w urzadzenia odpylajace,

sprezarek,

zbiornikow z woda,

szczotek recznych.

3.4. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarke lepiszcza wyposazona w urzadzenia pomiarowo-
kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie nastgpujacych parametréw:

temperatury rozkladanego lepiszcza,

ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

obrotéw pompy dozujacej lepiszcze,

predkosci poruszania si¢ skrapiarki,

wysokosci i dlugosci kolektora do rozkladania lepiszcza,
dozatora lepiszcza.
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Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie stalej
temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne §wiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancja |  10% od ilosci zatozone;j.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Asfalt

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

4.2.2. Wypetniacz

Wypetiacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatow sypkich,
umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mozna przewozi¢c dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.
4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi wyposazonymi w pokrowce
brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekraczaé¢ 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca si¢ stosowanie samochodow termosdéw z podwojnymi $cianami skrzyni wyposazonej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robo6t, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych i prébki materiatow
pobrane w obecnosci Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

— doborze sktadnikéw mieszanki,

— doborze optymalnej ilosci asfaltu,

— okre$leniu jej wlasciwosci i poréwnaniu wynikoéw z zatozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan préobek wykonanych wg metody
Marshalla; prébki powinny spetnia¢ warunki okreslone norma PN-S-96025:2000.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym zapewniajacej
prawidlowe dozowanie skladnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury skladnikéw i
gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie sktadnikow, w tym takze wstgpne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recepta.
Dopuszcza si¢ dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zalezno$ci od
temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow moga wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie przeptywomierza, lecz
nie wiecej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposob i w ilosciach
okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z ukladem termostatowania, zapewniajacym
utrzymanie stalej temperatury z tolerancja + 5° C.
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Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna wynosi¢ 140° C ~ 160° C (dla D 70 zgodnie z norma PN-
S-96025:2000.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypehliacza uzyskata
wladciwa temperature. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna byé wyzsza o wiecej niz 30° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:
135°C [ 165°C

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakami niebieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz o
temperaturze nizszej od wymaganej powinna by¢ potraktowana jako odpad produkcyjny.

Powierzchnie czotowe krawg¢znikow, wlazow, wpustdw itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem.

5.4. Oczyszczenie i skropienie podloza

Oczyszczenie polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w
razie potrzeby wody pod cisnieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uzy¢ szczotek recznych.

Skropienie warstwy moze rozpoczaé si¢ po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skropiona lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostgpnych
recznie (za pomoca weza z dysza).

Skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas niezbgdny do umozliwienia
penetracji lepiszcza w warstwe i odparowanie wody z emulsji. Minimalny czas wyprzedzenia wynosi 0,5 h.

llo$¢ emulsji do skropienia podloza pod warstwe $cieralng na wjazdach (podtoze — podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie ) po odparowaniu wody z emulsji — 0,6 kg/m2.

5.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia w ciagu doby byla nie
nizsza od 5° C. Nie dopuszcza sie ukladania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.6. Zarob probny
Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowiazany do
przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci probnego zarobu.
W pierwszej kolejnosci nalezy wykonaé probny zaréb na sucho, tj. bez udzialu asfaltu, w celu kontroli dozowania
kruszywa i zgodnosci sktadu granulometrycznego z projektowana krzywa uziarnienia. Prébke mieszanki mineralnej
nalezy pobra¢ po oproznieniu zawarto$ci mieszalnika.
Po sprawdzeniu skladu granulometrycznego mieszanki mineralnej, nalezy wykona¢ pelny zaréb prébny z udzialem
asfaltu, w ilosci zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla si¢ wykonujac
ekstrakcje.
Tolerancje zawartosci sktadnikoéw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu zaprojektowanego powinny by¢
zawarte w granicach podanych w tablicy 1.

Tablica 2. Tolerancje zawartosci sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu zaprojektowanego

przy badaniu pojedynczej probki metoda ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe

Lp Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowe; do nawierzchni drég o kategorii
ruchu
KR 1-2
1 |Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # (mm):
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0 +4,0
2 0,85; 0,42; 0,305 0,18; 0,15; 0,075 +2,0
3 iarna przechodzace przez sito o oczkach # (mm) 0,075 +1,5
4 |Asfalt +0,3

5.7. Wbudowywanie i zageszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukladarka wyposazona w uklad z automatycznym
sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w pkt
5.3.

Zaggeszczanie mieszanki powinno odbywac si¢ zgodnie ze schematem przej$¢ walca ustalonym na odcinku préobnym.
Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosié nie mniej niz: 125° C,

Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku $rodkowi. Wskaznik zageszczenia utozonej warstwy
powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w normie PN-#-96025:2000.

ZYacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi.

ZYacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Ziacza
powinny by¢ catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.



Szczegotowe Specyfikacje Techniczne
255-

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza, wypelniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardéw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w tablicy
3.
Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej i
wykonanej warstwy

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegblnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce roboczej
1 [Sktad MMA wyprodukowane;j:
—  w otaczarce tradycyjnej 1 prébka dziennie
—  w otaczarce sterowanej komputerem dozor ciagly

2 [Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej |kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie wbudowywania
3 |Wlasciwosci probek mieszanki mineralno-

asfaltowej pobranej w wytwoérni jeden raz dziennie
4 Szerokos¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugos$ci 1 km

na zjazdach wg dokumentacji projektowe;j

5 |ROéwno$¢ podtuzna warstwy Kazdy pas ruchu planografem albo tata co 20 m
6 |Spadek poprzeczny warstwy j.W.
7 [Rzgdne wysoko$ciowe warstwy wg dokumentacji
8 |Uksztaltowanie osi w planie j.W.
9 [Zlacza podtuzne i poprzeczne cala dlugos¢ zlacza
10 |Brzeg, obramowania warstwy cala dlugos¢
11 |Wyglad warstwy cala powierzchnia
12 |Zageszczenie warstwy 2 prébki z kazdego ukladanego pasa o powierzchni do 3000 m2
13 |Wolna przestrzefi w warstwie j.W.
14 |Grubo$¢ warstwy j.W.

6.3.2. Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967. Wyniki
powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna z tolerancja okreslona w tablicy 2.

6.3.3. Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.4. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w mieszance i
odczytaniu temperatury.

Doktadno$é pomiaru  2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie i SST.

6.3.5. Wilasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zaggszczonych metoda Marshalla. Wyniki
powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

6.4. Badania dotyczgce cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje tablica 3.
6.4.2. Szerokos$é¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy Scieralnej , wiazacej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacjq projektowa, z
tolerancjg = 5 cm.

Tablica 5. Dopuszczalne nieréwnosci warstw asfaltowych, mm
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6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa, z tolerancjg + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 5 cm.

6.4.7. Grubo$¢ warstwy

Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancja + 10 %.

6.4.8. Zlacza podluzne i poprzeczne

ZYacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Ztacza w konstrukcji
wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zlacza powinny by¢ catkowicie
zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy urzadzeniach w jezdni powinna wystawac 3 - 5 mm ponad ich powierzchnig.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
haszczacych sie¢ i spekanych.

6.4.11. Zageszezenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjne;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

— oczyszczenie i skropienie warstw nizej lezacych ,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i krawgznikow,

— rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
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2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport

5. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

6. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

7. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszanki mineralno-bitumiczne. Badania

8. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata.

10. PN-S-96025:2000 Nawierzchnie asfaltowe

10.2. Inne dokumenty

- Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i p6tsztywnych. IBDiM - 1997

- TWT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogowe. Prace IBDiM 4/1993

- Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDiM - 1994

- WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci gryséw i zwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych



