BUDOWA CIAGU PIESZO ROWEROWEGO W MIEJSCOWOSCI PRZEWLOKA
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikaghtecznej (SST)swymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych zwmanych z budow ciagu pieszo — rowerowego w
miejscowdci Przewtoka, dziatki nr 78, 43/1.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowangajestdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.

1.3.Zakres robot olkfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmmwymagania ogolne, wspolne dla robot
objetych nizej wymienionymi specyfikacjami technicznymi:

DM 00.00.00 Wymagania ogélne

D - 01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokaiowych

D — 02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogolne

D — 02.03.01 Wykonanie nasypow

D — 02.01.01 Wykonanie wykopdéw w gruncie I-V katego

D — 04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zagszczaniem podiaa
D — 04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne

D — 04.04 02Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizanego mechanicznie
D — 08.01.01 Krawzniki betonowe

D — 08.02.02 Nawierzchnie z brukowej kostki betmwe]

D- 08.03.01 Betonowe obrzma chodnikowe
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1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poij okrglenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy cata¢ techniczno-

uzytkowa (drog;) albo jego czs¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny

(obiekt mostowy, korpus ziemny guzet).

1.4.2Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitdy od jezdni, przeznaczony do

ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do rdabyostoju pojazdéw oraz ruchu

pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i

zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przezoaa& do

ruchu pojazdow obstugajych zadanie budowlane na czas jego wykonania,wmize&na do

usungcia po jego zakczeniu.

1.4.5Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgzuijacymi przepisami, stanowaty

urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zmar okolicznaci zachodacych w

toku wykonywania robot.

1.4.6Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkdadrenows dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.7 Jezdnia - azs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawaipowaniona do

kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiia

Inzynier - osoba petaca nadzor nad budaew(inspektor Nadzoru)

1.4.9.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikaraitokami, pasami awaryjnego postoju i

pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.10.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzclwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.11.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami

rOWOw.

1.4.12 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji

nawierzchni.

1.4.13Rejestr obmiaréw - akceptowany przezzyiniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,

stuzacy do wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych robdét w formie wylicze

szkicow i ew. dodatkowych zgdznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegajotwierdzeniu

przez Irryniera.

1.4.14 Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badasyc zaakceptowane przez

Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badarob zwhzanych z ocenjakaosci

materiatdbw oraz robot.

1.4.15.Materiaty -  wszelkie tworzywa niezdne do wykonania robot, zgodne z

dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane ptreyniera.

1.4.16.Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unieieienia przenikania castek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

1.4.17.Warstwa odsczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedogtaj st do

nawierzchni.

1.4.18Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego

przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.190bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
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1.4.200dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnd¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldteny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohatdwlanych.

1.4.21Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Besyowy mae rownie: obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzer chronacych ludzi i$rodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.22.Pobocze - oxé¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywaa sk
pojazdéw, umieszczenia wdzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.23.Podiaze - grunt rodzimy Ilub nasypowy, zgcy pod nawierzchni do gkbokasci
przemarzania.

1.4.24Podlaze ulepszone - gbérna warstwa potHo lezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unibwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.
1.4.25.Polecenie Inyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegpirzyniera, w formie
pisemnej, dotycce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.26.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznglata autorem dokumentacji
projektowe.

1.4.27 Przedstwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nawegmphczenia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametrow getoynznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istnieacego padczenia.

1.4.28Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stamowi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagatp.

1.4.29Przetargowa dokumentacja projektowa -e¢$éz dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.
1.4.30Rekultywacja - roboty mage na celu upoarkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania\wlachego.

1.4.31Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich sdio (przedmiarem) w kolejrioi
technologicznej ich wykonania.

1.4.32Zadanie budowlane - €& przedstiwziccia budowlanego, stanoyzda odebna catcé
konstrukcyjr, lub technologicza zdolra do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkciji
techniczno-uytkowych. Zadanie mae polegd na wykonywaniu robot zwranych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochratudowli drogowej lub jej elementu.

1.5.0g6lne wymagania dotygee robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz za ich zgoditoz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami kyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeieaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymadministracyjnymi, lokalizagj i
wspoétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow, dzienniddwy oraz dwa egzemplarze
dokumentaciji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziabaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru kaacowego roboét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
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1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczego6towych warunkach umowy, uedigljacym podziat na dokumentac
projektows: Zamawiagcego, sporadzor przez Wykonawg

1.5.3. Zgodnda¢ robot z dokumentagjprojektows | SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyeizekazane przezayniera Wykonawcy
stanowi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @ jednym z nich & obowizujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokuntae;ji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpuye kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy".

Wykonawca nie mae wykorzystywa biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbienosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiablalzgodne z dokumentacprojektows i SST.
Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSkda uwazane za wartai docelowe, od
ktorych dopuszczalney®dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywiazgodnadé z okr&glonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczé&dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows lub SST

I wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materialty zostarasapione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie oszk Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modeegjaych i remontowych (,pod ruchem™)
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwyd w sposéb
okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacpritraktu, a do zakaczenia i odbioru
ostatecznego robot.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawi zynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okrdésiania budowy. W zafaosci od potrzeb i
postpu robot projekt organizaciji ruchu powinienckaktualizowany przez Wykonawaoa bieaco.
W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczaje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniac w ten sposéb bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczestwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne uwadzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przezayniera.
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach dciskwh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych & bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne lkda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &i ze jest
wtaczony w cenR umowry.
b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o cherzk inwestycyjnym
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie niewaealizacji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

6
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Wykonawca dostarczy, zainstalujeddzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczae, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcévszelkie inne
srodki niezlgdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach dciskwh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych t& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne leda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie przez caly okres realizaciji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabo@j zaptacie i przyjmuje &i ze jest
wtaczony w ceR umowry.

1.5.50chronarodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrek zné& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcazbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé& wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepisow i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé

lub uchzliwosci dla osob lub wiasrioi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skaenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych,

2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.60chrona przeciwpg@rowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesziech biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne d&da sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgseém oséb trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpa&arem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materiatdw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie o e¢géniu
wigkszym od dopuszczalnego, ollomego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robd6t bda mialy aprobat technicza wydam przez
uprawnion, jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
nasrodowisko.
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Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azakaczeniu robot ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawiey powinien otrzymé zgodk na wycie
tych materiatow od wkiwych organow administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie speecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmnie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8.0chrona wtasni publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochepimstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadddoych wiacicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemaaiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeim
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urgdzen podziemnych
na terenie budowy i powiadotinzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgda robot. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacjk@hawca bezzwitocznie powiadomizimiera

i zainteresowane wiladze orazdzie z nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedze odpowiadéa za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi i urzdzex podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaagcego.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na € przy transporcie
materiatldw i wyposzenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidmle zezwolenia od wiadz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w ghoshgly bedzie o kadym takim
przewozie powiadamiat iyniera. Pojazdy i tadunki powodigie nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone n@wiezo ukaiczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawvszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodmeleceniami
Inzyniera.

1.5.10.Bezpieczéastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedhie przestrzedgaprzepisow dotycych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgje, socjalne oraz
sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie orkz d
zapewnienia bezpiecagtwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymafjeokreslonych powyej nie
podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.
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1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane
do robot od daty rozpoeeia do daty zakczenia robot (do wydania potwierdzenia zadaenia
przez Irxyniera).

Wykonawca hkdzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaniginmo by

prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa djielementy byly w zadowakgym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

J&ili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobovdzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centraiméjscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami i dazie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pramepisoOw i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idazie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngénie wykorzystania opatentowanych agzen lub metod i w
sposob cigly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawdakopie zezwolg i
inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi sztaeg informacje dotyce
proponowanegarodta wytwarzania, zamawianiapozyskiwania materiatow

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwwobel wiagcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatdbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowgkany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacijrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniaziymierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziakito za spetnienie wymaga ilosciowych i jakaciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwiazane z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadktad czasowo 2t z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskaniaskiai zwiru
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceuhgwaciji terenu po ukiczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykoptawterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niecolzie prowadzi zadnych
wykopdw w obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszoksgne w dokumentach
umowy.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgavjacymi
na danym obszarze.
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2.2.Inspekcja wytworni materiatdw
Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamidbR materiatdw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.
W przypadku, gdy liaynier kxdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, beda zachowane nagtujace
warunki:

a) Inzynier kedzie miatl zapewnion wspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gxi wytwdrni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materiatdbw przeznaczonych do realiaatjowy.
2.3.Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom
Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy, ldz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéi Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materialtdw do innych robdt,znie dla ktdrych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewastiowany przez layniera.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykcaaw
wykonuje na wtasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem
2.4.Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skitadowane naétedo czasu gdydoa one potrzebne do
robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczemashowaty swaj jakos¢ i wkasciwosé do robot
I byty dostpne do kontroli przez fiyniera.
Miejsca czasowego sktadowania materiatowdab zlokalizowane w olbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych
przez Wykonawe.
2.5.Wariantowe stosowanie materiatow
Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewiglnjazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrad Inzyniera 0 swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dizym, jgli bedzie to wymagane dla
bada prowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiale mae by
pozniej zmieniany bez zgody gniera.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowkany do uywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké® wykonywanych robot. Spek uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofe Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robtdakceptowanym przez ziniera; w
przypadku braku ustalew takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Ireyniera.
Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazahidnzyniera w terminie przewidzianym
umowa.
Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowgi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofipdowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy #ynierowi kopie dokumentow potwierdzajych dopuszczenie spitz
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidumpozliwosé wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiiera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacprzed ayciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liyniera, nie mae
by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostapprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jakkg wykonywanych robot i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba s$rodkow transportu ddzie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidazyniera, w terminie przewidzianym
umow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagdospetnid wymagania dotycge przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gt na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@e warunkom dopuszczalnych ofei na osie mog byé
dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegytkowanych
odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow oraz za jakec
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, da 2godné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robéaizgroleceniami tiyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kg$o
wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrelonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lkidu spowodowanego przez Wykonawow wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostgnjesli wymaga: tego kedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawoa
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysckoprzez Irtyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngri za ich dokladngt.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementoldt kzda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umalekumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier uwzgédni wyniki bada
materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
dodwiadczenia z przeszol, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam
kwestk.

Polecenia layniera kzda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgpod graba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytodunosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowhzkéw Wykonawcy nalgy opracowanie i przedstawienie do aprobatyymera
programu zapewnienia jakm, w ktoérym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia robot,
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mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratej wykonanie robot zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymeplrzyniera.
Program zapewnienia jaém bedzie zawier&:
a) cz;sc 0g0lm opisupca:

organizacj wykonania robo6t, w tym terminy i sposéb prowadaanibot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- bhp.,,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robot,

- system (sposéb i proceddrproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych
robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza dguowadzenie badd,

- sposoéb oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych, a take wycihaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob mdoprzekazywania tych informacji
Inzynierowi;

b) czs$¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ukdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagglzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz udzen do magazynowania i zatadunku
materiatdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedhutta wiasciwosci w czasie

- transportu,

- sposob i procedarpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uegizer, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdmytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementddtro

- sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2.Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatazong jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robot i jakaci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezkdne do pobierania probek i badaateriatdéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier mae zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowaltay.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robo6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu ba@adaich czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tameélbne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewnykonanie robét zgodnie z umaw
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Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane udzenia i sprat
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada

Inzynier bzdzie mi& nieograniczony dogb do pomieszc#elaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnicciach
dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spkgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jeli niedocagniecia te leda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robo6t badanych materiatow i dépivje do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedegjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia ja&ktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Badaaterialdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgg z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier bedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inyniera Wykonawcaduzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktore
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawe
usuntte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimngrzypadku koszty te pokrywa Zamawmy).
Pojemniki do pobierania probekedn dostarczone przez Wykonagd zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonavem badé wykonywanych przez hyniera keda
odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob zaakwepty przez layniera.

6.4. Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiarytta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,

gdy normy nie obejmujjakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsomazna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pragyiera. Przed przygpieniem do pomiarow
lub bada, Wykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru luldéaia. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawipismie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5.Raporty z badan

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami batigak najszybciej, nie
pozniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakn

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane lrynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprarowh.

6.6.Badania prowadzone przez layniera
Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatowradta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabidt prowadzonego przez Wykonawbedzie
ocenig zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstawignikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc
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Inzynier maze pobiera probki materiatébw i prowadegibadania niezaklmie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to thynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych Iub
dodatkowych bada albo oprze si wytacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgédno
materiatdbw i robdét z dokumentacjprojektowy i SST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieazs#twa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
- Polsky Normg lub
- aprobai techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidhaskiej Normy,

jezeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt li ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty dymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baflavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada
dostarczone przez Wykonagtnzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetnidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowiazujacym Zamawigcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyddola dokonywane na bimco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska stbowego. Zapisy ddla
czytelne, dokonane trwgatechniky, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumemda oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentaciji projektowej,
- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jdgkoi harmonograméw robot,
- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,
- przebieg robot, trudrsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w robotach,
- uwagi i polecenia leyniera,
- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
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zgtoszenia i daty odbiorow robét zanik@ych i ulegagcych zakryciu, cgsciowychi

ostatecznych odbiordéw robat,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggih ograniczeniom

lub wymaganiom szczegolnym w z&ku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie

- wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z poudm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowlab przediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pagpisz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeéNykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwagdgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementow rob6t. Obmiary wykonanych robot przepmmeasi w sposob eiglty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodn&i materiatdbw, orzeczenia o
jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikida Wykonawcy lkeda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia gkoDokumenty te stanowzahczniki do odbioru
robét. Winny by udostpnione na kadezyczenie liyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpsfjace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyowywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustaie

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&xa przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaweed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
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Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla lidyniera i przedstawiane do veglu na
zyczenie Zamawiagego.

7.0BMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robo6t

Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieéniu Ireyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmnij3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru kda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bkd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych Wiepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane
zostam poprawione wg instrukcji ktyniera na gimie.

Obmiar gotowych roboét dolzie przeprowadzony z extoscia wymagam do celu miesicznej
ptatnagci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkwsaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera.

7.2.Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtgci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymicda obmierzone
poziomo wzdha linii osiowe;.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w nf
jako dluga¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitatvaakceptowane
przez Irxyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostafn dostarczone przez Wykonagclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagag bada atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadap odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aigty zachowanie doktadidoi wg norm
zatwierdzonych przez yniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw roboét, a
takze w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh&elzda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub abpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiartiwrazie braku miejsca szkice mpgyc
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiardw, ktérego wzér zostazigodniony
Z Inzynierem.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdd i jakosci
wykonywanych robo6t, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavegolnego posgpu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpig|
jednak n w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolbydi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw zawiecyich
komplet wynikow badéa laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paogiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. @dhiobot dokonuje trynier.
8.4.0dbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwitocznym powiagoiem na gimie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakaczenia robdt i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznagzpreez Zamawiagego W obecriwi
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbietgga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikdw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio
wykonania robot z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozaa sealizaci ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekoavych lub robot uzupetniagych w
warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaio ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjge jakadé wykonywanych robdét w poszczegdllnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] ndektacy projektows i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
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bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszosm wartags¢ wykonywanych

robot w stosunku do wymagy@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégm robot jest protokot odbioru

ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamauwgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanasgpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwjesli

zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowakmrdentow umowy i ew. uzupetnagge lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, iew. PZJ,

6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i ew.
PZJ,

7. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikdw badapomiaréw

zalgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodr#& i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaraggeh (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych
robét wiacicielom urzadzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawca robot i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego négldp

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomie Wykonawg wyznaczy ponowny termin

odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamaviizggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupaghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwihzanych z usumciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyolalw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekitnvzgkdnieniem

zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczhgtfo

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawy ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednostk
obmiarow ustalorn dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodptave ptatnaci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej ldzie uwzgtdniat wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktade¢ st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:

- robocizre bezpdrednih wraz z towarzysgcymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2.Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagido wymaga warunkow umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki ollome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnione w
kosztorysie.

9.3.0bjazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagghu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniapii projektu Irzynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigynikajacych z posipu robot,

b) ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu,

C) optaty/dzietawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdéw, barier, oznakowa i
drenau,

f) tymczasow przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizaajihu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugai® tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier swiatet,

b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizagjchu obejmuje:
(a)usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlaneC¢r 89, poz. 414).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowmécz dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyj(djP.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziippz.U.Nr 14, poz. 60 z @aiejszymi
zmianami).
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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikagihtecznej (SST)aswymagania ogolne dotygee

wykonania i odbioru robét drogowych zwanych z budow ciagu pieszo- rowerowego w

miejscowdci Przewtoka.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowjast jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt 1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z

wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu

trasy .

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robo6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysaiowych

wchodz;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego | wg&mowego punktow gtdwnych osi
trasy i punktow wysokaiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperoéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktdow w sposoéb trwaly, ochrataprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
Ssposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasylby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy

punkt trasy.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagao@golne" pkt 1.4.

1.5.Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jrkt1.5.

2. MATERIALY

2.1.0golne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2.Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granbot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie srednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniane&rednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugcici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istmiej nawierzchni bolce stalovéeednicy
5 mm i diugdci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki" powinny mi& diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj
prostoktny.
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3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" dkt
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkmvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kigw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktackwopomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine" pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@0®,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawiaicego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow gidbwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierlme do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawinzyniera o wszelkich klach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtébwnych trasy i (lub) reperéeboczych. B¢dy te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejas
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne
terenu istotnie rinia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@vpino by zmieniane
przed podiciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikzg z
réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejrzednych rzeczywistych,
akceptowane przez igniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afgaiWykonawe,.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezyniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkiyrednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okigjace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow.
Forma i wzoér tych oznacagowinny by zaakceptowane przezziymiera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich oznagze
czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw&jo zostan zniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejst konieczne do
dalszego prowadzenia robadt, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dawigtowej realizacji rob6t nakm do
obowiazkow Wykonawcy.
5.3.Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktow wysokaciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pany by zastabilizowane w sposob trwaly,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a zeakdowhzane do punktow
pomochiczych, potmonych poza granic robét ziemnych. Maksymalna odlegtéo pomidzy
punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niez@@rzekracza500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.
Maksymalna odlegkt migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskipowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.
Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zadanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysaych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespocze naley
zatazy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztafiddw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajy osiadanie, zaakceptowany przezytriera.
Rzedne reperow roboczych nale okresla¢ z taka dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogtijniwelacg podwojra w nawikzaniu do reperow
panstwowych.
Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigca] wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy repem i jegogdnej.
5.4.Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowej.
Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtébwnych i w punktachkrpdnich w odlegtci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytyéescz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @sytw stosunku do dokumentacji projektowej
nie mae by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drog.
Rzedne niwelety punktow osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robot zagi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobo6t.
5.5.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumensgajojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetiétriow miejscach zaakceptowanych
przez Irzyniera.
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Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych ni 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogo®ejegtadc¢ ta co najmniej powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentagrojektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0golne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2.Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych
nalezy prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi Wopk.

7.0BMIAR ROBOT
7.1.0g0Ine zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne" pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasyexenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne" pkt 8.

8.2. Sposbb odbioru robot

Odbidr robdét zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gpsaje na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Iaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g0lIne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne"
pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trigmnktow wysokéciowych,

- uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochromé przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
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Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa poaioBlJGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT®83.

D-02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania dotyece

wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych zwanych z budow ciagu pieszo — rowerowego w

miejscowdci Przewtoka

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegOlowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowgsa jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w czasie

przebudowy drogi .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulruntu albo rozdrobnionych odpadéw

przemystowych,

spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i skarpami

rowow.

1.4.3Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i radnej robot ziemnych,

wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6 Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakerzekracza 3 m.

1.4.7Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8 Wykop sredni - wykop, ktdrego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wipdo matej nénocsci, charakteryzujcy sk
znacznym i dlugotrwatym osiadaniem pod abeniem.

1.4.11.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.12.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pagy pot@one poza pasem robét

drogowych.

1.4.13.0dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odveiem) gruntéw pozyskanych w

czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych lmalowy nasypow oraz innych prac

zwigzanych z tragdrogows.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
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Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogojrkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1.0go6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2.Podziat gruntéw

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatbw na kategoped wzgtdem trudnéci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tabliokreslono przeacitne wart@ci gestasci
objctosciowej gruntow i materiatdw w stanie naturalnymzovespotczynnikdw spulchnienia.
Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowdzi podaje tablica 2.

Podziat gruntéw pod wzgtlem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01, pkt 2
2.3.Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnyclgyrzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty panye do budowy nasypow modpy¢
wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdyataa nadmiar ohjtosci robot ziemnych i za
zezwoleniem layniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwpnie kzdac nadmiarem okjosci robot
ziemnych, zostaly za zgedinzyniera wywiezione przez Wykonawcpoza teren budowy z
przeznaczeniem innym i budowa nasypow lub wykonanie prac gipgh kontraktem,
Wykonawca jest zobowtany do dostarczenia réwnoaveej obgtosci gruntéw przydatnych ze
zroédet wkasnych, zaakceptowanych przezyimera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyp@kreslone w SST D-02.03.01, pkt 2.4,
powinny by wywiezione przez Wykonawcna odktad. Zapewnienie terenow na odktad zyalio
obowiazkOw Zamawigjcego, o ile nie ok&ono tego inaczej w kontrakcie.Aynier mae nakazéa
pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktoryclasoma nieprzydatdé wynika jedynie z
powodu zamarzrcia lub nadmiernej wilgotriai.

Tablica 1. Podziat gruntow i innych materiatow raadgorie
Kat e{Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu Gestas¢ Przecitne  spulchnienie po
goria objetosciowa  w|odspojeniu w % odpierwotne|
stanie naturalnyn objetosci®
KN/m*

1 Piasek suchy bez spoiwa Gleba uprawna zaoranaghdd@va Torf bez korzeriropioty| 15,7 11,89,8 11,8 [od 5 do 15 od 5 do 15da20 dg
lotne niezleate 30 od 5do 15

2 Piasek wilgotny Piasek gliniasty, pyt i lessy wilge, twardoplastyczne i plastyczne Gl 16,7 17,7 12,7 10,4 od 15 do 25 od 15 do 2%l 15 dq
uprawna z darninlub korzeniami grubiei do 30 mmTorf z korzeniami grubsi do 30 16,7 16,7 25 0d 20 do 30
mm Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruz#ugzniem lubodpadkam| od 15 do 25 od 15 do 25

drewnaZwir bez spoiwa lub matospoisty
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Piasek glimasty, pyt i lessy matowilgotne, potzweaBleba uprawna z korzeniami grebid
ponad 30 mm Torf z korzeniami grued ponad 30 mmNasyp zlealy z piasky
gliniastego, pylu i lessu z gruzem, tluczniem lutpadkami drewneRumosz skaln
zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarach do 40 mmGilina, glina cé¢zka i ity
wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne, bez glakfady i namuly gliniaste rzeczne
Popioly lotne zleate

18,6 13,7137
18,6

17,7

19,6 17,7 19,6 17|
19,6

od 20 do 30 od 20 do 30 od 20
30

od 20 do 30 od 20 do 30

od 20 do 30 od 20 do 30

od 20 do 30

Less suchy zwarty Ngp zlealy z gliny lub itu z gruzem, tluczniem i odpadkadnewng 18,6 od 25 do 35

lub gtazami o masie do 25 kg, stanaeyimi do 10% ohjtosci gruntu Glina, glina erka i{ 19,6 20,6 od 25 do 35 od 25 do 35

ity matowilgotne, potzwarte i zwart€lina zwatowa z gtazami do 50 kg stanqeymi|20,6 16,7 19,6 od 25 do 35 od 25 do 35 od @5
do 10% obgtosci gruntu Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami do Kgf| 19,6 35

ltotupek migkki Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm Zuiptazami ¢ od 25 do 35

masie do 10 kg

Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 19,6 20,6 od 30 do 45

Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanaeyimi 10-s-30% olgjtosci gruntu Rumos| 17,7 od 30 do 45 od 30 do 45

skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 m@ruz ceglany i rumowisk
budowlane silnie scementowane lub w blokach ponadd Margle mikkie lub
srednio twarde stabo gkane

Opoka kredowa mkka lub zbita

17,7 16,7 22,6 16
22,6

od 30 do 45 od 30 do 4%l 30 dq
45

Wegiel kamienny i brunatny Ity przewarstwione tupkiem
lfotupek twardy, lecz rozsypliwy Zlepiee stabo scementowane Gipsf wulkaniczny
czgsciowo sypki

41,8 14,7 19,6 19
20,6 21,6 15,7

od 30 do 45 od 30 do 45
od 30 do 45 od 30 do 45 od 30|
45 od 30 do 45

ltotupek twardy £upek mikowy i piaszczysty niekpany Margiel twardy Wapiemarglisty
Piaskowiec o spoiwie ilastym Zlepiee otoczakéw gtdwnie skat osadowyAmhydryt

26,5 22,6 23,5
226 216 21,

od 30 do 45 od 45 do 5@l 30 dqg
450d 45 do 50 od 30 do 50 od

Tuf wulkaniczny zbity 24,5 18,6 do 45 od 45 do 50 od 45 do 50
tupek piaszczysto-wapnisty Piaskowiec ilasto-wapniswardy Zlepience 74235235 od 45 do 50 od 45 do 50
otoczakéw  gtownie skat osadowych o  speikizemionkowymWapiei| 23,5 23,5 28,4 od 45 do 500d 45 do 50 od 4
niezwietrzaty Magnezyt Granit i gnejs silnie zwietie 235 do 50 od 45 do 50

tupek plastyczny twardy niegkany Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennyffapien
twardy niezwietrzaly Marmur i wapiekrystaliczny Dolomit niezbyt twardy

245 245 245
255245

od 45 do 50 od 45 do 5&d 45
do 50 od 45 do 50 od 45 do 50
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9 Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto-krzenkowym Zlepieaice z otoczakéy25,5 od 45 do 50
skat gtéwnie krystalicznych o spoiwie wapigm lub krzemionkowynDolomit|25,5 25,5 25,5 od 45 do 50 od 45 do 50 od 45
bardzo twardy Granit gruboziarnisty niezwietrzajgri® gruboziarnisty SerpentyWapien|25,5 24,5 24,550 od 45 do 50 od 45 do 5@ 45
bardzo twardy Gnejs 25,5, do 50 od 45 do 50

10 Granitsrednio i drobnoziarnisty 75526,5 25,5 26,{od 45 do 50

Sjenit srednioziarnisty Gnejs twardy Porfir Trachit, liparyi skaly pokruszon
Granitognejs Wapie krzemienisty i rogowy bardzo twardyndezyt, bazalt, rogowiec
tawicach Gabro Gabrodiabaz i kwarcyt Bazalt

24,5 26,5 25,274
26,5 26,5 27,4 25
27,4

od 45 do 50 od 45 do 5@l 45 dq
50 od 45 do 50 od 45 do 5@l
45 do 50 od 45 do 50 od 45 do
od 45 do 50 od 45 do 50

1) Mniejsze wartéci stosowd przy obliczaniu iléci materialdw na warstwy nasypow przed ich gagzeniemwicksze wartéci przy obliczaniy
objetosci i ilosci srodkéw przewozowych.

Tablica 2. Podziat gruntéw pod

wzgledem wysadzinowéei wg PN-S-02205

Lp. Wyszczegolri Jed- Grupy gruntéw
Nie
Wiasciwosci nostki Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty mato wysadzinowe
niegliniasty - zwietrzelina gliniasta - glina piasz- czysta
- Zwir - rumosz gliniasty zwigzla, glina zwgzta, glina
- pospotka - zwir gliniasty pylasta zw¢zta
- piasek gruby - pospotka gliniasta - i, it piaszczys-ty, it pylasty
- piaseksredni bardzo wysadzinowe
- piasek drobny - piasek gliniasty
- zuzel - pyl, pyt piasz-czysty
nierozpadowy - glina piasz- czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 Zawartgé
Czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarna¢
biera ki, m <l,0 >1,0 >|,0
4 Wskaznik
piaskowy WP >35 od 25do 35 <25
3. SPRAT

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" 3kt
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3.2 Sprzt do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazsic mazliwoscia

korzystania z nagbujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (negizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczaniantgw (spycharki, zgarniarki, rowniarki,
urzadzenia do hydromechanizaciji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, t@mociagi itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane" pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirlig¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego odtpsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei transportu.
Wydajna¢ srodkow transportowych powinna byonadto dostosowana do wydajoiosprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (madur

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wasc zatwierdzone nie nmi@ by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile dszone odlegkxi nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne™ pkt 5.
5.2.Doktadnd@¢ wykonania wykopOw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinny dy
wieksze nk £ 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanychednych rob6t ziemnych nie me
przekracza+ 1 cmi-3 cm.

Szerokd¢ korpusu nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz £10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatamaw planie.

Pochylenie skarp nie powinno ardi¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemaka. Maksymalna ghbokas¢ nierbwndgci na powierzchni skarp nie powinna
przekracza 10 cm przy pomiarze f@at3-metrova, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania
dotyczice réwndci, wynikajace ze sposobu umochienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
rownasci skarp, powinny b okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3.0dwodnienia pasa roboét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzer, stanowacych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, owgmagaj tego warunki terenowe, wykofia
urzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza abspbot
ziemnych tak, aby zabezpieczgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wyk@oa ma
obowiazek takiego wykonywania wykopéw i nasypow, aby pmmatchniom gruntu nadawaw
catlym okresie trwania robo6t spadki, zapewgtajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulkegnawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usungcia tych gruntdéw i zagpienia ich
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gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkekv dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynioi, jak rownie: za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnaglych zbiornikow naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4.0dwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ugtiwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania robo6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinnasigpowa w kierunku podnoszeniacsi
niwelety.

W czasie robét ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podtoy i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, umliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentgepjektowej
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny poeinien by mniejszy nk 4% w
przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 1@% w przypadku gruntow niespoistych. Ngle
uwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejriei i sposobu odspajania gruntdw oraz termindéw wykemia
innych robot na spetnienie wymagalotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie
postpu robét ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopéw, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalg odprowadzi poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnycbyykonane zgodnie z dokumentagjrojektow i
SST. Szerok& dna i gkbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sic od wymiarow projektowanych o wdej
niz £ 5 cm. Dokladné& wykonania skarp rowdéw powinna dygodna z okrdona dla skarp
wykopow w OST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&ardroli zgodndéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkt 5 oraz z dokumentacjprojektows. Szczegodla uwag nalezry
zwrdcié na:
-wihasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
-wiasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jaka wykonania robot
Czynnaci wchodace w zakres sprawdzenia jako wykonania robot ok&dono w punkcie 6 D-
02.03.01.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwas¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeidal8.

Tablica 3. Czstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych
Lp. Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Pomiar szeroldei korpusu ziemnego Pomiar tdma, szablonem, tato dtugdci 3 m i poziomia lub niwelatorem,
odstpach co 200 m na prostych, writach gtéwnych tuku, co 100 m na fukach o
100 m co 50 m na tukach o R < 100 m oraz w miefsdadre budz watpliwosci

2 Pomiar szerokai dna rowéw
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3 Pomiar rzdnych powierzchni korpusu ziemne

Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar réwnéci powierzchni korpusu

6 Pomiar réwnéci skarp

7 Pomiar spadku podheggPomiar niwelatorem r@nych w ods¢pach co 200 m oraz vpunktach
powierzchni korpusu lub dna rowu watpliwych

8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaznik zag;szczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwy lecaie rzadziej ni

raz na kade 500 mnasypu

6.3.2 Szeroké¢ korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie @ r&zni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
6.3.3 Szeroké¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowdOw nie mze r&znic¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie ma@zni¢ sie od rzdnych projektowanych o wiej niz -3
cm lub +1 cm.

6.3.5Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie mie r&ni¢ sic od pochylenia projektowanego oe¢sej niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6 Réwna¢ korony korpusu

Nierownaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone #metrowa, nie mog przekracza&3 cm.
6.3.7.ROwna¢ skarp

Nieréwnaci skarp, mierzone tat3-metrow, nie mog przekracz&+10 cm.

6.3.8Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spizomy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezdnych
projektowanych, wikszych nik -3 cm lub +1 cm.

6.3.9Zageszczenie gruntu

Wskanik zagiszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 powinien dygodny z
zatazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetni@e wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostam odrzucone. B materialy nie spetniace wymaga zostam wbudowane lub zastosowane,
to na polecenie kryniera Wykonawca wymieni je na wkwe, na wkasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier mae uzng wacdk za nie majca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakreielkas¢ potrcen za obnkong jakosc.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@MQWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarayjest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

30

PROJEKTOWANIE | NADZOR Juliusz Bernat
76-200 Stupsk ul. Wlodkowica 28 tel/fax (0-B8)5 71 77 e-mail:juliuszbernat@wp.pl



BUDOWA CIAGU PIESZO ROWEROWEGO W MIEJSCOWOSCI PRZEWLOKA
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne" pkt 8. Roboty
ziemne uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami

Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 9. Zakres czynrigi objetych cemn jednostkows podano w SST D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapil&moiernej

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagdbadania

BN-64/8931 -01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modolilksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie ptyh

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskeka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978

D -02.03.01

WYKONANIE NASYPOW
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacghtecznej (SST) & wymagania dotycce
wykonania i odbioru nasypow przy budowieygti pieszo — rowerowego w miejscaebPrzewtoka.
1.2 Zakres stosowania SST
SzczegOtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowjasha jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt.|
1.3. Zakres rob6t olfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z:
Recznym formowaniem nasypOw wraz transportem zieraiggszczeniem ubijakami mechanicznymi
przy wykonywaniu nasypow i pasa zieleni.
1.4. Okrelenia podstawowe
Podstawowe okéenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotygee robot
Ogolne wymagania dotyaeze robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1 Ogodlne wymagania dotygze materiatdw
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Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-
02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materiaty do budowy nasypéw podaje tablica

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypowipoy spetniga wymagania okrdone w PN-
S-02205 .

3.SPRZET
Ogolne wymagania dotyaze sprztu
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w SST D-02.00.01  pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-02.00.01 pkt 4.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoblne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-021006kt 5.

5.2 Ukop i dokop

5.2.1 Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno bywskazane w dokumentacji projektowej, w innych
dokumentach kontraktowych Iub przezzyniera. Jeeli miejsce to zostalo wybrane przez
Wykonawe, musi by ono zaakceptowane przezyniera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno byak dobranezeby zapewrd przewdz lub przemieszczanie
gruntu na jak najkrotszych odlegtach. O ile to méiwe, transport gruntu powinien odbywaie

w poziomie lub zgodnie ze spadkiem terenu. Ukopyganmie¢ ksztalt poszerzonych rowow
przylegtych do korpusu. Ukopy powinny dyykonywane rownolegle do osi drogi, po jednej lub
obu jej stronach.

5.2.2 Zasady prowadzenia robo6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu zeorozpoczé sie dopiero po pobraniu probek i
zbadaniu przydatsoi zalegajcego gruntu do budowy nasypéw oraz po wydaniu zgadpimie
przez Ireyniera. Gébokas¢ na jaky nalezy ocené przydatnéé gruntu powinna by dostosowana do
zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow nie powingy ddspajane, chyhsge wymaga tego dagi

do gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokopasyp. Odspojone przez Wykonawgrunty
nieprzydatne powinny gy wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskania,dngo ze
wskazaniami layniera. Roboty te dala wtaczone do obmiaru robét i optacone przez Zamawéajo
tylko wowczas, gdy odspojenie gruntow nieprzydalnggto konieczne i zostato potwierdzone przez
Inzyniera.

Dno ukopu nalgy wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunkuainwego sptywu wody. O ile to
konieczne, ukop (dokop) nakeodwodnt przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieza@n naruszastateczngci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny dyak uksztattowane, aby
harmonizowaly z otaczagym terenem. Na dnie i skarpach ukopu naleprzeprowad#
rekultywacg wedtug odgbnej dokumentacji projektowe;.

5.3 Wykonanie nasypow

5.3.1 Przygotowanie podi@a w obebie podstawy nasypu
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Przed przysipieniem do budowy nasypu naje w obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, okéone w SST D-01.00.00 ,,Roboty przygotowawcze".

5.3.1.2 Zag:szczenie gruntéw w podita nasypow

Wykonawca powinien skontrolowawskanik zagszczenia gruntéw rodzimych, zaleg@jch w
gornej strefie podiea nasypu, do gbokcsci 0,5 metra od powierzchni terenu.zée wartasé¢
wskanika zagszczenia jest mniejszaznokreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢
podiaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartdsici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie mag by¢ oshgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie podim, to naley podp¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podég
umazliwiajace uzyskanie wymaganych waitowskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne waétm wskanika zagszczenia dla podi@ nasypow do gbokaosci 0,5 m od powierzchni
terenu

Nasypy o Minimalna wartéc |
WYSOKGCi

do 2 metréw |0,95

ponad 2 metry|0,95

5.3.1.3 Spulchnienie gruntéw w podto nasypow

Jezeli nasyp ma by budowany na powierzchni skaty lub na innej gtaglipewierzchni, to
przed przysipieniem do budowy nasypu powinna ona¢ lhpzdrobniona lub spulchniona na
gtebokas¢ co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej parénia z podstagvnasypu.

5.3.2 Wybér gruntdw i materiatdw do wykonania nasypow

Wybdér gruntow i materiatow do wykonania nasypéw jpaen by dokonany z uwzghdnieniem
zasad podanych w punkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow

5.3.3.1 OgolIne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podtuznego,

ktore okrélono w dokumentacji projektowej, z uwzghieniem ewentualnych zmian

wprowadzonych zawczasu przezyniera.

W celu zapewnienia stateczeo nasypu i jego rOwnomiernego osiadania nal@rzestrzega

nastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metod, warstwowa, z gruntdw przydatnych do budowy nasypow.
Nasypy powinny b§ wznoszone rownomiernie na catej szekuko

b) Grubas¢ warstwy w stanie letnym powinna by odpowiednio dobrana w zateosci od rodzaju
gruntu i sprztu wywanego do zagszczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy
nasypu mee nasipi¢c dopiero po stwierdzeniu przez zimiera prawidiowego wykonania
warstwy poprzednie;.

c) Grunty o r@nych wi&ciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej
grubaici na catej szerokmi nasypu. Grunty spoiste najewbudowyw& w dolne, a grunty
niespoiste w goérne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego mglevbudowywd& poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego ze spadkiem gornej powierzchrookid + 1%. Kiedy nasyp jest budowany
w terenie ptaskim spadek powiniencbgbustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuedpad
powinien by jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksziadtioie powierzchni warstwy
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powinno uniemaliwia¢ lokalne gromadzeniegody.

e) Jezeli w okresie zimowym nagbuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powlani jest
wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki porzeqmwinny by uksztattowane ku osi nasypu,
a woda odprowadzona poza nasyp z zastosowanigieku. Takie uksztaltowanie gornej
powierzchni gruntu spoistego zapobiega pame potencjalnych powierzchni giagu w
gruncie tworacym nasyp.

f) Gorne warstwy nasypu, o gruimd co najmniej 0,50 metra nalg wykona z gruntow
niewysadzinowych, o wskaiku wodoprzepuszczalda k" nie mniejszym od 8 m/dab
Jezeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich detevosciach, Ireynier maze wyrazé
zgok na ulepszenie gornej warstwy nasypu poprzez stabg cementem, wapnem lub
popiotami lotnymi. W takim przypadku jest koniecznesprawdzenie warunku
nosnosci i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korekpglegajce]
na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych orazemanach zalewowych dolne warstwy
nasypu, o grubiei co najmniej 0,5 metra povgj najwyzszego poziomu wody, nakgwykona z
gruntu przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypow z popiotow lotnych, warsiod popiotami, grubii 0,3 do 0,5 m,
naleey wykona& z gruntu lub materiatbw o daj przepuszczalgi. Gornej powierzchni
warstwy popiotu naley nad& spadki poprzeczne 4% +1% wedtug poz. d).

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinieg bgzzwitocznie wbudowany w nasyp.
Inzynier maze dopuyci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jegezabczenia przed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.6. Poszerzenie nasypu
Przy poszerzeniu istnigjego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o szergkbdo 1,0
metra. Spadek gérnej powierzchni stopni powiniemaesg 4% +1% w kierunku zgodnym z
pochyleniem skarpy.
5.3.3.7. Wyciecie stopni obowizuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przyleghazsci
nasypu, wykonanych z gruntow aznych wiaciwosciach lub w ranym czasie.
5.3.3.8Wykonywanie nasypow w okresie deszczéw
Wykonywanie nasypow naig przerwa, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wado dopuszczalp
to znaczy jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.
Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nienwalktad@ nastpnej warstwy gruntu.
Osuszenie mma przeprowadziw sposob mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyraigs z
wapnem palonym albo hydratyzowanym.
W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym gaeehiem, poszczegolne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakozeniu rob6t ziemnych powinny dyéwne i mi€ spadki potrzebne do
prawidtowego odwodnienia, wedtug p. 5.3.3.1, pgz. d
W okresie deszczowym nie najepozostawia nie zagszczonej warstwy do dnia neghego. Jeeli
warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rseviestanie osuszyjej
I zagsci¢ w czasie zaakceptowanym przezyiniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie
wadliwej warstwy.
5.3.3.9Wykonywanie nasypow w okresie mrozow
Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempezat przy ktérej nie jest mbwe
osiagnigcie w nasypie wymaganego wgkika zagszczenia gruntow.
Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntéw zamasggych lub gruntéw przemieszanych ze
$niegiem lub lodem.
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W czasie daych opaddéw sniegu wykonywanie nasypow powinno dyprzerwane. Przed
wznowieniem prac naky usum $nieg z powierzchni wznoszonego nasypul.

Jeeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie nglgej przed rozmarzgciem
zagyszcza ani ukladé na niej nasfpnych warstw.

5.3.4 Zag:szczenie gruntu

5.3.4.1 Ogollne zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna by zag:szczona z zastosowaniem
sprztu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygacych warunkow.

Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcz& od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.
5.3.4.2Grubg¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liozlprzegé maszyny zagszczajcej zaleca si
okresli¢ daswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w
punkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartgci, dotyczce grubéci warstw r@nych gruntéw oraz liczby przejazdéwznych
maszyn do zagpzczania podano w punkcie 3.

5.3.4.3Wilgotnas¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zagzczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej, z tolerangjod
-20% do +10% jej wartei.

Jezeli wilgotnaé¢ naturalna gruntu jest 18za od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20% jej
wartasci, to wilgotna¢ gruntu naley zwigkszy¢ przez dodanie wody.

Jezeli wilgotnos¢ gruntu jest wysza od wilgotnéci optymalnej o ponad 10% jej wastn, grunt
naleey osuszy w spos6b mechaniczny lub chemiczny, ewentualnikowst drena z warstwy
gruntu przepuszczalnego. Sposéb osuszenia przewilggo gruntu powinien byzaakceptowany
przez Ireyniera.

Sprawdzenie wilgotriei gruntu naley przeprowadzalaboratoryjnie, z agtotliwoscia okreslona w
punkcie 6.3.216.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycice zagszczania

W zaleznoéci od uziarnienia stosowanych materiatow, ¢gzgzenie warstwy natg okresla¢ za
pomo& oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhodu
odksztatcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inego modutu odksztalcenia,
okreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02, naley stosowa tylko dla gruntdw gruboziarnistych,
dla ktorych nie jest mdiwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 .

Wskanik zag:szczenia gruntow w nasypach, cltoay wedtug normy BN-77/8931-12 , powinien na
catej szerokéci korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia gruntu w nasypach
Minimalna wartdé¢ | dla;

Goérna warstwa o grul§oi 20 cm 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu do eokasci|0,97
od powierzchni robét ziemnych: 2,0 m
(autostrady) -1,2 m (inne drogi)
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Warstwy nasypu na gbokasci od powierz)0,95
chni robét ziemnych pomej: - 2,0 m
(autostrady) -1,2 m (inne drogi)

Jezeli jako kryterium oceny dobrego zgggczenia gruntu stosujee¢sporownanie wartei
modutéw odksztatcenia, to wafto stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztidce
okreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02 , nie powinna bwigksza od 2,2.

Jezeli badania kontrolne wylka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgs, to Wykonawca
powinien spulchré warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie zagcic.
Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego imia zagszczenia,
Wykonawca powinien usgt warstwe i wbudowa nowy materiat, o ile liynier nie zezwoli na
ponowienie proby prawidtowego zgggczenia warstwy.

5.3.4.5 Prébne zagpzczenie

Poletko déwiadczalne dla prébnego zmgczenia gruntu o minimalnej powierzchni 300G, m
powinno by wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na kiouktada sj grunt czterema
pasmami o szerokoi od 3,5 do 4,5 metra kde. Poszczegdlne warstwy uktadanego gruntu powinny
mie¢ w kazdym pasie ina gruba¢ z tym, ze wszystkie musgzmiesci¢ sic w granicach wigciwych
dla danego spetu zagszczagcego. Wilgotné¢ gruntu powinna by réwna optymalnej z toleranc;
podarm w p. 5.3.4.3. Grunt ufmny na poletku wedtlug podanej wg] zasady powinien Iy
nastpnie zagszczony, a po kalej serii przej¢ maszyny naley okresli¢ wskaniki zagiszczenia,
dopuszczajc stosowanie aparatow izotopowych.

Oznaczenie wskaika zagszczenia naley wykona co najmniej w 4 punktach, z ktérych co
najmniej 2 powinny umdiwi¢ ustalenie wskanika zagszczenia w dolnej g&ci warstwy. Na
podstawie porownania uzyskanych wynikow gagzenia z wymaganiami podanymi w p. 5.3.4.4
dokonuje st wyboru sprztu i ustala si potrzebm liczbe przegé oraz grubé¢ warstwy rozkltadanego
gruntu.

5.4. Odktady

5.4.1. Warunki ogdlne wykonania odktadow

Roboty omowione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami, ktore
zostaly pozyskane w czasie wykonywania wykopowt@eknie leda wykorzystane do budowy
nasypow oraz innych prac zwanych z trasdrogows.

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odktad,zeli:

stanowi nhadmiar objtosci w stosunku do objosci gruntow przewidzianych do wbudowania,

sa nieprzydatne do budowy nasypow oraz wykorzystanianych pracach, zwkanych z budow
trasy drogowej, ze wzgllu na harmonogram robot nie jest ekonomicznie udeae
oczekiwanie na wbudowanie materiatdw pozyskiwargmerykopu.

Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanych xey przypadkéw tylko wowczas, gdy
zostalo to jednoznacznie oklene w dokumentacji projektowej, harmonogramie tolub przez
Inzyniera.

5.4.2 Lokalizacja odktadu

Jezeli pozwalaj na to widciwosci materiatdbw przeznaczonych do przewiezienia nétamt)
materiaty te powinny byw razie maliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypaniawlot
i sztucznych wyrobisk oraz do ewentualnego posreazenasypow. Roboty te powinny by
wykonane zgodnie z dokumentacjprojektows i odpowiednimi zasadami, dotygz/mi
wbudowania i zagszczania gruntdw oraz wskazéwkamiyniera.
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Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiarwetofsji w sposob okrdony powyzej,
materiaty te naley przewie¢ na odktad.
Lokalizacja odktadu powinna bywskazana w dokumentacji projektowej lub przezyimera. Jeeli
miejsce odktadu zostato wybrane przez Wykongwausi by ono zaakceptowane przezyniera.
Niezaleznie od tego, Wykonawca musi uzyskayod; wiasciciela terenu.
Jezeli odktady g zlokalizowane wzdtiz odcinka trasy przebiegaego w wykopie, to:
odktady mana wykon& z obu stron wykopu, jli pochylenie poprzeczne terenu jest
niewielkie, przy czym odlegks podnGa skarpy odktadu od goérnej kraskzi wykopu powinna
WYNOSEK:

nie mniej nk 3 metry w gruntach przepuszczalnych,

nie mniej nk 5 metrow w gruntach nieprzepuszczalnych,

przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenu, jednaiejszym od 20%, odkiad nalewykona&
tylko od gornej strony wykopu, dla ochrony od waigkowej,

przy pochytemu poprzecznym terenu wyngsam ponad 20%, odktad nale zlokalizowa od
dolnej strony wykopu,

na odcinkach zagewmnych przez zasypywanie drogniegiem, odktad nalyy wykona od
strony najczsciej wiejacych wiatréw, w odlegkci ponad 20 metrow od kragzi wykopu.

O ile odklad zostanie wykonany w nie uzgodnionynejstgu lub niezgodnie z wymaganiami, to
zostanie on usugy przez Wykonawg na jego koszt, wedtug wskazmzyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wyniag z ewentualnych uszkodzé&rodowiska naturalnego
wskutek prowadzenia prac w nie uzgodnionym do taggscu, obcizaja Wykonawe.

5.4.3 Zasady wykonania odktaddéw

Wykonanie odktadéw, a w szczegdbooich wysokad¢, pochylenia, zagszczenie oraz odwodnienie
powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji tojsej lub przez layniera.
Jezeli nie okrglono inaczej, naley przestrzega ustaléh podanych w normie PN-S-02205 [4] to
znaczy odkiad powinien KByuformowany w pryzra o wysokdaci do 1,5 metra, pochyleniu skarp od
1 do 1,5 i spadku korony od 2 do 5%.

Odktady powinny by tak uksztattowane, aby harmonizowaly z otagaan terenem. Powierzchnie
odktadow powinny b§ obsiane traw, obsadzone krzewami lub drzewami albo przeznacrane
uzytki rolne lub léne, zgodnie z dokumentagrojektows.

Odspajanie materiatu przewidzianego do przewieaierd odktad powinno lByprzerwane, o ile
warunki atmosferyczne Ilub inne przyczyny unietwdaja jego wbudowanie zgodnie z
wymaganiami sformutowanymi w tym zakresie w dokutaejn projektowej, specyfikacjach lub
przez Irzyniera.

Przed przewiezieniem gruntu na odktad Wykonawcaipew upewnt si¢, ze spetnioneagwarunki
okreslone w p. 5.4.1. Jeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na adkiprzez
Wykonawe;, zajdzie konieczni@ dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z ukoplkdszt tych
czynnaci w cataci obchza Wykonawe.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jaka robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2 Sprawdzenie jakoi wykonania ukopu i dokopu
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Sprawdzenie jaka&i wykonania ukopu i dokopu polega na kontrolowardgodndci z
wymaganiami okrdonymi w p. 5.2 niniejszej specyfikacji oraz w dokentacji projektowej. W
czasie kontroli naley zwrdcié szczegodla uwag: na sprawdzenie:

(a) zgodndci rodzaju gruntu z okéonym w dokumentacji projektowej,

(b) zachowania ksztattu zboczy, zapewstajgo ich stateczié,

(c) odwodnienia,

(d) zagospodarowania (rekultywacji) terenu po Zakeniu eksploatacji ukopu.

6.3 Sprawdzenie jakai wykonania hasypow

6.3.1 Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jaka@i wykonania nasypdéw polega na kontrolowaniu zgédna wymaganiami
okreslonymi w p. 2, 3 oraz 5.3 niniejszej specyfikaav dokumentacji projektowe;.

Szczegobla uwag; nalezy zwrock na:

1) badania przydatda gruntéw do budowy nasypoéw,

2) badania prawidtowiei wykonania poszczegoélnych warstw nasypu,

3) badania zaggzczenia nasypu, 0) pomiary ksztattu nasypu.

6.3.2 Badania przydatréai gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatri@i gruntéw do budowy nasypu powinny dyrzeprowadzone na probkach
pobranych z kadej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnmg, pochodzcej z nowego
zrodia, jednak nie rzadziej:njeden raz na 30003 kazdym badaniu naley okresli¢ nastpujace
wiasciwosci:

sktad granulometryczny, wg PN-B-04481,

zawart@¢ czgsci organicznych, wg PN-B-04481 ,

wilgotnos¢ naturala, wg PN-B-04481,

wilgotnos¢ optymalry i maksymala gestai¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481,
granie; ptynnasci, wg PN-B-04481 ,

kapilarnag¢ bierm, wg PN-B-04493,

wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931 -01.

6.3.3 Badania kontrolne prawidtowo wykonania poszczegolnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegap

sprawdzeniu:

a) prawidtowaci rozmieszczenia gruntow ozdych wigciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubasci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nable przeprowad# nie
rzadziej nk jeden raz na 500 Twarstwy,

d) nadania spadkow warstwom z gruntéw spoistych wepig3.3.1 poz. d),

e) przestrzegania ograniaz®kreslonych w p. 5.3.3.8 i 5.3.3.9, dotygzch wbudowania gruntow
w okresie deszczow i mrozéw.

6.3.4 Sprawdzenie zagzczenia hasypu oraz pogionasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz podé nasypu polega na skontrolowaniu zgaano

wartosci wskanika zagszczeniadlub stosunku modutow odksztatcenia z wéetami okrelonymi

wp. 5.3.1.21p. 5.3.4.4. Do higcej kontroli zagszczenia dopuszcza fiparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia d powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-

12, oznaczenie modutdéw odksztatcenia wedtug noridy6B/8931-02 .

Zageszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ri:
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jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okékenia wartgci Is,

jeden raz w trzech punktach na 200bwarstwy w przypadku okékenia pierwotnego i wtérnego
modutu odksztatcenia.

Wyniki kontroli zagszczenia rob6t Wykonawca powinien wpisywado dokumentow
laboratoryjnych. Prawidtowid zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem
powinna by potwierdzona przez hyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5 Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmujontrok:

prawidtowaci wykonania skarp,

szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowssi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgddnoz
wymaganiami dotycgymi pochylé i doktadndci wykonania skarp, okéeonymi w dokumentaciji
projektowej oraz w p. 5.3.5.

Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na porownaniu szesokdkorony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szeruk® wynikajaca z wymiarOw geometrycznych
korpusu, okrglonych w dokumentacji projektowe;j.

6.4. Sprawdzenie jakoi wykonania odktadu

Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzgudndci z wymaganiami ok&onymi w p.
2 oraz p. 5.4 niniejszej specyfikacji i w dokumejitarojektowej. Szczegdbinuwag: nalezy zwrocic
na:

- prawidtowa¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odktadu,

- odpowiednie wbudowanie gruntu,

- whasciwe zagospodarowanie (rekultyw@cpdktadu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02.06k07.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest fh(metr szécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach szeennych jako rénica ogolnej ohjtosci
nasypow i ogolnej objosci wykopOw, pomniejszonej o afips¢ gruntébw nieprzydatnych do
budowy nasypow, z uwzglnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowegolst&s obgtosci gruntu
w stanie rodzimym do odtjosci w nasypie.

Objetos¢ nasypéw hdzie ustalona w metrach szeennych na podstawie obliczez przekrojow
poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzimego poziom gruntu po uswuiu warstw
gruntéw nieprzydatnych.

Objetos¢ odktadu ledzie okrélona w metrach szeiennych na podstawie obmiaru jakamita
objetosci wykopow, powgkszonej o ohjtos¢ ukopow i obgtosci nasypow, z uwzgbnieniem
spulchnienia gruntu i zastrzs sformutowanych w pkt. 5.4.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w SST D-02.00.01 pkt 8

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
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9.2 Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuje:

prace pomiarowe,

oznakowanie robot,

pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odepigj i zatadunek n@odki transportowe,
transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceisddwvania,

wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

zag:szczenie gruntu,

profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,

odwodnienie terenu robot,

wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, agpast ich rozebranie,
przeprowadzenie pomiarow i bada@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwrzanych podano w SST D-02.00.01.

D-02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-V KATEGORII

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacgihtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru wykopow w gruntach |-V kategariviazanych z budow ciagu pieszo —
rowerowego w miejscowai Przewtoka

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowangaikestdokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét ziemnych
sprztem mechanicznym w gruntach nieskalistych (kat) IsMlosciach okrélonych w przedmiarze
robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okiétenia zostaty podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaze rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntdw i innych materiatow na kategqriel wzgédem trudnéci ich odspajania
podano w OST D-02.00.01, tablica 1. W wymienioadjity okrglono przeattne wartdci gestasci
objetosciowej gruntow i materiatdw w stanie naturalnymza<spulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntéw pod wzgllem przydatngci do budowy nasypéw podano w OST D-02.03.01, pkt 2
tablica 1.
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3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w OST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w OST DO21(pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantovieh statecznd@ w catym okresie
prowadzenia robdt, a naprawa uszkadzeynikaacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podeicia lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe robot
ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywa wykopy w taki sposob, aby grunty o zrym stopniu
przydatndci do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, ppssb uniemdiwiajacy ich
wymieszanie. Odgpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgodiyimera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimonby bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ilezynier dopuéci czasowe skiadowanie odspojonych gruntéw,
nalery je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzelly nie naley odspaja go do gkbokdsci okoto 0,5 metra powsg]
projektowanych radnych rob6t ziemnych.

5.2.Wymagania dotycace zagszczenia
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotobiemnych powinno speinia
wymagania, dotyee minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot
ziemnych

innych drog
ruch cizki i bardzo c¢zki |ruch mniejszy  od
ciezkiego
GOrna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokaoci od 20 do 50 cm 1,00 0,97
powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyule spetniaj wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogscic do wartdci Ls,
podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntow rodzimych, to nafepodpé srodki w celu ulepszenia gruntu
podtaza, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych waitowskaznika zagszczenia. Maliwe do
zastosowaniarodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji lmynierowi.
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5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gridavarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza 0,3 metra.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu gdapua si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych &€ czynnd¢ budowlam. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktére nie spowodujuszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni robot ziemnych, wynikglych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkdéw obeiza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 6.

6.2.Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolawazgodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentgajojektowej i SST. W czasie kontroli
szczegOla uwag; nalezy zwrdck na:

odspajanie gruntdw w sposoéb nie pogatgzaich wiaciwosci,

zapewnienie stateczémo skarp,

odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot igtnzakaczeniu,

doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie),

zag:szczenie  gornej strefy  korpusu w  wykopie wedlug agen  okrelonych
w punkcie 5.2.

7.0BMIAR ROBOT

7.1.0g06Ine zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-02.00k0Y.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8.ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-02.00kdB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0g0Ine ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach 1-V kategorii obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasymllidad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytaun
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
zag:szczenie powierzchni wykopu,
przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj,
rozplantowanie urobku na odktadzie,
wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,
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rekultywacg terenu.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.

D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania dotycce
wykonania i odbioru robo6t zwzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag;szczaniem podia gruntowego zwazanych z  budow ciagu pieszo — rowerowego w
miejscowdci Przewtoka

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowjasa jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azanych z:
Wykonaniem koryta na poszerzeniu

Wykonaniem koryta pod zjazdy

Wykonaniem koryta pod zatelkutobusow

Profilowaniem i zagszczeniem podi@a pod chodnik

Roboty obejmuj rowniez wywiezienie nadmiaru ziemi z korytowania samaitdnoi
samowytadowczymi na odktad w miejsce wskazane pirneestora. lléci robot okréla przedmiar
robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pid.

1.5.0godlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania oglbpkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3.SPRZET

3.1.0gd6lne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne"Jkt

3.2.Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podk powinien wykaza si¢

mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

e rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fike ustawianym lemieszem; Zynier mae
dopusci¢c wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
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» koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamwgskich koryt),
» walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.
Stosowany spkz nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne" pkt 5.
5.2.Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeaniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia jest
mozliwe wytacznie za zgogInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zggczonym podtzu nie mae odbywa si¢
ruch budowlany, niezwzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztalttowaniarigta w planie i profilu powinny by
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmoazliwiaé
nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w agistch nie wgkszych nk co 10 metréw.
Rodzaj sprztu, a w szczegllrsoi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w Kktorym
prowadzonegsroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robétadym zakresie. Sposéb wykonania must by
zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powmiby¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wlowany w nasyp lub odwieziony na odktad
W miejsce wskazane przezzymiera.

Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami oklenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzté, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podida. Zaleca s, aby rzdne terenu
przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cmigge ni projektowane rgne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstja zanienia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinierpukchni podiaze na gtbokas¢
zaakceptowan przez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetnigy wymagania obowkujace
dla gornej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganychdmzych wysokeéciowych

I zaggséci¢ warstwe do uzyskania warkoi wska&nika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.

Do profilowania podi¢éa naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowangzplrzyniera.
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Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuow& do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w
tablicy 1. Wskanik zag:szczenia nalegy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartgi wska&nika zagszczenia podima (I
Strefa Korpusu Ruch mniejszy od erkiego

Gorna warstwa o gruko 20/1,00

Na gkbokasci od 20 do 5(0,97
cm odpowierzchni podioa

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgey podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrglzag:szczenia nalgy oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia pozéo wedtug BN-64/8931-02. Stosunek
wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie ipgan przekracza?2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna Byrowna wilgotngci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do ukladania warstw nawierzchnipdainien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proefzenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przezyimera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mena przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamezlegdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na witasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i z@gczenia
koryta i wyprofilowanego podi@ podaje tablica 2.

Tablica2.  Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmt

Lp. Wys.zcz'eg(’)lnienie bada i|Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
pomiaréw

1 Szerokd¢ koryta 10 razy na 1 km

2 Réwna¢ podiuzna co 20 m na kadym pasie ruchu

3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1l km

4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
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5 Rzedne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krasgiziach dla autostraddrog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi w planie [co 25 m w osi jezdni i na jej kraiziach dla autostraiddrog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Zageszczenie, wilgotn@ gruntu poditaa

w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczrrégiziej nt raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksptahnia osi w planie naky wykona w
punktach gtownych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o
wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rowna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaici podtwne koryta i profilowanego podita naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z
normg BN-68/8931-04 .

Nierébwnaci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrovy tata. Nierowndaci nie mog, przekracz&20 mm.
6.2.4Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtopowinny by zgodne z dokumentaci
projektowg z tolerancj +0,5%.

6.2.5Rz¢dne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zel cm, -2 cm.

6.2.6Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ogeej niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukzegj niz £ 5 cm dla pozostatych drdg.

6.2.7Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéo okr&lony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

J&ili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujecgsporoéwnanie wartai modutdw odksztatcenia,
to wartéd¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksziag;eokrélonych zgodnie z
norma BN-64/8931-02 nie powinna byvigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly bad& wediug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu
podiaza powinna b¥ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podita@a)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od @é&rgch
w punkcie 6.2 powinny ki naprawione przez spulchnienie delgdkaosci co najmniej 10 cm,
wyrownanie i powtdrne zagzczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnieryigonane]
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@OWymagania ogolne" pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest M(metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8. Roboty
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uznaje sie_ za wykonane zgodnie z dokumentacjeekimja, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g0lIne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne"
pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roapheamiem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdrodki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
profilowanie dna koryta lub podia,

zag:szczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10.przepisy zwizane

Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaieza&ilgotngci

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modwdksztatlcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeaizenie piyt

BN-68/8931 -04 Drogi samochodowe. Pomiar royanmawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu

D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacihtécznej (SST) $ wymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru robét zwdanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie przy budowiaguaipieszo — rowerowego w miejscaepPrzewtoka.
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowjasé jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt.|

1.3.Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych hatcznie wg PN-S-06102 i obejmuj
SST: D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanegaligabanego mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, stgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudgyomocnicz i podbudow zasadnicz wg
Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczimyegapcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wigciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate okrdenia podstawowe as zgodne z obowdizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-0Q@®,Wymagania ogolne" pkt 1.4 oraz w
SST dotyczcych poszczegolnych rodzajow podbuddw z kruszywilstawanych mechanicznie:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibn@go mechanicznie,

1.5.0g0Ine wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1.0g6lne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne".pkt 2.

2.2.Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudoéw z kruszstabilizowanych mechanicznie
podano w SST dotygzych poszczegolnych rodzajow podbudow: D-04.04.@2lbBdowa z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatdw

2.3.1.Uzianienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wediug PN-B-06714-15 powinnaz& micdzy
krzywymi granicznymi pél dobrego uziamienia.

2.3.2 Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawvymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.

Lp. [Wyszczegodlnienie wkgiwosci Wymagania Badania wedtug
Kruszywa Kruszywa Zuzel
naturalne tamane
Podbudowa

zasad{pomoc- |zasad-|pomoc- zasad- | pomoc-
nicze |nicze |nicze |nicze |nicze |nicze
| Zawartg¢ ziarn mniejszych i 0,075od 2od 2 dojod 2od 2 ddod 2dofod 2 dqPN-B-06714-15

mm, %(m/m) do 1( |12 do 1( |12 10 12

2 ZawartG¢ nadziarna, % (m/m), n5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
wiecej niz

3 Zawarta¢ ziarn nieforemnych %(m/m(35 45 35 40 - - PN-B-06714-16
nie wiecej niz

4 Zawart@¢ zanieczyszcze organicznychl 1 1 1 1 1 PN-B-04481

%(m/m). nie wecei niz
5 Wskaznik piaskowy po pcio-{od 3QJod 30 ddod 3Qdod 30

BN-64/8931-01

krotnym zagszczeniu metad! lub Il wg|do 70 |70 do 70 |do 70
PN-B-04481.%

6 Scieraln@g¢é w Ibexbnie Los Angelesa)|3530 |45 3530 (50 40 30 (5035 |PN-B-06714-42
scieralndg¢ catkowita po peinej liczb 40 35

obrotow, nie wcej niz b) scieralncé
czesciowa po 1/5 petnej liczbpbrotow

NnicaiacAl Niy

7 Nashikliwos¢, %(m/m), nie wecej niz 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-06714-18
8 Mrozoodpornéé, ubytek masy po 35 10 5 10 5 10 PN-B-06714-19
cyklach zamrzania, %(m/m), nie wicej
niz.
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9 Rozpad krzemianowy ielazawy hcznie 1 3 PN-B-06714-37 PN-B-
% (m/m), nie wecej niz 06714-39

10 [Zawartgé zwiazkéw siarki w1 1 1 1 2 4 PN-B-06714-28
przeliczeniu nsSOj, %(m/m). nie wicej

11 Wskanik nasnosci w,,$ mieszank|80 120(60 80 60 80120|60 PN-S-06102
kruszywa, %, nie mniejszy hia) przy 120
zagszczeniu Is A 1,00 b) opr
zagzszczeniu Is M 1,C

2.3.4. Materiat na warstwodcinagca

Na warstw odcinajca stosuje siej

» piasek wg PN-B-11113,

* miat wg PN-B-11112,

» geowtoknimp 0 masie powierzchniowej powgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.
2.3.5. Materialy do ulepszania étawosci kruszyw

Do ulepszania wkziwosci kruszyw stosuje si~ cement portlandzki wg PN-B-19701,
* wapno wg PN-B-30020,

* popioty lotne wg PN-S-96035 ,

» zuzel granulowany wg PN-B-23006.

Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskaniandrzednych efektéw
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przeyniera.

Rodzaj i ilgs¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102.

2.3.6. Woda

Nalezy stosowé wodh wg PN-B-32250 .

3. SPRZET

3.1.0g06Ine wymagania dotycgee spratu

Ogolne wymagania dotyaeze spratu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" Jkt
3.2.Sprt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyokchanicznie
powinien wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w urzadzenia dozujce wod. Mieszarki
powinny zapewrd wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotoooptymalnej,

rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub stnych do zagszczania. W miejscach
trudno dostpnych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine" pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegeggh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiemagmi, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem. Transport cementu powinien odbyw& zgodnie z BN-88/6731-08. Transport
pozostatych materiatdw powinien odbyévsic zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
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Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M@OM,Wymagania ogolne" pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga
Podiaze pod podbudow powinno spetni@ wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@" i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne".
Podbudowa powinna Byutozona na podtu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek
gruntu do podbudowy.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniaodbudowy powinny b§ wczeniej
przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyiniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiveia¢ nachkgnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszank kruszywa o scisle okre&lonym wuziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarza w mieszarkach gwarantigiych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na
konieczné¢ zapewnienia jednorodia nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wgpkowaniu powinna ky od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposib; nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna grudé po zagszczeniu byla rowna grubo projektowanej. Grub@ pojedynczo
uktadanej warstwy nie nmie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna
by¢ roztazona w sposodb zapewniay oshgniecie wymaganych spadkéw i ednych
wysokasciowych. Jeeli podbudowa sktada iz wiccej niz jednej warstwy kruszywa, to kda
warstwa powinna hy wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Rozpocgcie budowy kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiaglawilgotnosci
optymalnej, okréonej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448detpda Il). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zostasuszony przez mieszanie i napowietrzaniezelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20% jej wadtp mieszanka powinna
by¢ zwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnosé
mieszanki kruszywa jest wyza od optymalnej o 10% jej wastp mieszank nalezy osuszy.
Wskaznik zagiszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpola przyjetemu
poziomowi wskanika nanosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
5.5. Odcinek probny
Jezeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka probnego, to co najmniej na 8 dn
przed rozpooziem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:
stwierdzenia czy spe¢z budowlany do mieszania, rozktadania i ggzania kruszywa jest
wiasciwy,
« okreslenia grubdci warstwy materialu w stanie 4aym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubasci warstwy po zagszczeniu,
okreslenia liczby przejé sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego mwska
zag:szczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinieryd takich materiatdw oraz spyi do mieszania,
rozktadania i zagszczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.
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Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasl 400 do 800 f

Odcinek prébny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipdbnego
przez Irzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna yutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow
do ruchu budowlanego, to jest obamany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktgchiewtaciwego utrzymania podbudowy
obciaza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0Ipkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wyk@énabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robodt i przedstawiyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowazystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3
niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyabchanicznie

Lp. |Wyszczegdlnienie bada Czgstotliwos¢ bada
Minimalna liczba bada na Maksymalna  powierzchn
dziennej dziatce roboczej podbudowy przypadajca ng

jedno badanie ()

1 Uziarnienie mieszanki 2 600

2 Wilgotnos¢ mieszanki

3 Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000m

4 Badanie witéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziamienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkeiya
pobierg w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagoszczeniem. Wyniki liagawinny
by¢ na bieaco przekazywane aynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda 1), z todep +10% -20%. Wilgotn& nalezy okresli¢

wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4 Zag:szczenie podbudowy

Zagoszczenie kalej warstwy powinno odbywasio & do osagnigcia wymaganego wskaika
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zagoszczenia.

Zagoszczenie podbudowy nae sprawdza wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietiwe ze wzgétdu na gruboziarniste kruszywo, kontrolo
zagoszczenia nalg oprze& na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziegni
raz na 5000 Ry lub wedtug zaledelnzyniera.

Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawaev sposob losowy w obecém
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyce cechgeometrycznych podbudowy 6.4.Czestotliwos¢ oraz zakres
pomiarow. Cegstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 3. €gtotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszstabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

1 Szerokd¢ podbudowy 10razy na 1 km

2 Réwna¢ podiwzna w sposOb cigly planografem albo co 20 m 4aha kadym
pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10razy na 1l km

4 Spadki poprzeczne*” 10 razy na 1l km

5 Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie* co 100 m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowyw 3 punktach na kalej dzialce robocze
lecz nie rzadziej miraz na 400 mMPrzed odbiorem: w
punktach, lecz nie rzadziejiniaz na 2000 m

8 Nosnosé¢ podbudowy: - modulco najmniej w dwdch przekrojach nazla 1000 mco

odksztalcenia - ugiocie spryste najmniej w 20 punktach na kde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i ukdst@hnia osi w planie naty wykona w punktach gtownych

lukéw poziomych.

6.4.2. Szerokdé¢ podbudowy
Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawnikow szeroké¢ podbudowy powinna ki wigksza od szerolkui
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowej.
6.4.3. Rowna¢ podbudowy
Nierownaci podiuzne podbudowy naky mierzy 4-metrovs tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04.
Nierébwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove tata. Nierdwndci podbudowy nie
moga przekraczé&
« 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
« 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukactvipoy by zgodne z dokumentagj
projektows, z tolerang +0,5 %.
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6.4.5. Rzedne wysokéciowe podbudowy

R&znice pomgdzy rzdnymi wysokdéciowymi podbudowy i kgnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pazalto

Os podbudowy w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccogj niz £ 5
cm.

6.4.7. Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podée

Grubas¢ podbudowy nie mze sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

dla podbudowy zasadniczej + 10%,

dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

modut odksztatcenia wg BN-64/8931 -02 powiniei bgodny z podanym w tablicy 4,

ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno dyggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowaz|Wymagane cechy podbudowy

kruszywa  {Wskaznik Maksymalne ugicie|Minimalny modut odksztat-
wskazniku | zagsszczenia |sprzyste pod kolem, mm  |cenia  mierzony piyt o
Who nie 1 nie srednicy 30 cm, MPa
mniejszym \mniejszy nk
niz, %

40 kN 50 kN od pierwszeg{od drugiegq

obciazenia E [obchzenia E:
6080 120 1,01,01,03 |1,401,251,10{1,60 1,40 1,20 {60 80 100 120
140 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwyicksze odchylenia od okilenych w
punkcie 6.4 powinny khynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie gdbakasci co najmniej 10
cm, wyrownane i powtérnie zaggczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniegieonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerdgioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom e lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubagé do potowy szerokiei pasa
ruchu, dotaenie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wztm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshay
odpowiedny glebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatlem o
odpowiednich wigciwosciach, wyrGwnane i ponownie zZggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkdu tych robot nagpi ponowny pomiar

I ocena grubsri warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nadnos¢é podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezledne do zapewnienia wymaganegnaci, zalecone przez hyniera.
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Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcallpalowy tylko wtedy, gdy zamgnie
nosnosci podbudowy wynikto z niewkaiwego wykonania robét przez Wykonawmodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne" pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow, jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizoego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne" pkt 8. Roboty
uznaje s¢ za zgodne z dokumentacjprojektowa, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0go0lIne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatriei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéci objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w OST: D-04.04.02 Podbudowauszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie,

D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej (SST)aswymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru robét zwranych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie zwanych z budow ciagu pieszo — rowerowego W miejScaieD
Przewioka

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowjast jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w pkt.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z:
Wykonaniem dolnej warstwy podbudowy z kruszywa daego stabilizowanego mechanicznie
llosci robot okréla przedmiar robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nmchaie - jedna lub wice] warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstvesna hawierzchni drogowe;j.
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Pozostate okrdenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definiciami podanymi w SST D-04.04,@odbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kxms¥Vymagania
ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1.0go0Ine wymagania dotycge materiatow

Ogdblne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pumav SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne'2pk

2.2.Rodzaje materiatdw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdnystabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeoiaveca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakow albo ziakwiru wickszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszeizsbcych i bez domieszek gliny.
2.3.Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno Byzgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne" pkt 2.3.1.

2.3.2. Wiaciwosci kruszywa
Kruszywo powinno speinéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne" pkt 2.3.2.

3.SPRZET
Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.nmafyania
ogolne" pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycice transportu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowaugzyw. Wymagania
ogolne" pkt 4.

5.WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-0d004Podbudowa z kruszyw. Wymagania

ogolne" pkt 5.

5.1.Przygotowanie podtaa

Przygotowanie podia powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00

.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne" pkt 5.2.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00

~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne" pkt 5.3.

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiotami

przy WP od 20 do 30% lub powsj 70%, szczegbtowe warunki i wymagania dla tag@mjbudowy

okresli SST, zgodnie z PN-S-06102.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczee rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podvado
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kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.4.Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wy& odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wyiangig ogoélne" pkt 5.5.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne" pkt 5.6.

6.KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z knysxVymagania
0golne" pkt 6.

6.2.Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafgania ogolne” pkt 6.2.

6.3.Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w SBT
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne'6ak

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddva z kruszyw.
Wymagania ogolne" pkt 6.4.

6.5.Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne" pkt 6.5.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. 0Ogoblne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04.04R@@lbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarow

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbuda@mgruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04.04Rdbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne" pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fpodbudowy obejmuije:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

» o0znakowanie robdt,

e sprawdzenie i ewentualmapravwg podiaza,
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* przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

» dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

* rozitozenie mieszanki,

* zagSzczenie rozionej mieszanki,

» przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
» utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwjzane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogélne"
pkt 10.

D -08.01.01
KRAW EZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacgihtecznej (SST) & wymagania dotycice
wykonania i odbioru rob6t zazanych z ustawieniem kraanikow betonowych przy budowie agu
pieszo — rowerowego w miejscosed Przewtoka

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowjasa jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w pkt 1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zmanych z
ustawieniem kragznikOw:

betonowych wtopione bez tawy

betonowych najazdowych

tawa betonowa zwykta pod krawanik

tawa betonowa zwykta patiek

betonowych wystagrych na tawie betonowej

llosci robot okraéla przedmiar robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograsmace chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

2. Pozostale ok&enia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,8Jymagania ogoélne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, poga SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.
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2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymags

krawezniki betonowe,

piasek na podsygk do zapraw,

cement do podsypki i zapraw,

woda,

materiaty do wykonania tawy pod krasiki.

2.3.Krawezniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01.

2.3.1. Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia st nastpujace typy krawznikow betonowych: U -
uliczne, D - drogowe.

2.3.2. Rodzaje

W zalenosci od ksztattu przekroju poprzecznego ramié st nastpujace rodzaje krawaznikdw
betonowych:

» prostokatne $cigte - rodzaj,a",

» prostokitne - rodzaj ,b".

2.3.3. Odmiany

W zaleznoéci od technologii i produkcji kraggnikbw betonowych, rozedia st odmiany:
-kraweznik betonowy jednowarstwowy,

- krawgznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4. Gatunki

W zaleznoéci od dopuszczalnych wad, uszkofiz@awezniki betonowe dzieli gina:

* gatunek 1-G1,

» gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia kraynika betonowego ulicznego (U), prosatkego (b),
jednowarstwowego (1) o wymiarach 12 x 15 x 100 gat,1: Ub-1/12/15/100 BN-80/6775-03/04

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

Tablica 1. Wymiary krawznikdw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraveznikdw, cm
kraweznika |kraweznika
e e b H c d r
U A 100 |20 30 min. 3 min. 12 1,0
15 max. 7 max. 15
D b 100 |15 1220 - - 1,0
10 2525

Tablica 2. Dopuszczahie odchytki wymiarow kegwikow betonowych
Rodzaj wymiaru  |Dopuszczania odchytka, mm

Gatunek 1 Gatunek 2
1 +8 +12
b, h +3 +3.
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2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikdw betonowych powinny ldy bez rys, pknie¢ i ubytkbw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Kragzie elementéw powinny Byéwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnawdzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-
03/01, nie powinny przekraczavartagci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczahie wady i uszkodzenia kraikow betonowych
Rodzaj wad i uszkodae Dopuszczalna  wielkd
wad i uszkodze

Gatunek 1 |Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypukia¢ powierzchni krawznikéw w mm 2 3
Szczerby i uszkodzenograniczajcych powierzchnie gériiniedopuszczalne
krawedzi i narazy (Scieralne), mm

ograniczajcych pozostat 2 2

powierzchnie:

- liczba max

- dtugas¢, mm, max 20 40

- gibokas¢, mm, max 6 10

2.4.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skfadowiskach otwartych, posegrage
wedtug typow, rodzajéw, odmian, gatunkow i wielkio

Krawezniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podkitadek i przektadek drewnianych
wymiarach: grub&e 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm wegksza ni szeroké¢ kraweznika.
2.4.4.Beton i jego skiadniki

2.4.4.1Beton do produkcji kragznikdw

Do produkcji kraveznikbéw naley stosowd beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30. W przypadk
wykonywania krawznikdw dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kegmikOw powinna by
wykonana z betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikbéw powinien charakteryzowsie:

naskkliwoscia, ponizej 4%,scieralnGcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@n 4
mm, mrozoodpornieia i wodoszczelnéria, zgodnie z normPN-B-06250.

2.4.4.2Cement

Cement stosowany do betonu powinierg lmgmentem portlandzkim klasy niezszej ng ,,32,5"
wg PN-B-19701 .

Przechowywanie cementu powinncailagodne z BN-88/6731-08.

2.4.4.3Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 .

Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, daiun marek.

2.4.4.4Woda

Woda powinna b§ odmiany ,1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.5.Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsygkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 , a do
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zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 .

Cement na podsygki do zaprawy cementowo-piaskowej powinient lmementem portlandzkim
klasy nie mniejszej 1i,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 .

Woda powinna b§ odmiany ,1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.6.Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod kragzniki nalezy stosowa, dla:

tawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, Wi-B-06250 , ktérego sktadniki powinny
odpowiad& wymaganiom punktu 2.4.4,

2.7.Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacyinyea gosco, powinna odpowiada
wymaganiom BN-74/6771-04 lub aprobaty technicznej.

3. SPRZET

3.1.0g0Ilne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" Jikt
3.2.Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1.0g06Ine wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane" pkt 4.
4.2.Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada naleey na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegni siszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystapazascianysrodka transportowego wéej niz 1/3
wysokaci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergdbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi naéeni. Podczas transportu kruszywa
powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Mas; zalewows nalery pakowd& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport pa@mini
odbywa sie w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzeniemgliméw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0gdIne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne™ pkt 5.
5.2.Wykonanie koryta pod tawy
Koryto pod tawy naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiadawvymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szeroki
dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod ¢gpowinien wynost co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.
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5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02 .

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonsiggbez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowad szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujegsw szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien by wyrownywany warstwami. Betonowanie taw ngle
wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalstosowa co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypetnione bitumicammasg, zalewows.

5.4.Ustawienie krav¢znikow betonowych

5.4.1. Zasady ustawiania kragnikow

Swiatto (odlegtdé gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkistalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, a
w przypadkach wyjtkowych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie"scieku) mae byt zmniejszone do 6
cm lub zwekszone do 16 cm.

Zewrxtrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpgo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.
Ustawienie krawznikow powinno by zgodne z BN-64/8845-02 .

5.4.2. Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujeesna podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grufim 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.3. Wypetnianie spoin

Spoiny krawznikbw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny nalgy wypetnic zwirem,
piaskiem lub zapragyv cementowo-piaskoyy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin
kraweznikOw zaprawy cementowo-piaskoavstosuje & wytacznie do krawznikéw ustawionych na
tawie betonowe.

Spoiny kraweznikdw przed zalaniem zaprawialezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia
przed wptywami temperatury krawaniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowegpanach
zalanych zaprawnaley zalewa& co 50 m bitumicza mas zalewows nad szczelip dylatacyjra
lawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlIpkt 6.
6.2.Badania przed przysdpieniem do robét
6.2.1. Badania krawznikow
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnabadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kegwikOw betonowych i przedstadviwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtlzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodaevystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugm i gtebokasci uszkodzé naleey wykona za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.
Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowadz z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubsngy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie &0w prostych w nargach elementéw wykonuje ¢siprzez przytaenie katownika
do badanego nata i zmierzenia odchytek z doktadmm do 1 mm.
6.2.2. Badania pozostatych materiatow
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Badania pozostatych materiatdow stosowanych przgwiahiu krawznikdw betonowych powinny
obejmowa& wszystkie wiaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakow
pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza& wymiary koryta oraz zagzczenie podtaa na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi + 2 cm. Zagzczenie podia powinno by zgodne z pkt

5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodné¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumenigajojektows.

Profil podiwzny gornej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan niwelet.

Dopuszczalne odchylenia .mpgynost + 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary taw.

Wymiary taw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach nazdea 100 m tawy.

Tolerancje wymiaréw wynogz

dla wysokdci £ 10% wysokéci projektowanej,

dla szerokéci + 10% szerokgci projektowane;.

c) Rownd¢ gornej powierzchni taw.

Réwnas¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; girzez przytaenie w dwéch punktach, naide

100 m tawy,

trzymetrowej faty.

Prze&wit pomigdzy gorra powierzchm tawy i przytazong tata nie mae przekraczal cm.

d) Zag:szczenie taw.

Zagzszczenie faw badagsiv dwoch przekrojach na kde 100 m.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanéggrunku nie mee przekracza £ 2 cm na

kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraimikow

Przy ustawianiu kragznikdw nalery sprawdzéa:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1
cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczykrayeznika od niwelety projektowanej,
ktére wynosi = 1 cm na kde 100 m ustawionego kramnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragznikdw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach
na kade 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomigdzy gorm
powierzchna kraweznika i przytazona tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadnad¢ wypetnienia spoin badagsco 10 metrow. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie

na peta gicbokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g06Ine zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@MQWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest m (metr) ustawionego keamika betonowego.
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8.ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne" pkt 8. Roboty
uznaje s¢ za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

wykonanie koryta pod tagy

wykonanie tawy,

wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrdgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne"
pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraynika betonowego obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,

wykonanie koryta pod tagy

ew. wykonanie szalunku,

wykonanie tawy,

wykonanie podsypki,

ustawienie krawznikbw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
wypetnienie spoin kragznikOw zapraw,

ew. zalanie spoin magalewow,

zasypanie zewtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,

przeprowadzenie bafla pomiardw wymaganych w specyfikacji technicznej.

D - 08.02.02
NAWIERZCHNIE Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacghtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z budow ciagu pieszo — rowerowego W MmiejscaisD
Przewtoka.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowjast jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z: o
Wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej gr. 6 cécm. llgsci robét okréla przedmiar robét.
1.4. Okreslenia podstawowe
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1.4.1Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana tome metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowauulwédch warstwach pat¢zonych ze sab
trwale w fazie produkciji.

1.4.2Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymi 85T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt
1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaeze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1.0g0Ilne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2.Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kkobtukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wggdprzez uprawnianjednostk.

2.2.2. Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna Bywarta, bez rys,giknie¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gérna kostek powinnacbgéwna i szorstka, a krawzie kostek rowne i proste,
wkles$niecia nie powinny przekracz&® mm dla kostek o gruboi < 80 mm.

2.2.3 Ksztait, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje betonow kostke brukows o grubdci 60 mm.
Kostki o takiej grubéci 3 produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynosz

- na dhugdci +3 mm,
- na szerokei +3 mm,
- na grubdci =5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju teais/, ceglany, klinkierowy, grafitowy i fzowy.
2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne oktene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtekowych

Lp. [Cechy Wartas¢
1 Wytrzymatai¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmraggrednia z széiu kostel 60

b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 Nashkkliwos$¢ woda wg PN-B-06250 , %, nie wtej niz 5

3 Odpornd¢ na zamraanie, po 50 cyklach zami@nia, wg PN-B-06250a) pknigcialbrak
prébki b) strata masy, %, nie egej niz c) obnizenie wytrzymatéci na sciskanie W5
stosunku do wytrzymasdai prébek nie zameanych, %, nie vécej niz 20

4 Scieralndi¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, mm, niecei niz 4
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2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naty stosowdé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niespe]
niz ,32,5". Zaleca s stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewirodpowiada
wymaganiom PN-B-19701 .

2.3.2.Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 .

Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bat@), przy
zatazonych parametrach wymaganych dla produkowanegolwyro

2.3.3. Woda

Woda powinna by odmiany ,1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 .

2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, ziyoe
Z recepq laboratoryjma.

Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wiksza wytrzymatc¢, mniejsz nasakliwosé i
wigksza odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnkostce trwate wybarwienie. Powinny to ¢hyparwniki
nieorganiczne.

3. SPRAET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo6lne" pkt

3.2. Sprzt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie z kostki brukowej wykonuje sicznie.

Jeili powierzchnie § duze, a kostki brukowe majjednolity ksztatt i kolor, ména stosowa
mechaniczne uszlzenia uktadace. Uradzenie sklada siz wobzka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, sti#cego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngoaiéch utagenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane" pkt4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukliael 3 warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymakzi betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na
stanowisko, gdzie specjalne wdzenie pakuje je w fajii spina tama stalows, co gwarantuje
transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe nmiana rownie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne" pkt 5.
5.2.Koryto

Koryto wykonane w podiar powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami poaai w SST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@". Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien oy
mniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.
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Jezeli dokumentacja projektowa nie okl& inaczej, to nawierzch@iichodnika z kostki brukowej
mozna wykonywgé bezpdrednio na podtau z gruntu piaszczystego o WP > 35 w uprzednio
wykonanym korycie.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 .

Grubag¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigrasic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by zwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych

Z uwagi na ranorodnad¢ ksztattdw i kolorow produkowanych kostek, #iwe jest utaenie
dowolnego wzoru

- wczesniej ustalonego z Inwestorem.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkaley uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowane]
niwelety, gdy w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaggagzeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny nalg wypeinc piaskiem, a nagpnie zamié powierzchng
utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i przypi¢c do ubijania
nawierzchni .

Do ubijania utagonej nawierzchni z kostek brukowych, stosuje wibratory ptytowe z ostanz
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszéoi@m i zabrudzeniem. Wibrowanie nale
prowadzé¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkdrodka i jednoczaie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyelwolno uywac walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zafdie
nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem niemaga piefgnacji - mae by
zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlIpkt 6.
6.2.Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien sprawédzizy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.
Pozostate wymagania okteno w SST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brulgwetonowej".
6.3 Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podia
Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentagj projektows i odpowiednimi
SST. Dopuszczanie tolerancje wynpsia:
- glebokasci koryta:
- oszerokécido3m: +1cm,
- 0 szerokéci powyzej 3 m: +2 cm,
- szerokdci koryta: £ 5 cm.
6.3.2 Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grédioi wymaganych spadkow poprzecznych i padigch
polega na stwierdzeniu zgodwwoz dokumentagj projektowy oraz pkt 5.3 niniejszej SST.
6.3.3 Sprawdzenie wykonania nawierzchni
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Sprawdzenie prawidtowioi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruikolw polega na
stwierdzeniu zgodrioi wykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej
SST:

pomierzenie szerokoi spoin,

sprawdzenie prawidtovgoi ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidtovgoi wypetnienia spoin,

sprawdzenie, czy prayty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1.Sprawdzenie rowrigi nawierzchni

Sprawdzenie rowniei nawierzchni przeprowadéanalezy tata co najmniej raz na kde 150 do
300 nf utozonej nawierzchni i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m
chodnika. Dopuszczamy pi&eit pod tat 4 m nie powinien przekracgd,0 cm.

6.4.2Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalery za pomog niwelacji, bionc pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjooi 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety w punktachkamsnia niwelety nie magprzekraczéa + 3
cm.

6.4.3Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymealery szablonem z poziomi¢ co najmniej raz na
kazde 150 do. 300 fnawierzchni i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m.
Dopuszczanie odchylenia od projektowanego profynesz + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6lne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest m (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowejstki
betonowe.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne" pkt 8. Roboty
uznaje s¢ za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmnawierzchni z brukowej kostki betonowej obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
wykonanie koryta,
ew. wykonanie warstwy odszapcej,
wykonanie podsypki,
utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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D - 08.03.01
BETONOWE OBRZE ZA CHODNIKOWE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej (SST) & wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robét zwkanych z ustawieniem betonowego obezehodnikowego przy
budowie cigu pieszo — rowerowego w miejscaepbPrzewtoka

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowjasa jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt.1

1.3.Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zmanych z
ustawieniem betonowego ob#zechodnikowego.

llosci rob6t okréla przedmiar robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.10brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roamzapce jednostronnie lub
dwustronnie c¢igi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonychataudnikacii.

1.4.2Pozostate oki&enia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.Mymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5.0goIlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1.0gdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2.Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas

- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01 ,

- zwir lub piasek do wykonania taw,

- cement wg PN-B-19701,

- piasek do zapraw wg PN-B-06711 .

2.3.Betonowe obrzea chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznia st dwa rodzaje obrzy:

- obrzee niskie - On,

- obrzeze wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkai i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych obrza
dzieli sk na:

- gatunek 1 -Gl,

- gatunek2 - G2.

Przyktad oznaczenia betonowego ohezehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 2@Gxcih
gat. 1: obrzee On -1/6/20/75 BN-80/6775-03/04.

Betonowe obrzea chodnikowe - wymagania techniczne
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2.4. Dopuszczanie odchytki wymiarow ohiye
Dopuszczalne odchytki wymiardw obgzepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obingze

Rodzaj Dopuszczania odchytka, m
Wymiaru
Gatunek 1 Gatunek 2
L 18 12
b, h 13 3

Dopuszczanie wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzgy powinny by bez rys, pkni¢¢ i ubytkbw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnawdalzi elementow nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Rod saj wad i uszkodze Dopuszczania wielkg wad i
uszkodzé
Gatunek 1  |Gatunek 2
Wklgstos¢ tub wypukiagé powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerbyi uszkodzeni{ ograniczajcych powierzchnie gdrriniedopuszczanie
krawedzi i naray (scieralne)
ograniczajcych pozostali2 20 6 24010

powierzchnie:
liczha, max dlug&, mm, ma
gtebokas¢, mm, max

Skladowanie

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy uktada& z zastosowaniem podktadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grab@®,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm
wigksza ni szeroké¢ obrzea.

Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzey nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.

Materialy na lawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadlawymaganiom PN-B-11111 , a piasek - wymaganiom
PN-B-11113.

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinngagiad& wymaganiom podanym w SST D-
08.01.01 ,Krawzniki betonowe" pkt 2.
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3.SPRZET

3.1.0go6Ine wymagania dotycgee spratu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" fikt
3.2.Sprzt do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomochiczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne" pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu po
osiagnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymakéci projektowanej.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem isuszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatdbw podano w SST D81 ,Krawezniki betonowe™.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne™ pkt 5.
5.2.Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szeroki
dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3.Podtae lub podsypka (tawa)

Podiaze pod ustawienie obrza maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa) ze
zwiru lub piasku, o grubiei warstwy od 3 do 5 cm po zeggczeniu. Podsygk(taweg) wykonuje
Si¢ przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad

5.4.Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe naley ustawig na wykonanym podiu w miejscu i zeswiattem
(odlegiacia gornej powierzchni obrzea od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej.

Zewrgtrzna sciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Naley wypeini je piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskowv w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem ngl@czyci¢c i zmy¢ wods.
Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pejrglebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0Ipkt 6.
6.2.Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnabadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych ciyrobodnikowych i przedstawiyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.
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Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtlzin elementu przez

pomiar i policzenie uszkod#eavystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z

wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugm i gtebokasci uszkodzé naleey wykona za pomog

przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 .

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowadz z doktadnécia do 1 mm przy

uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubnyy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.

Sprawdzenie &0w prostych w nargach elementéw wykonuje siprzez przytaenie katownika

do badanego nata i zmierzenia odchytek z doktadmm do 1 mm.

Badania pozostatych materiatdbw powinny obejméwezystkie wtaciwosci okreslone w normach

podanych dla odpowiednich materiatdbw wymienionychkt/2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t nahy sprawdzéa wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podtaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkyjaze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego ob#ze chodnikowego - zgodnie 2z wymaganiami pk.4,
przy dopuszczalnych odchyleniach:

linii obrzeza w planie, ktére mie wynost + 2 cm na kade 100 m diugéi obrzea,

niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynosé +1 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kt@eipno wykazywd catkowite wypetnienie

badanej spoiny na petgtcbokas¢.

7.0BMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowegaabrchodnikowego.

8.ODBIOR ROBOT

8.1.0g0Ine zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne" pkt 8. Roboty
uznaje s¢ za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2.0dbidr robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

wykonane koryto,

wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g0Ine ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatow,

wykonanie koryta,
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rozécielenie i ubicie podsypki,

ustawienie obrze,

wypetnienie spoin,

obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,

wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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