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D - M - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaafihhicznej (SST)aswymagania ogéine dotysee
wykonania i odbioru robét drogowyet ramach remontu ulicy Bursztynowej w m. Rowy

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna dokument argetvy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogdélne, wspélne dla robot epgh
ogolnymi specyfikacjami technicznymi, dla poszcdagoéh asortymentéw robét drogowych i mostowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, néghcy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego &%¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wezel).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumtty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony daudob postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronagpatrzony piecgkia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stuzacy do notowania zdardei okoliczngci zachodzcych w toku wykonywania robdt, rejestrowania

dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polece innej korespondencji technicznej peuizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyd&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, 0 ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutoahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktora jest ograniczona korgotrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuacy do wpisywania przez Wykonawoebmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w ksizce obmiarébw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzgy zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezlzdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwihzanych z ocepjakasci materiatdéw oraz robot.
1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niezddne do wykonania robét, zgodne z dokumetgpjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera/ Kierownika projektu.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgltych do przejmowania i rozktadania alyein od ruchu

na podiae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&epgaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw
atmosferycznych.
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b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shga do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni shmca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktadad sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gornaéczpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasig z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnggéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstwg
mrozoochrong, odsiczajca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldbwnymazraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniedivaienia przenikania cgtek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stsca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjiesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo
rodzaju robot budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiagzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy iearOéwniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazddw, umieszczenia urdzen
organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podie nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zaey pod nawierzchai do gkbokdici
przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paitdlezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ¢kazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uporrlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (fgskami), przsta mostowego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradochodnikdw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob64t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaogee czsé¢ terenu budowy.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebna catas¢ konstrukcyjma lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie m@ polegé na
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wykonywaniu robét zwazanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearwo wszelkich czynniei na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektova, SST i
poleceniami lnyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigomawnymi i administracyjnymi, lokalizagj i
wspohrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennikidwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalir
na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaclzie zawierad rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadgiajacym podziat na dokumentagcprojektow:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektove oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkodekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowicze$¢ umowy, a wymagania okéiene w ch@éby jednym z nich &
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentoéw ohpwe kolejngé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnyahOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moe wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotni Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deacyzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na fie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiials zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wart&i docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldienego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagprojektova lub SST i
wplynie to na niezadowalga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostapasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie agzk\Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pogchem?”)

Wykonaweca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasthiefpcych obiektéw
(jezdnie, cagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu; do zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésiania budowy. W zaleoici od potrzeb i pogpu robo6t
projekt organizacji ruchu powinien bya bieaco aktualizowany przez WykonawddKazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyankgdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewygay
ten sposéb bezpiears#wo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dzier i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje Ixda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje Gize jest whczony w
cere kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienianvgalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywad tymczasowe ueglzenia zabezpieczge, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wdeeinne srodki niezlzdne do
ochrony rob6t, wygody spoteczsw i innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddiiwyraznie oznakuje
teren budowy, w spos6b uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczoneptligazdow i maszyn pracigych przy realizaciji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystpienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszézemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje Size jest whczony w
cere kontraktova.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaebzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotyazych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradZe unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikeych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezki
innych przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukoporégaiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyithrh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vapyasprzt
przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszamibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne &g sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone
przed dosfpem osoéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydkoay.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie aegéniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robét bda miaty aprobat techniczia wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okftajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatlowsradowisko.

Materialy, ktdre s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a zakaczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpgdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgoct na wycie tych materiatow od wigiwych organéw administracji patwowej.
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Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddasych witacicielami tych uradzex potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zaie
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzear w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktdére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zaram rozpocgcia rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawserzwiocznie powiadomi hyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze orazlifie z nimi wspoéipracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcagdzie odpowiad& za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i adzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w spos6b powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejagiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawa a wigcicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z wtaséo i drog
wewretrznych. Jednale, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kpdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w wachlkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowéa sic do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleéelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dnizie powiadamiat lzayniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu moe
poleci, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkdéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoghg
nadmierne obaizenie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oldrie terenu
budowy i Wykonawca dxizie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycxych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugzdlzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spizi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orda zdapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét
od daty rozpoozia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamiwinmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadyblpmenty byly w zadowakgym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie hyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoaz roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktéaensjakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionydlaw w odniesieniu
do sprztu, materiatow lub urzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w sposohgty bedzie
informowat Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwol# i inne odnéne
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dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez lryniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaeonkretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materiaty, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowihzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyah norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotaonemy i przepisy $ paastwowe lub odnoszsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevag@jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichaggmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Hyniera/Kierownika projektu. Rinice pomgdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawci przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostabo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiglowy leda uwazane za wlasrig Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadoni Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Yeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali wydhzenie czasu
wykonania robdt i/lub wysoké kwoty, o ktég nalery zwigkszy¢ cerg kontraktova.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawiyrnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegoblowe informacje dotyg® proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegdia nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z
danegazrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob egly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuobed wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatdow zezrodet miejscowych vdczapc w to zrodta wskazane przez Zamavdieggo i jest zobowezany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentzed rozpoczciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi kgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg
zawierajica raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedwydobycia i
selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmanifitpaistwowej i samoradowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@gciowych materiatow
pochodacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobymateriatéw, dziemwy i inne jakie okza sie
potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatdw do robét.

Humus i nadkltad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdéw i miejsc pozyskaniatematdw
miejscowych da formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwaciji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopia terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olabie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemizgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #gycie tych materiatdw do innych robdt,znie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewactowany (skorygowany) przezpniera/Kierownika projektu.
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Kazdy rodzaj robd6t, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykeaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzygciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiupazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materiatu, albo w okresie imym, jgli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane métedo czasu gdydula one uyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakos¢ i wiasciwosci i byly dosgpne do
kontroli przez Iiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@gatzlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglon miejscach zorganizowanych
przez Wykonawei zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodgoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatdbw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacji okrdone;
partii materiatow pod wzgtlem jakdgci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytwérni, musz byé
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych&zi wytwérni, gdzie
odbywa st produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jeeeli produkcja odbywa si w miejscu nienateacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgmi, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robo6t. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typéw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przegriera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfal
w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazatidiazyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowimi do pracy. Powinien kyzgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidwmozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaéru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji layniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takidhodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.
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Liczbasrodkéw transportu powinna zapewhiprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniaclryimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydabspetni@ wymagania dotyee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciské@wa i innych parametréw technicznyclSrodki
transportu nie spetnigge tych warunkédw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtbiowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rafgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych rob6t,ctaagodné¢ z dokumentagj projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogdsonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyozew planie i wyznaczenie wysosm
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami gdreymi okr&glonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawow wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostanusungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich dokladng&.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materialtéw i rob6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na rozwzam kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okgéé, zamierzony
sposob wykonywania robo6t, mavosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gawmdupcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golra opisujca:

— organizaci wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

- organizaci ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygavanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&koi terminowad¢ wykonania poszczegdlnych elementéw

robot,

— system (sposéb i procedliproponowane]j kontroli i sterowania jaloi wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie bada,

— sposéb oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany spos6b i ferm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
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— sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uegdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw,wayzania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robo6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zatazorg jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézaphc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia
niezlxdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier/Kierownik projektu mee zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatdbw oraz robdt zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedkne, Irnzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy iynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaslaj
wymaganiom norm ok&gajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zadi niedocagniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Bamhaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania pradyéatych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolfistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekeds dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przé&/ykonawe do badé wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcahzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budgz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym padku koszty te pokrywa Zamawiay.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydn przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub badaWwykonawca powiadomi ltyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaia.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przaust
na pémie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wi@mi
bada jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jak

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania
materialtdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwardaa\Wykonawca i producent materiatdbw powinien udzieli
mu niezlegdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robo6t prowadzonegozegz
Wykonawe, poprzez mgdzy innymi swoje badania, eizie ocenid zgodnd¢ materiatow i robét z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wilasnych haklantrolnych jak i wynikow badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprobki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgétnmateriatow i
robét z dokumentagjprojektova i SST. Maze rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych baflaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecz&wa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
— Polslky Normy lub
— aprobaj techniczm, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniagg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumersy wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robdttizie posiadate dokumenty, oketajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugsgposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeeda dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyimowiazujacym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowey kaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢ba dokonywane na bigco i bgda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechnika, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez myniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonogramow
robot,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robo6t, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robo6t zanik@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zgku z warunkami klimatycznymi,
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— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,
— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,
— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaez podaniem, kto
je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si
Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przepreast w sposéb aigty w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatlow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy kda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny Iy
udostpnione na kade zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla lityniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduesaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lkeda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obamku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji thyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robétealzie przeprowadzony z ¢ztaécia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckneym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.
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7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Dlugcdici i odlegtaci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ebda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé
w przypadku wysfpowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblic@ lzda wykonane w spos6b zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolkczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzOr zostanie uzgodniony zylerem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegra zakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolinego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje fynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbidregdzie przeprowadzony niezwitocznie,
nie p&niej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaohndi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakad¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmisv
konfrontacji z dokumentagijprojektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbhidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robét dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbiobét dokonuje kynier/Kierownik
projektu.
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8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ictédio
jakasci i wartdsci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegogdrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powia@émiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika projektu zakazenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzma&z@rzez Zamawiagego w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedimnych dokumentdéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodao
wykonania rob6t z dokumentagprojektove i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoginaz realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikagych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ramipetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aspgowych lub robot uzupetnigych w
warstwie §cieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaoi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych rob6ét w poszczegdllnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndektacy projektov i SST z uwzgidnieniem tolerancji
i nie ma wekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzeéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach

umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpay przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\e&sli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,

szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinie¢ technologicza sporadzor na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robét wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nigld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupahcych wyznaczy komisja.

Nogkrw N

o

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydbér zwazanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisysialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczbgto
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogo6lne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednost& obmiarova

ustalon dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgbdniat wszystkie

czynnaci, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétépobejmowa:
robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami,
koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obawiujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania egsido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogoinych zawartych w D-M-

00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oiome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu

organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatczeniem kopii projektu dgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z postpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkOw, barier, oznakowai drenau,
() tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,

barier iswiatel,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

3.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (ID2Nr 89, poz. 414 z géiejszymi zmianami).
Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz. U. Nr 14, poz. 60 z gbiejszymi zmianami).
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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOW YCH
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyexe wykonania i odbioru
rob6t zwhazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéwsokadciowych w_ramach remontu ulicy
Bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zeiu
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktdw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

Ogolne wymagania dotysee robot podanow ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjvkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padenST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabdt ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaiej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i
dtugcici od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalne” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tra przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-MX@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &byvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawigicego dane zawiergje
lokalizacg i wspo6hrzdne punktdéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaweegjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczegétowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny b&ywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéwboczych. B¢dy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okigone w dokumentacji projektowej 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rglne terenu istotnie #ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawaapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afiai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktgérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéeée konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne pHawidtowej realizacji robét natg do
obowiazkéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osay i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztakiowhzane do punktéw pomocniczych, pabdmych
poza granig robét ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorslipowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢é poza granicami rob6t zwganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszych. Jako repery robocze mma wykorzystd punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesipocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostjiwelacg podwoéjra w nawiazaniu do reperow magtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&gne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektova oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji igawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okridonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze byt wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy nakly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzhrpoza granigcrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okéenie granicy robdét), zgodnie z dokumensagprojektova oraz w miejscach
wymagaacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegi®
miedzy palikami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvagj. Odlegtd¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych
nalezy prowadzt wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jestdda obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robét zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geadinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wyseég&owych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83
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D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N

| PRZEPUSTOW

1. D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN | PRZEPUSTOW
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacgghtécznej (SST) & wymagania dotycxe

wykonania i odbioru rob6t zazanych z rozbiérk elementow drég, ogrodie przepustéwpodczas remontu
ulicy Bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania SST
Zaleca siwykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogad@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot awanych z rozbidrk
- warstw nawierzchni,
— kraweznikOw, obrzey i opornikéw,
- chodnikéw,
1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okfenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogolne wymagania dotyaee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pada SST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyare sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zedanych z rozbiork elementéw drog mie by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

— spycharki,
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- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygz transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mama przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w BSW-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obepnujsunecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jéli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamsjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, zgnier
moze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ¢kmy przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mioa wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposdb okéwny w SST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy move do powtdrnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wlkasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z S§&p sie wtasnacia Wykonawcy, powinny by usunéte z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce eleritem drog znajdujce si w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalery zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowej.
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Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje wiykonania wykopéw drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczaigo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oklenymi w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jada robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakéci robét polega na wizualnej ocenie komplgtiovykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdrnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypemnigiego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni, ogrofize
przepustéw powinno spetdiamdpowiednie wymagania oklene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - gmetr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidskicelu ponownego jej zycia, z ut@eniem na
poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbioérki,
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— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbidrki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:

odkopanie krawznikéw, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbioérki,

— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbidrki;

d) dla rozbiérki chodnikow:

reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie irhymateriatéw chodnikowych,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbigrkéelu ponownego jegozycia, z utzeniem na
poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbioérki,
— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbidrki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 Tarcica lkciasta ogélnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na agor ogélnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu agnione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowana. towniki réwnoramienne

7. PN-H-93402 Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, o&gtym
i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu.
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D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyexe wykonania i odbioru
robét zwhzanych ze zdciem warstwy humusu i darninwy ramach remontu ulicy Bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targ@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét azanych ze zdgiem
warstwy humusu grulDk. 15cm ,wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania robo6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nag&j st do
powtdrnego mycia naley stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe
wykonanie robd4t spetem zmechanizowanym nie jest siwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadlangportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego sprztu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélime” pkt 4.
4.2. Transport humusu

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien &ypczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do dejszego aycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw odaz innych czynnéci okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poevibyt wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami layniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgthaw/ wyjtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest worpce dla prawidiowego wykonania robdt, wadhie
moze stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robét (zmienna grubd warstwy humusu,asiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowéareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentaciji projektowej lub wskazanycheaa Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokaici jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢kggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, IS
wskazana przez kyniera, wedtug faktycznego stanu wgmdwania. Stan faktycznyelzie stanowit podstagy
do rozliczenia czynni@i zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowg w regularnych pryzmach. Miejsca skiadowania humpewinny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przegt@ayszczeniem, a ta& najedzaniem
przez pojazdy. Nie natg zdejmow& humusu w czasie intensywnych opadow i bémmnio po nich, aby
unikna¢ zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakai robo6t polega na wizualnej ocenie komplgtiasuniécia humusu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu.
8. ODBIOR ROBOT

Og0llne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mwykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odkiad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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D - 02.00.01 )
ROBOTY ZIEMNE WYMAGANIA OGOLNE

1. D - 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyege wykonania i odbioru
liniowych robét ziemnyclpodczas remontu ulicy Bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targ@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuj
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) budowe nasypow drogowych,
c) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mngu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokai¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokodjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdk@rzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony w@do matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod ohgeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obebie pasa robét drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy potazone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiea) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budomgsypow oraz innych prac zwanych z trag
drogowy.

1.4.16. Wskanik zag:szczenia gruntu - wiellkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg
wzoru:

| :&
* P

gdzie:
0O - oestaié objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (o
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Pis - Mmaksymalna gstos¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgomd optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stinca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§/m

1.4.17 Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdéw niespoistych, okilmna
wg Wzoru:

U= dﬂ
le
gdzie:
deo - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrmm),
dip - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrmm).

1.4.18. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg
wzoru:

Iy = E,
0 El
gdzie:
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszyciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtormgiocihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.20.Pozostate okridenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaon@olne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce rob6t

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzellem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty patiyel do budowy nasypow mpfy¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stanawiadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie kzdac nadmiarem obkjosci robot
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac egh kontraktem, Wykonawca jest zobamany do
dostarczenia roéwnowaej obgtosci gruntow przydatnych zerrddet wlasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypowreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terenéw na odklad haldo obowizkow
Zamawiajcego, o ile nie oki&ono tego inaczej w kontrakcie.Aynier maze nakazé pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzyddtnavynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnosci.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprazt do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wyk&zaie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu do:
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odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip

tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grur{gpycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe, tamocigi itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2, Transport gruntow

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajné srodkdw
transportowych powinna By ponadto dostosowana do wydajcio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odleglci transportu ponad waio zatwierdzone nie mie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkszone odleghkxi nie zostaly wczaniej
zaakceptowane nagpaie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MX@00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Doktadngé wykonania wykopoéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubyp#s od osi projektowanej nie powinny dy
wigksze nk + 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me przekracza+
lcmi-3cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie o®r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartfci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalne nier6wioi na powierzchni skarp nie powinny przekracza 10 cm przy
pomiarze tat 3-metrova, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze
sposobu umochnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoe réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnasci skarp, powinny bg okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzel, stanowacych elementy systemow odwadm@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, owgmagaj tego warunki terenowe, wykofiarzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abs#hot ziemnych tak, aby zabezpietzy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeoa ma obowizek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu naddwacatym okresie trwania rob6t spadki, zapewitiajprawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optatsteony Zamawiajcego za te czynioi, jak réwnie: za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnagych zbiornikbw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ugliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinrasgpowas w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podioy i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentagjojektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nieirgenv byt mniejszy nk 4% w przypadku gruntow
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spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntdw niespoistych. Nagleuwzgkdni¢ ewentualny wpltyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykeamia innych robét na spetnienie wymaga
dotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobo6t ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopéw, natg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalg odprowadz poza teren pasa robét ziemnych.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledanaoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektova.
Szczeg6la uwag: nalery zwrécic na:
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wyskow wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jd@ko wykonania robét oki&ono w pkcie 6 ST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢alf?.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokwi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, fat o diugagci 3 m i
ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na
2 | Pomiar szerokai dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow lukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<R100 m
3 | Pomiar rgzdnych oraz w miejscach, ktore buglavatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar spadku podinegol Pomiar niwelatorem erdnych w odsfpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach wipliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag;szczenia okrda¢ dla kadej ula@zonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz + 10 cm.
6.3.3.Szerokd¢ dna rowéw

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm
lub +1 cm.
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6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego o ee€j niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.Réwnas¢ korony korpusu

Nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrows, nie mog przekraczé& 3 cm.
6.3.7.Réwnai¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrows, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spimy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych ni -3
cm lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu okémny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dywgodny z
zalzonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjuntéw dla ktérych nie nmima okréli¢ wskaznika
zag:szczenia naley okresli¢ wskaznik odksztatceniag] zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetna@e wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostam odrzucone. B materialy nie spetniage wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie layniera Wykonawca wymieni je na vitsiwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad za nie majca zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres 1kei& potracen za obniom jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarawjest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt

9.
Zakres czynnii objetych cen jednostkovy podano w ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-0203.
pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdajrektow
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédamsci biernej
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
5. PN-1SO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia
6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego
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8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #oododksztalcenia

nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie piyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10.
11.
12.
13.

Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja bad& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wargza2002.
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D -02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. D - 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKA LISTYCH

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyecge wykonania i odbioru
wykopdéw w gruntach kat. I-lpodczas remontu ulicy Bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmujvykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okiédenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyerce robot

Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2.MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjuknawierzchni podatnych i potsztywnych [12]
powinien charakteryzowsasi¢ grup nosnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy
nosnosci, nalery podiaze doprowad#i do grupy nénosci G, zgodnie z dokumentacja projektawSST.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyce transportu okétono w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogoblne zasady prowadzenia robét podano w ST DE0210pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoii stateczn& w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodgzewynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykadph,podcécia lub
innych odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi
do budowy nasypoéw byty odspajane oddzielnie, w @pasniemdliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktademstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypoéwimy by bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odkitad. O ilezynier dopyci czasowe skladowanie odspojonych gruntow, ayaje
odpowiednio zabezpiec&yprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczce zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbtraemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migrh

Minimalna wartd¢ I, dla:

Strefa innych drog
korpusu kategoria ruchu KR1-KR2
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd

powierzchni rob6t ziemnych 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyole spetniagj wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy
1.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ osiagniete przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nafepodpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podi
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wabwskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o
ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonaweca i przedstawia deeptacji Irzynierowi.

Dodatkowo mana sprawd@ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nagtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych t czynndé¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére
nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robét ziemnych, wynikajych z niedotrzymania podanych powy
warunkéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzengodngci z wymaganiami ok&onymi w
dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontrolczzgdln, uwag; nalezy zwrdcié na:
a) sposbb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t iigfto zakaczeniu,
d) doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-02.0pl0% .
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.0pkdB.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy piatrigi podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj,
— rozplantowanie urobku na odkiadzie,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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D-02.03.01
WYKONANIE NASYPOW

1. D - 02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneJ \Sa wymagania dotyece wykonania i odbioru
nasypéwpodczas remontu ulicy Bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targ@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmaujvykonanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okéenia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-02.00.01

pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypéw

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéwipny spetnia wymagania okrdone w PN-S-
02205 :1998 [4].
Grunty i materiaty do budowy nasypow podaje tablic

Tablica 1. Przydatrig gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203 :1998 [4].

=)

Przeznaczeni

Przydatne

Przydatne
Z zastrzeeniami

Tres¢
zastrzeenia

Na dolne
warstwy
nasypow
ponizej strefy
przemarzania

1. Rozdrobnione grunty
skaliste twarde oraz grunty
kamieniste, zwietrzelinowd
rumosze i otoczaki

2. Zwiry i pospotki,

réwniez gliniaste

3. Piaski grubosrednio i
drobnoziarniste, naturalne
tamane

4. Piaski gliniaste z
domieszlg frakcji zwirowo-
kamienistej (morenowe) o
wskazniku réznoziarnis-
tosci U215

5. Zuzle wielkopiecowe i

1. Rozdrobnione grunty skalist
miekkie

2. Zwietrzeliny i rumosze
gliniaste

3. Piaski pylaste, piaski
gliniaste, pyly piaszczyste i pyh
'4. Piaski préchniczne, z
wyjatkiem pylastych piaskéw
préchnicznych

5. Gliny piaszczyste, gliny i
igliny pylaste oraz inne ow
<35%

6. Gliny piaszczyste zwite,
gliny zwigzle i gliny pylaste
zwigzte oraz inne grunty o
granicy ptynnéci wi od 35 do
60%

e- gdy pory w gruncie skalistym
beda wypetnione gruntem lub
materiatem drobnoziarnistym

- gdy beda
wbudowane W
’ miejsca suche lu
zabezpieczone g

wod  gruntowych

powierzchniowych
- do nasypow nie waszych ni
3 m, zabezpieczonych przed
zawilgoceniem

- w miejscach suchych lub
przegciowo zawilgoconych

- do nasyp6w nie wiszych ni
3 m: zabezpieczonych przed

o O
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inne metalurgiczne ze
starych zwatéw (powsej 5
lat)

6. Lupki przywegtowe
przepalone

7. Wysiewki kamienne o
zawartdci frakcji itowej
ponizej 2%

7. Wysiewki kamienne gliniastq
o zawartdci frakcji itowej
ponad 2%

8. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne z nowego
studzenia (do 5 lat)

zawilgoceniem lub po
ulepszeniu spoiwami

- gdy zwierciadto wody
gruntowej znajduje gina
glebokasci wigkszej od
kapilarngci biernej gruntu
podiaza

9. Hotupki przyweglowe
nieprzepalone

- 0 ograniczonej podatic na
rozpad - 4czne straty masy do
5%

10. Popioly lotne i mieszaniny
popiotowozuzlowe

- gdy wolne przestrzenie zostap
wypetnione materiatem
drobnoziarnistym

- gdy zalegaj w miejscach
suchych lub sizolowane od
wody

1. Zwiry i pospotki
2. Piaski grubo $rednio-
ziarniste

1. Zwiry i pospotki gliniaste
2. Piaski pylaste i gliniaste
3. Pyly piaszczyste i pyly

4. Gliny o granicy plynnei

- pod warunkiem ulepszenia

Na gérne 3. ltotupki przyweglowe mniejszej nk 35% tych gruntéw spoiwami, takimi
warstwy na- | przepalone zawiergje 5. Mieszaniny popiotowo- jak: cement, wapno, aktywne
sypow w stre-| mniej niz 15% ziarn mniej- | zuzlowe z wegla kamiennego | popioty itp.
fie przemar- | szych od 0,075 mm 6. Wysiewki kamienne gliniastq
zania 4. Wysiewki kamienne o | o zawartdci frakcji itowej >2%

uziarnieniu odpowiadaj | 7. Zuzle wielkopiecowe i inne | - drobnoziamiste i nierozpado

cym pospotkom lutiwirom | metalurgiczne we: straty masy do 1%

8. Piaski drobnoziarnis - 0 wskaniku nasnosci w,=1C

W wykopach
i miejscach - gdy s ulepszane spoiwami
zerowych do | Grunty niewysadzinowe | Grunty watpliwe i wysadzinowe| (cementem, wapnem,
gtebokasci aktywnymi popiotami itp.)
przemarzani
3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.

3.2. Dobér spratu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla #dych rodzajéw gruntéw, orientacyjne dane przy daboisprztu

zag:szczajcego. Spret do zagszczania powinien liyzatwierdzony przez fyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gjprzagszczajgcego wg [13]

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piaski, spoiste: pyly gliny, ity gruboziarniste Uwagi o
urzadzen Zwiry, pospotki ' i kamieniste przydat-
zag;szczagcych grubéé liczba grubaié liczba grubagi¢ liczba nosci
warstwy przegé | warstwy przegé warstwy przegé maszyn
[m] n *x* [m] n *x* [m] n *x*

Walce statyczne 0,1do0,2| 4do8| 01do0f2 4dog 02dolp,3 8dd 1)
gladkie *
Walce statyczne - - 02do0,3| 8do12| 02do0|3 8do 1P 2
okotkowane *
Walce statyczne 02do05| 6dos| 02doo4 6doip - - 3)
ogumione *
Walce wibracyjne 04do0,7| 4do8| 02doof4 3do4 03dop,6 B8dd 4)
gtadkie **
Walce wibracyjne 03do06| 3do6| 02do0f4 6dolp 0,2dol04 o 6al 5)
okotkowane **
Zageszezarki 0,3do05| 4dos8 - - 0,2do0l5 4dod 6)
wibracyjne **
Ubijaki _ 02do04 | 2do4| 01do08 3do§ 02dop4 8dd 6)
szybkouderzage
Ubijaki o0 masie od 1 do 4do 10 3do6 3do6
10 Mg zrzucane z 2,0d0 8,0 | uderzé | 1,0 do 4,0| uderzé w | 1,0 do 5,0| uderzé w
wysokaci od 5 do 10 m W punkt punkt punkt

*) Walce statyczneasmalo przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalezy zag;szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nalg zag;szcza statycznie.
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***) \Warto $ci orientacyjne, wiciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.

Uwagi: 1) Do zagszczania gornych warstw podk Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yan
gruntéw spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadg sie do gruntéw nawodnionych.

3) Malo przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatngwalcesrednie i cézkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzezkie.

5) Zalecane do piaskow pylastych i gliniastych,pg@idek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypekskich przekopow

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q0pkt 5.
5.2. Ukop i dokop
5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno bwskazane w dokumentacji projektowej, w innych dokntach
kontraktowych lub przez hyniera. Jeeli miejsce to zostalo wybrane przez Wykonawmusi by ono
zaakceptowane przezzyniera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno byak dobranezeby zapewrdi przewdz lub przemieszczanie
gruntu na jak najkrotszych odlegach. O ile to mégiwe, transport gruntu powinien odbywaie w poziomie
lub zgodnie ze spadkiem terenu. Ukopy maget ksztatt poszerzonych rowdw przylegtych do korpudkopy
powinny by wykonywane réwnolegle do osi drogi, po jednej &tu jej stronach.

5.2.2.Zasady prowadzenia robo6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopuzmaozpocaé sie dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu
przydatndci zalegajcego gruntu do budowy nasypdéw oraz po wydaniu zgoeaypsmie przez layniera.
Glebokas¢ na jak nalezy ocené przydatné¢ gruntu powinna by dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw nie powibpy odspajane, chyhae wymaga tego dagi do
gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokopasym Odspojone przez Wykonawgrunty nieprzydatne
powinny by wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskaniadngoze wskazaniami Zgniera. Roboty te
beda wtaczone do obmiaru robot i optacone przez Zamawejo tylko wowczas, gdy odspojenie gruntéw
nieprzydatnych byto konieczne i zostalo potwierdzprzez layniera.

Dno ukopu naley wykona& ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku aivego sptywu wody. O ile to
konieczne, ukop (dokop) naleodwodné przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieza@n naruszastatecznéci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny dytak uksztattowane, aby
harmonizowaly z otaczajym terenem. Na dnie i skarpach ukopu malprzeprowadzi rekultywacg wedtug
odrebnej dokumentacji projektowe;.

5.3. Wykonanie nasypéw
5.3.1.Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypu

Przed przyspieniem do budowy nasypu naje w obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, okéone w ST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.1.Wycigcie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do nasiypu jest wksze ni 1:5 naley, dla
zabezpieczenia przed zsuwanieng siasypu, wykon& w zboczu stopnie o spadku goérnej powierzchni,
wynoszcym okoto 4%z 1% i szerokéci od 1,0 do 2,5 m.

5.3.1.2.Zaggszczenie gruntu i foos¢ w podiazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskaznik zag;szczenia gruntéw rodzimych, zaleg@jch w strefie
poditaza nasypu, do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu. z&d wartaé¢ wskanika zagszczenia jest
mniejsza nt okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze tak, aby powisze wymaganie
zostato spetnione.
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Jezreli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie mag by¢ osiagniete przez
bezpdrednie zagszczanie podima, to naley podjé srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajace
uzyskanie wymaganych waktm wskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne warkei wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od
powierzchni terenu

Nasypy Minimalna wartdé¢ | dla:
0 wysokdci, innych drog
M kategoria ruchu
KR1-KR2
do 2 0,95
ponad 2 0,95

Dodatkowo mana sprawdz nasnos¢ warstwy gruntu podia nasypu na podstawie pomiaru wtérnego
modutu odksztatcenia,zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podia nasypéw

Jezeli nasyp ma by budowany na powierzchni skaly lub na innej gtapigewierzchni, to przed
przystpieniem do budowy nasypu powinna on& bgzdrobniona lub spulchniona nalgbkas¢ co najmniej 15
cm, w celu poprawy jej powkania z podstagnasypu.

5.3.2.Wybor gruntéw i materiatéw do wykonania nasypow

Wybor gruntéw i materiatow do wykonania nasypowvpoen by dokonany z uwzgbnieniem zasad
podanych w pkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.0g0Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podtwnego, ktére
okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzghieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpasez
Inzyniera.

W celu zapewnienia statecZgd nasypu i jego réwnomiernego osiadania nalgrzestrzega
nastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metod warstwowa, z gruntdw przydatnych do budowy nasypéw. Nasypy
powinny by wznoszone rownomiernie na catej szekako

b) Gruba¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i
sprztu wywanego do zagzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenoasipi¢
dopiero po stwierdzeniu przezzymiera prawidlowego wykonania warstwy poprzedniej.

¢) Grunty o ré@nych wigciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej grétioma
calej szerokéci nasypu. Grunty spoiste nalewbudowywd& w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy
nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego rglevbudowywd poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego
(o wspdiczynniku K,<10° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okolo 4%1%. Kiedy nasyp jest
budowany w terenie ptaskim spadek powinie blustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuekpad
powinien by jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztedtoie powierzchni warstwy powinno
uniemaliwia¢ lokalne gromadzenieeivody.

e) Jezeli w okresie zimowym nagpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powiemz jest wykonana z
gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powinyy Uksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona
poza nasyp z zastosowanidgmieku. Takie uksztattowanie gérnej powierzchni guuspoistego zapobiega
powstaniu potencjalnych powierzchnisfibgu w gruncie tworacym nasyp.

f) Gorma warstwe nasypu, o grukiei co najmniej 0,5 m naky wykon& z gruntdw niewysadzinowych, o
wskazniku wodoprzepuszczaléa Ko = 6 x10  m/s i wskaniku réznoziarnistéci U = 5. Jeeli
Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich deievosciach, Irzynier maze wyrazé zgod; na ulepszenie
gornej warstwy nasypu poprzez stabilizacgmentem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takimypadku
jest konieczne sprawdzenie warunkwumagci i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie
korekty, polegajcej na rozbudowaniu podbudowy pomocnicze;j.
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g) Na terenach o wysokim stanie wéd gruntowych orazemanach zalewowych dolne warstwy nasypu, o
grubgci co najmniej 0,5 m powe] najwyszego poziomu wody, nalg wykon& z gruntu
przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypow z popiotéw lotnych, warstpod popiotami, grub@i 0,3 do 0,5 m, nais
wykona z gruntu lub materiatdéw o daj przepuszczaldoi. Gornej powierzchni warstwy popiotu naje
nad& spadki poprzeczne 4%1% wedtug poz. d).

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinied bgzzwtocznie wbudowany w nasypzynier maze
dopuci¢ czasowe skiadowanie gruntu, pod warunkiem jego ezgibczenia przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.3.3.4.Wykonanie nasypOw nad przepustami

Nasypy w obgbie przepustéow naly wykonywa jednoczénie z obu stron przepustu z jednakowych,
dobrze zagszczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszczangikonanie przepustéw z innych poprzecznych
elementow odwodnienia w przekopach (wcinkach) wyhgreh w poprzek uformowanego nasypu. W tym
przypadku podczas wykonania nasypu webhly przekopu naly  uwzgkdnic wymagania okrdone w
pkcie 5.3.3.6.

5.3.3.5.Wykonywanie nasypéw na zboczach

Przy budowie nasypu na zboczu o pocksitood 1:5 do 1:2 naky zabezpieczy nasyp przed
zsuwaniem si przez:
a) wyciecie w zboczu stopni wg pktu 5.3.1.1,
b) wykonanie rowu stokowego powsj nasypu.

Przy pochytéciach zbocza wkszych nk 1:2 wskazane jest zabezpieczenie statetzmasypu przez
podparcie go murem oporowym.

5.3.3.6.Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigjego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o szerdkbdo 1,0 m.
Spadek gornej powierzchni stopni powinien wydaio+1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wycigccie stopni obowdzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przylebtyezsci nasypu,
wykonanych z gruntéw o pych wiagciwosciach lub w rénym czasie.

5.3.3.8.Wykonywanie nasypéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalg przerwa, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wad dopuszczalg to
znaczy jest wiksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nitnvarktada nas¢pnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadzi w spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyraids z
wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymlgae@niem, poszczegolne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakozeniu rob6t ziemnych powinny &ydwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego
odwodnienia, wedtug pktu 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nayepozostawia nie zagszczonej warstwy do dnia naghego. Jeeli
warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rsé\estanie osuszyjej i zag:sci¢
w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.3.4.Zageszczenie gruntu
5.3.4.1.0g6Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem
sprztu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygacych warunkéw.
Roziazone warstwy gruntu natg zag;szcza od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2.Grubg¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz lioglprzefé maszyny zagszczagcej zaleca siokresli¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w pkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne warti, dotycace grubéci warstw ré@nych gruntéw oraz liczby przejazdéwzrych
maszyn do zagszczania podano w pkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj
a) w gruntach niespoistych 2 %
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b) w gruntach mato §rednio spoistych +0 %2 %
c) w mieszaninach popiotowauzlowych +2%, -4 %
Sprawdzenie wilgotrigi gruntu naley przeprowadza laboratoryjnie, z cgtotliwoscia okreslong w
pktach 6.3.2 6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycce zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw, szgzenie warstwy natg okresla¢ za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego roddksztalcenia.

Kontrole zagszczenia na podstawie porOdwnania pierwotnego i nego modutu odksztalcenia,
okreslonych zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4], natg stosowa tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla
ktérych nie jest madiwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskanik zag:szczenia gruntdw w nasypach, ctoay wedlug normy BN-77/8931-12 [9], powinien
na calej szerok@i korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartd¢ I, dla:

Strefa innych drog
nasypu kategoria ruchu
KR1-KR2
Goérna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu dogpokasci
od powierzchni robét ziemnych:

- 0,2 do 2,0 m (autostrady) -

- 0,2 do 1,2 m (inne drogi) 0,97

Warstwy nasypu na ghokasci od powierz-
chni rob6t ziemnych pongj:

- 2,0 m (autostrady) -

- 1,2 m (inne drogi) 0,95

Jako zasfpcze kryterium oceny wymaganego gsgrzenia gruntow dla ktorych trudne jest pomiereni
wskaznika zagszczenia, przyjmuje siwartas¢ wskanika odksztatcenia, lokreslonego zgodnie z norgnPN-S-
02205:1998 [4].

Wskaznik odksztatcenia nie powinien byigkszy ni:
a) dlazwirow, pospotek i piaskow
b) 2,2 przy wymaganej warfoi 1;=1,0,
c) 2,5 przy wymaganej waroi 1s<1,0,
d) dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym uzianiu (pytdw, glin pylastych, glin zwitych,

itbw — 2,0,

e) dla gruntéw rénoziarnistych Zwiréw gliniastych, pospétek gliniastych, pytow pzagystych, piaskéw

gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystystieztych) — 3,0,

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcga, to Wykonawca
powinien spulchrd warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie zagcic. Jezeli
powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego imgka zagszczenia, Wykonawca powinien
usury¢ warstwe i wbudowa& nowy materiat, o ile liaynier nie zezwoli na ponowienie préby prawidtowego
zag:szczenia warstwy.

5.3.4.5.Prébne zagszczenie

Odcinek déwiadczalny dla prébnego zeggczenia gruntu o minimalnej powierzchni 30€) powinien
by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na kiduigtada si grunt czterema pasmami o szeralwmd
3,5do 4,5 m kade. Poszczegblne warstwy uktadanego gruntu powmisy w kazdym pasie ina grubc¢ z
tym, ze wszystkie muszmiesci¢ si¢ w granicach wigciwych dla danego spgiu zagszczajcego. Wilgotnéé
gruntu powinna by rowna optymalnej z tolerancpodanm w pkcie 5.3.4.3. Grunt ukmny na poletku wedtug
podanej wyej zasady powinien ldynastpnie zagszczony, a po Kalej serii przej¢ maszyny natey okresli¢
wskazniki zageszczenia, dopuszcaaj stosowanie innych, szybkich metod pomiaru (somm#opowa,
ugieciomierz udarowy po ich skalibrowaniu w warunkaetehowych).
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Oznaczenie wskaika zagszczenia naley wykona& co najmniej w 4 punktach, z ktérych co najmniej
2 powinny umaliwi ¢ ustalenie wskanika zagszczenia w dolnej ezci warstwy. Na podstawie poréwnania
uzyskanych wynikéw zagzczenia z wymaganiami podanymi w pkcie 5.3.4.4odaje s¢ wyboru sprztu i
ustala s potrzebn liczbe przegé oraz grubé¢ warstwy rozktadanego gruntu.

5.4. Odktady
5.4.1.Warunki ogélne wykonania odktadow

Roboty omowione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami, ktére
zostaly pozyskane w czasie wykonywania wykopéwidmeknie lgda wykorzystane do budowy nasypéw oraz
innych prac zwizanych z trasdrogows.

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odkfad,zeli:

a) stanowi nadmiar objtosci w stosunku do obfosci gruntéw przewidzianych do wbudowania,

b) sa nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystamimnych pracach, zwkanych z budow trasy
drogowej,

c) ze wzgkdu na harmonogram robét nie jest ekonomicznie wlrasae oczekiwanie na wbudowanie
materialéw pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanych gy przypadkéw tylko wéwczas, gdy
zostalo to jednoznacznie oklene w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdbb przez layniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega natrkfowaniu zgodnéci z wymaganiami
okreslonymi w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz vekilimentacji projektowej i SST. W czasie kontroli
nalezy zwrdci szczeg6la uwag: na sprawdzenie:

a) zgodndci rodzaju gruntu z okéonym w dokumentaciji projektowej i SST,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewniggo ich stateczio,

¢) odwodnienia,

d) zagospodarowania (rekultywaciji) terenu po zedzeniu eksploatacji ukopu.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.3.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jakmi wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgdédn@ wymaganiami
okreslonymi w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikasj dokumentacji projektowej i SST.
SzczegOla uwag; nalery zwrock na:
a) badania przydatrici gruntow do budowy nasypow,
b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
c) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu.
e) odwodnienie nasypu

6.3.2.Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatrgi gruntdw do budowy nasypu powinny dyprzeprowadzone na prébkach
pobranych z kadej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnrig, pochodzcej z nowegozrédia,
jednak nie rzadziej nijeden raz na 3000 kazdym badaniu naley okresli¢ nastpujace wigciwosci:

— sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

- zawartgé¢ czsci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotnoé¢ naturaln, wg PN-B-04481:1988 [1],

— wilgotnos¢ optymalra i maksymall gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481:1988 [1],
— granie ptynnaici, wg PN-B-04481:1988 [1],

— kapilarng¢ bierm, wg PN-B-04493:1960 [3],

— wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu polegajsprawdzeniu:
a) prawidtowaici rozmieszczenia gruntdw oadych wiaciwosciach w nasypie,
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b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubaci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowad# nie rzadziej ni
jeden raz na 500 warstwy,

d) nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych wepkig 5.3.3.1 poz. d),

e) przestrzegania ograniazeokreilonych w pktach 5.3.3.8 i 5.3.3.9, dotgcych wbudowania gruntéw w
okresie deszczow i mrozéw.

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu zgagnevartcci
wskaznika zagszczenia d lub stosunku modutéw odksztatcenia z wéetami okrélonymi w pktach 5.3.1.2 i
5.3.4.4. Do biggcej kontroli zagszczenia dopuszczasiparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia d powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12
[9], oznaczenie modutdéw odksztalcenia wedtug noRiyS-02205:1998 [4].

Zagszczenie kadej warstwy naley kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okékenia wartdci I,
- jeden raz w trzech punktach na 2000 warstwy w przypadku okgkenia pierwotnego i wtérnego
modutu odksztatcenia.

Wyniki kontroli zagszczenia robét Wykonawca powinien wpisywido dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidtowa¢ zag;szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinna dpotwierdzona
przez Irkyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5.Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmigontrok:

- prawidtowaici wykonania skarp,
— szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidlowoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgddna wymaganiami
dotyczicymi pochylé i doktadndci wykonania skarp, okéionymi w dokumentacji projektowej, SST oraz w
pkcie 5.3.5 niniejszej specyfikaciji.

Sprawdzenie szerokai korony korpusu polega na poréwnaniu szegok&orony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szerékia wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu, citomych w
dokumentacji projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-02.0pl0% .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest n? (metr szécienny).

Obijetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach sz@nnych jako rénica ogdlnej oltosci
nasypow i ogélinej okfosci wykopdw, pomniejszonej o ofips¢ gruntdw nieprzydatnych do budowy nasypéw,
z uwzgkdnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego wstkis obgtosci gruntu w stanie rodzimym do
objetosci w nasypie.

Objetos¢ nasypow hdzie ustalona w metrach szennych na podstawie obliazez przekrojow
poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzimegb poziom gruntu po uswmiu warstw gruntéw
nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt 8
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy piatrigi podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:
— prace pomiarowe,
- oznakowanie robdt,
— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspig i zatadunek n&odki transportowe,
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— transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceigidwania,

— wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

— Zzagszczenie gruntu,

— profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

— wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

— rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,

- odwodnienie terenu robdét,

- wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, acpagt ich rozebranie,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyece wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemag:szczaniem podi@ gruntowegaamach
remontu ulicy Bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych
z wykonaniem koryta przeznaczonego dazatva konstrukcji nawierzchnilicy Bursztynowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotyerce robot

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z éhie ustawianym lemieszem; Zynier maze dopuyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmyastopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spez nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Wymagania dotycgce transportu materiatdbw podano w ST D-04.02.004®2.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WiEejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania podi, jest maliwe wytacznie za zgodg
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym poditzu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny by wcze&niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinomazliwiaé nachgniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w ogisdich nie wekszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegllrigi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robo6t altym zakresie. Spos6b wykonania musi¢ by
zaakceptowany przez4yniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeiniby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w npdub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie poditaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiéa. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm vgze nk projektowane radne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podta przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulctnpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Imyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spehniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w $ld koniecznej
do uzyskania wymaganychednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika
zagiszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiéa naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowangzlrzyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowé do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaivisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (I)

Strefa Korpusu Minimalna waré | dla:
Ruch mniejszy
od ciezkiego
Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podtea
0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgory poditaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrglzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztalcenia podid wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢Z32.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.
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5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przgsi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, gowinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proezenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podita Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica2.  Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmig

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaroéw
1 | Szeroké¢ koryta Min. 1 na dzialce roboczej (zfizie)
2 | Rbwna¢ podiwzna Jw.
3 | Rbwna¢ poprzeczna Jw.
4 | Spadki poprzeczné Jw.
5 | Rzdne wysokéciowe Jw.
6 Uksztaltowanie osi w Jw.
planie”
7 Zagszczenie, wilgotng Jw.
gruntu poditaa

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nic sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.

6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowvy tata zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrovy tats.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padi@owinny by zgodne z dokumentacprojektove, z
tolerancy £+ 0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdéznice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

O$s w planie nie mée by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ogedj niz £ 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukeeej niz + 5 cm dla pozostatych drég.
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6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod# okr&glony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutow odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedcekrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02
[3] nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu
podiaza powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch w
punkcie 6.2 powinny hy naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projelo®T i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplgamiem,
- zafadunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub nasy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub poda,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamie;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyty

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskéka zagszczenia gruntu
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D-04.02.01
WARSTWA ODCINAJ ACA

1. D-04.02.01 WARSTWA ODCINAWXCA
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyecge wykonania i odbioru
robot zwikzanych zemontem ulicy bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych
z_wykonaniem warstwy odcinapcej z piasku o gr. 15cm pod jezdniami i zjazdami @z 10cm pod
chodnikami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i Z okresleniami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstdsiczapcych s
- piaski,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do warstw odcinajcych i odsiczajacych powinny spetnia& nastgpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznoscia:

dss ~
gdzie:
D,s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsixay odcinajcej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podtga.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warsi&czapcych warunek szczeldo musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwégsodcinajcej.
b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

d
U=-"U55
le

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistgci,
dso - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odaajh powinien spetntawymagania normy PN-B-
11113 [5] dla gatunku 1.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgjej powinien wykaza sie mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spratu:
- rowniarek,
- walcéw statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszgh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtae gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zgggczaniem podi@”.

Warstwa odcinaca powinna b§ wytyczona w sposob umlbwiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentagj projektow, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ezlach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposb6b zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwia¢ naciagniccie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robo6t w odgpach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw ikedaych wysokéciowych. Grubé¢ roziozonej warstwy ldnego
kruszywa powinna hiytaka, aby po jej zagzczeniu osignigto gruba¢ projektowarn 15cm.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed zagszczeniem wymiegi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do
jej zag:szczania.

Nieréwndci lub zagebienia powstate w czasie zggczania powinny kiywyréwnywane na bieco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lsbnitcie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcow warstwa odcingp i odaczapca powinna b§ zag:szczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie nalyy kontynuow#é do osignigcia wskenika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonejituge PN-B-04481 [1]. Wskanik zag:szczenia nalgy
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowawy warstwe odsiczapca , uniemdaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontmalg;szczenia naley oprze
na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy wepBN-
64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego i pierwotnego ntoddksztatcenia nie powinien przekrac2s2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Byrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod
-20% do +10% jej wartemi. W przypadku, gdy wilgotnig kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo naley osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gidgotnos¢ kruszywa jest risza
od wilgotnaci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i réwnomiernie wymiesza
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5.4. Odcinek prébny

Nie dotyczy
5.7. Utrzymanie warstwy odcinajce;j

Warstwa odcinaca po wykonaniu, a przed ukniem nasfpnej warstwy powinny hyutrzymywane w
dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza rsich pojazdéw koniecznych dla wykonaniazely
lezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olaga Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbdadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robo6t i przedstawivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmodvavszystkie
wiasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odcinapcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odcinage]

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiarow i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy w miejscach charakterystycznych
2 | Rowna¢ podiuzna na catym odcinku tata
3 | Réwnd¢ poprzeczna w 2 miejscach
4 | Spadki poprzeczné jw.
5 | Rzdne wysokéciowe na pocztku i koncu odcinka
6 | Uksztattowanie osi w jw.
planie”
7 | Grubg¢ warstwy W 2 punktach
8 | Zagszczenie, jw.
wilgotnos¢ kruszywa

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtownych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szeroké¢ warstwy nie mae sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwWNa¢ warstwy

Nieréwndci podtuzne warstwy odcinafej i odsczapcej naley mierzy
4 metrowy tata, zgodnie z norsBN-68/8931-04 [7].

Nieréwndci poprzeczne warstwy odcinagj i odaczapcej naley mierzy¢
4 metrowy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne
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Spadki poprzeczne warstwy odciuggj i odaczapcej na prostych i tukach powinny byzgodne
z dokumentagj projektows z tolerancy + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

R&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+1 cmi -2 cm.

6.3.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej azegj niz £ 5 cm.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancil cm, -2
cm.

Jereli warstwa, ze wzgtldw technologicznych, zostata wykonana w dwéch taash, naley mierzye
taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weztim grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialem o
odpowiednich wtéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomghiu tych robét nagbi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcingjej i odgczapcej, okrglony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1.

Jeeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujegsporownanie wartei modutow
odksztalcenia, to warf¢é stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedceokrdélonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna byigksza od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé
kruszywa powinna byrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od &&reych w
p. 6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie delgkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniggpkananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odaczajce;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fiwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padfowarstwy materiatu o gruboi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji letcznej,
- wyrownanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
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— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieig
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci
3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugalto nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane mhwierzchni
drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzatto nawierzchni
drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #aodcadksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie piyt
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&nho nawierzchni
planografem i tat
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabyaulgru z zastosowaniem
IBDIM, Warszawa 1986.
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D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYWA
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP PODBUDOWA Z KRUSZYWA- WYMAGANIA OGOLNE
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Ssa wymagania dotyere wykonania
i odbioru robot zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznigz ramach
remontu ulicy Bursztynowej w m. Rowy.
1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych
z wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanyakchanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejm&T:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31,5wteeowanego mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbud@womocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych[3

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegajcy na odpowiednim zagzczeniu
w optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostateokreilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definiciami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganizgélne” pkt 1.4 oraz w ST dotyszych
poszczegoblnych rodzajéw podbudéw z kruszyw stademych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krasgiabilizowanych mechanicznie podano w ST
dotyczicych poszczegdélnych rodzajéw podbudéw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PI-B-0671445 [3] powinna lee¢ miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainsi 1
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudoy
wykonywane metogistabilizacji mechaniczn

1-2 kruszywo na podbudayzasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbud@ypomocnicz (dolmn warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgyiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej graniczn
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najwkszego ziarni
kruszywa nie mge przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazov
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegélnienie Kruszywa tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicza pomocniczg
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm| od 2 do 10 od 2do 12 PN-B-06714-15 [3]
% (m/m)
2 | Zawartg¢ nadziarna, % (m/n PN-B-06714-15 [3]
nie wiecej niz 5 10
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wgcej niz 35 40
4 | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych
%(m/m), nie wgcej niz 1 1 PN-B-04481 [1]

5 [Wskanik piaskowy po piciokrotnym
zagsszczeniu metad | lub 11 wg PN-B-| ©d30d0701 5430d070 | BN-64/8931-01 [26]

04481, %
6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralnag¢ catkowita po petnej liczbi 35 50
obrotéw, nie w¢cej niz PN-B-06714-42 [12]
b) scieralnég¢ czsciowa po 1/5 pemne
liczby obrotéw, nie wicej niz 30 35
7 | Naskkliwosé, %(m/m), nie wgcej niz PN-B-06714-18 [6]

8 | Mrozoodporné¢, ubytek masy po 2

cyklach zamraa- 5 10 PN-B-06714-19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

10 | Zawartg¢ zwiazkéw siarki w przeliczeni
na SQ, %(m/m), nie wécej niz 1 1 PN-B-06714-28 [9]
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11 | Wskanik nanosci  Whe  Mmieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud= 1,00 80 60 PN-S-06102[21]
b) przy zagszczeniud> 1,03 120 -
2.3.3.Woda
Nalezy stosowdé wodck wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyatechanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoénoboptymalnej,
b) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub stnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudow powinno spetnia wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna byutozona na podiau zapewniaicym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robo6t w odgpach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza w
mieszarkach gwarantijych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrié zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghblirfyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnac¢bgd razu transportowana na miejsce wbudowania wsiadsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkiadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna grulsé po zagszczeniu byta rowna gruba projektowanej. Gruhig pojedynczo ukladanej warstwy
nie mae przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaébgoziazona w sposob
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkéw iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktada esiz
wiece] niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw edaych wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.
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Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanieeldevilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest asza
od optymalnej o 20% jej waroi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidamieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wastn,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedp@wiad& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny
Nie dotyczy.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy, powinna [y utrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboazany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezuch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénladania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialdw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyokchmnicznie

Czstotliwos¢ bada
- ) Maksymalna
Jimana 16203 powirzchni
Lp. Wyszczegolnienie bada : ! podbudowy przy-
P y 9 dzialce roboczej gadaja(ca\;\vgjgdrzo
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zag:szczenie warstwy 1 probkaa 1zjedzie
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dia kaidej. partii kruszywa !
przy kazdej zmianie kruszywep

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKena
pobier& w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane kynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleranefl0% -20%.
Wilgotnasé¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy
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Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niethwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley
oprzet na metodzie obgren ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzniaz na 5000 fy lub wedtug
zalecaé Inzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalena za prawidlowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

B2
E1 < 22
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacery wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecfm
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgbli
3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 | Szerokd¢ podbudowy 2 razy

€0 20 m tad na kadym pasie ruchu

2 | Réwnai¢ podiuzna

3 | Réwna¢ poprzeczna 2 razy
4 | Spadki poprzeczné* 2 razy
5 | Rzedne wysokéciowe €co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planié* Jw.

7 | Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kKalej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niraz na 400 f
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na
2000 nf

8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia Raz na kadym odcinku

- ugiecie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksat@nia osi w planie nalg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawmikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o waftowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.R6wnas¢ podbudowy
Nieréwndci podtuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrows tata zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
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Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.
Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaskimny by zgodne z dokumentacprojektove, z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto

O$ podbudowy w planie nie me by przesurgta w stosunku do osi projektowanej oce@j niz = 5
cm.

6.4.7.Grubads¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBg zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowal o
z kruszywa d  Wskaznik . Minimalny modut odksztat
wskaniku | zagszczenia Maksymalne ugcie cenia mierzony ptyto
Wi NiE ls nie sprzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % od pierwszego| od drugiego
z ° 40 kN S0 kN obcizenia B obcikzenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgoajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom #ey lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemydbudow
przez spulchnienie warstwy na pelgrubgé do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne
zag:szczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wetgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
giebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednidbsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zagzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagikau tych robét nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

70




Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnaosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodludowy tylko wtedy, gdy zargénie ndnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynn@i objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie zawartei
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaltu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotnéci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporici
metody bezpdredni

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie zawartoi
zanieczyszczeorganicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki
metod, bromowy

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie scieralngci w
bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nanheado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamage nawierzchni
drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheado nawierzchni
drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
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19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwsstabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eaehnia z tlucznia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme famane do
nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieavska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie piyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar efigi podatnych
ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

72




D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. D-04.04.02 PODBUDOWA 4 KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyecge wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznieramach
remontu ulicy Bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych z
wykonywaniempodbudowy z kruszywa tamanego 0/31 stabilizowanegwoechanicznie o grubéci 15 pod
placem manewrowym i zjazdami_oraz 20cm pod jezdaimi.

Ustalenia zawarteasv ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiéliog'’ pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméerde - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstmasna nawierzchni drogowej (zjazdu).

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowaradzyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrgce robot

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmysA)ymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-04.04.00
~,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw fanw@mgtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenieovgca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakéw albo ziarawiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztizghcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 jRodwa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speitnéa wymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotycce sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&lgamia ogélne” pkt 3.
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4. TRANSPORT

Wymagania dotyece transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowaruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-04M#A@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@a powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanl kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00d/Ralowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycre rozktadania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbadaw
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny
Nie dotyczy
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszZwymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogjtpkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w 8704.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w ST D-04.04.00 ,Pddiva z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w ST D-04.04.00
»,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.04£0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomvykruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04P@@budowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogoblne ustalenia dotysze podstawy ptatrgi podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zagszczenie roztzonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyym#gania ogélne” pkt 10.
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D-05.03.23
NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ

1. D-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKO WEJ

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagichnicznej (ST) $ wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robot zezanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kobtkikowejw ramach
remontu ulicy bursztynowej w m. Rowy.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni jezdni z betonpkesstki brukowejgr. 8cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elemerdofdany, przeznaczony do budowy warstwy
scieralnej nawierzchni, wykonany metpdwibroprasowania z betonu niezbrojnego niebarwiondgb
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charaktgu@u si ksztattem, ktéry umdiwia wzajemne
przystawanie elementéw.

1.4.2.Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietsj jezdné od chodnika, charakteryzay
si¢ statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i diegpnie wicksz niz 1 m.

1.4.3.Sciek - umocnione zaghienie, poniej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzage wodk.

1.4.4.0Obrzeze - element budowlany, oddzielay nawierzchnie chodnikdw i gyow pieszych od terendw nie
przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.5.Spoina - odgp pomkdzy przylegaicymi elementami (kostkami) wypetniony oklenymi materiatami
wypetniapcymi.

1.4.6. Szczelina dylatacyjna - odst dziehcy dwy fragment nawierzchni na sekcje w celu ufiwienia
odksztatcé temperaturowych, wypetniony oldtenymi materialami wypetniagymi.

1.4.7. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagao@olne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania | skladowania, puaa
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa

2.2.1Nalezy zastosowabetonowe kostki brukowe o nagtijacych cechach:

1. odmiana - kostka jednowarstwowa (z jednego rjodzatonu),

2. gatunek 1,

3. klasa ,50", 0 wytrzymakzi nasciskanie nie mniejszej h60 MPa,

4. barwa kostka kolorowa (grafitowa, czerwonaf)emnu barwionego (zwykle pigmentami nieorganiczilym
5. wzor (ksztalt) kostki: zgodny z ksztattami oteeymi przez producenta.

6. wymiary, zgodne z wymiarami okienymi przez producenta.

Pazadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane plosgbu uktadania i siatki spoin oraz uiiwiaty
wykonanie warstwy o szerokw 1,0 m lub 1,5 m bez konieczm przecinania elementéw w trakcie ich
wbudowywania w nawierzchai

2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwym

Betonowa kostka brukowa powinna posiadarobat techniczm, wydarn przez uprawnioqjednostl¢
(Instytut Badawczy Drég i Mostéw). Betonowa kostkakowa powinna odpowiadavymaganiom okrdonym
w aprobacie technicznej, a w przypadku braku wggtgicych ustalé, powinna mié charakterystyki okrdone
przez odpowiednie procedury badawcze IBDiM, zgadpenizszymi wskazaniami:
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1 ksztatt i wymiary powinny b§ zgodne z deklarowanymi przez producenta, z dogaszgmi odchytkami od
wymiaréw: (diuga¢ i szerokdd * 3,0 mm, grub& 5,0 mm),

2 wytrzymatas¢ nasciskanie powinna hiynie mniejsza i 50 MPa, dla klasy ,507,

3 mrozoodporné&: po 30 cyklach zamfania i rozmraania probek w 3% roztworze NaCl lub 150 cyklach
zamraania i rozmraania metod zwykia, powinny by spetnione jednoczeie nast¢pujace warunki:

— prébki nie powinny wykazywapeknie¢ i zarysowa powierzchni licowych,

— taczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonyotwniow i krawedzi, odpryskéw kruszywa itp. nie
powinna przekraczab% masy probek nie zankamych,

- obnizenie wytrzymaltéci nasciskanie w stosunku do prébek nie zamaraych nie powinno kiywigksze nk
20%,

4 nasikliwos¢, nie powinna przekracz®%,

5 4cieralng¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, slkea strag wysokaci, nie powinna przekraczavartcsci
3,5 mm, dla klasy ,50",

6 szorstkd¢, okreslona wskanikiem szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni licogdajnej,
sprawdzona wahadtem angielskim, powinna wyfiag@ mniej nk 50 jednostek SRT,

7 wyglad zewrtrzny: powierzchnie elementéw nie powinny migs, gknie¢ i ubytkdw betonu, kraedzie
elementéw powinny hyréwne, a tekstura i kolor powierzchni licowej powy by jednorodne.
Dopuszczalne wady wygdy zewrgtrznego i uszkodzenia powierzchni nie powinny praek& wartasci
podanych w tablicy 1.

(Uwaga: Naloty wapienne - wykwity w postaci biahyplam - powstaj w wyniku naturalnych procesow
fizykochemicznych wyspujacych w betonie podczas jegoaania i twardnienia; naloty te powoli znikaj
w okresie do 2 lat].ablica 1. Dopuszczalne wady wydu zewrtrznego betonowej kostki brukowej

Lp Wiasciwosci Wymagania (gatunek 1)
1 |[Stan powierzchni licowej:
- tekstura jednorodna w danej pai
- rysy i sgkania niedopuszczalne
- kolor wedtug katalogu producenta jednolity dla danej par
- przebarwienia dopuszczalne niekontrastowe  przebarwienia
pojedynczej kostce
- plamy, zabrudzenia niezmywalne vaod niedopuszczalne
- naloty wapienne dopuszczalne
2 |Uszkodzenia powierzchni bocznych:
- dopuszczalna liczba w 1 kostce 2
- dopuszczalna wielko (dtugas¢ i szerokaéc) 30 mm x 10 mm
3 |Szczerby i uszkodzenia kreszi i narayj niedopuszczalne
przylicowych
4 |Uszkodzenia kragdzi pionowych
- dopuszczalna liczba w 1 kostce 2
- dopuszczalna wielkd (diugas¢ i giebokaic) 20 mm x 6 mm

2.2.3.Skladowanie kostek
Kostlke zaleca si pakowd na paletach. Palety z kostknog by¢ skiadowane na otwartej przestrzeni,
przy czym podiae powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsyple i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowad nastpujace materiaty:

a) na podsypk cementowo-piaskoavpod nawierzchgi - mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku
naturalnego spemigtego wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113:1996d@inentu powszechnegaytku
spetniajcego wymagania PN-EN 197-1:2002 [4] i wody odmidhydpowiadajcej wymaganiom PN-EN
1008:2004 [5],

b) do wypetniania spoin w nawierzchni:

- piasek naturalny spetnigly wymagania PN-B-11113:1996 [2] gatunku 2 lub 3,

- piasek tamany (0,075+2) mm wg PN-B-11112:1996 [1]

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoiego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywa si¢ na podtau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemymnin materiatami kamiennymi. Przechowywanie cementu
powinno by zgodne z BN-88/6731-08 [€].
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2.5. Materialy do podbudowy ut@onej pod nawierzchni z betonowej kostki brukowe]

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacpjektowej, powinny odpowiadawymaganiom
wiasciwej ST lub innym dokumentom zaakceptowanym pitaegniera.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”pkt 3
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej éodbywé si¢
a) recznie, zwkaszcza na matych powierzchniach,
b) mechanicznie przy zastosowaniu agizan ukladajpcych (ukladarek), sktadajych se¢ z wobzka
i chwytaka sterowanego hydraulicznie, zgtego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsceieich
utozenia; uradzenie to, po skiczonym uktadaniu kostek, moa wykorzysta do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami. Do przycin&oistek mana stosowa specjalne naetizia trace (np.
przycinarki, szlifierki z tarcg). Do zagszczania nawierzchni z kostki najestosowd zag:szczarki wibracyjne
(ptytowe) z wyktadzin elastomerow, chronihce kostki przedscieraniem i wykruszaniem nanp Sprzt do
wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odfiad& wymaganiom wiéciwych SST, wymienionych
w pkcie 5.4 lub innym dokumentom (normom PB i BNytyeznym IBDiM) wzgkdnie opracowanym SST
zaakceptowanym przez Ayniera. Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskoivegpraw nalgy stosowa
betoniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe'p. 4.
4.2, Transport materialtdw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe mady¢ przewaone na paletach - dowolnygrodkami transportowymi po
osiagnieciu przez beton wytrzymadoi nasciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie tiamdu powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniggm sszkodzeniem. Jakérodki transportu wewitrzzaktadowego
kostek narodki transportu zewgtrznego mog stuzy¢ wézki widtowe, ktérymi mana dokoné zatadunku palet.
Do zatadunku palet ngrodki transportu mina wykorzystywa réwniez dzwigi samochodowe. Palety
transportowe powinny &y spinane témami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecmajmi kostki przed
uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palealeca si ukliad& do 10 warstw kostek (zaleie od
grubadici i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wsitzood 1200 kg do 1700 kg. Rolane jest, aby palety z
kostkami byly wysytane do odbiorcyrodkiem transportu samochodowego wyposgm w dwig do za i
roztadunku. Kruszywa mma przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi madaeni. Podczas transportu kruszywa powinny¢ by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drgimed rozpyleniem. Cement powinienclprzewaony w
warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [6]. Materialy dodbudowy powinny ki przewagone w sposob
odpowiadajcy wymaganiom wigciwej SST.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna dggodna z dokumentacprojektows. Podstawowe czynioi przy
wykonywaniu nawierzchni, z wygtowaniem podbudowy, podsypki cementowo-piaskowejypetnieniem
spoin piaskiem obejmaij
wykonanie podbudowy,
wykonanie obramowania nawierzchni (z kegmikOw, obrzey i sciekow),
przygotowanie i roielenie podsypki cementowo-piaskowej,
utozenie kostek z ubiciem,
wypetnienie szczelin piaskiem,
pielegnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

OO~ WNPR
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5.6. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grud powinny by zgodne z dokumentagcjprojektowa lub SST. Grub&
podsypki powinna wynoé&ipo zagszczeniu 5 cm, a wymagania dla materiatdw na pddsypowinny by
zgodne z pktem 2.3. Dopuszczalne odchyiki od zegtojvanej grubgci podsypki nie powinny przekracza 1
cm. Podsypk cementowo-piaskoavprzygotowuje & w betoniarkach, a naginie rozciela st na uprzednio
zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu wspétczynnika vemdmentowego od 0,25 do 0,35 i wytrzyrmdato
nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, R = 14 MPa. W praktyce, wilgotdé uktadanej podsypki powinna
by¢ taka, aby pdcisnigciu podsypki w dioni podsypka nie rozsypywala ishie byto na dtongladéw wody, a
po nacénigciu palcami podsypka rozsypywatag.siRozcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno
wyprzedzé ukfadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. fietona podsypka powinna dwyprofilowana i
zag:szczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (npcanymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi. Catkowite
ubicie nawierzchni musi ldyzakaiczone przed rozpoggiem wihzania cementu w podsypce.

5.7. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych

5.7.2.Warunki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpie] zaleca si wykonywa przy
temperaturze otoczenia nie zsiej ni +5°C. Dopuszcza si wykonanie nawierzchni §&
w ciagu dnia temperatura utrzymujes siv granicach od € do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneas
przymrozki kostk nalezy zabezpieczy materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmatae stomy, pap
itp.).

5.7.3.Ulozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna ébyykonana z elementéw o jednakowej grédio Na
wigkszym fragmencie rob6t zalecag sstosowé kostki dostarczone w tej samej partii materiatu kidrej
niedopuszczalneasrézne odcienie wybranego koloru kostki. Uktadanie kbgtozna wykonywa recznie lub
mechanicznie. Ukladanie eazne zaleca si wykonywa na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza
skomplikowanych pod wzgtlem ksztattu lub wymagagych kompozycji kolorystycznej uktadanych desemizor
réznych wymiaréw i ksztattéw kostek. Uktadanie kosfadwinni wykonywa przyuczeni brukarze. Uktadanie
mechaniczne zalecagsivykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztatcie, tak abyadkkka mogta
przenost z palety warstw ksztaltek na miejsce ich uenia z wymagan dokladndcia. Kostka do uktadania
mechanicznego nie me mie€ dwzych odchylek wymiarowych i musi Byodpowiednio przygotowana przez
producenta, tj. utona na palecie w odpowiedni wzér, bez delua potéwek i dziewdtek, przy czym kada
warstwa na palecie musi dylobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, bykko przywieraty do siebie.
Ukladanie mechaniczne zawsze must ysparte prag brukarzy, ktorzy uzupeiajprzerwy, wyrabiaj tuki,
dokladaj kostki
w okolicach studzienek i kraymikéw. Kostle uktada s okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety,
poniewa po procesie ubijania podsypka zsgzcza si. Powierzchnia kostek patonych obok urgdzen
infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazidgy) powinna trwale wystawaod 3 mm do 5 mm powgj
powierzchni tych urgdzer oraz od 3 mm do 10 mm powsj koryteksciekowych gciekéw). Do uzupetnienia
przestrzeni przy kragznikach, obrzeach i studzienkach moa wywa¢ elementy kostkowe wykmzeniowe w
postaci tzw. potéwek i dziewtiek, majcych wszystkie kraadzie réwne i odpowiednio fazowane. W przypadku
potrzeby ksztaltek
0 nietypowych wymiarach, wodnprzestrzé uzupetnia si kostly cigta, przycinam na budowie specjalnymi
narzdziami tracymi (przycinarkami, szlifierkami z targzitp.). Dzienn dziatke robocz nawierzchni na
podsypce cementowo-piaskowej zalecazsikaiczy¢ prowizorycznie okoto potmetrowym pasem nawierzchni
na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dldcia kostki uldonej na stale. Przed dalszym
wznowieniem rob6t, prowizorycznie uon nawierzchni na podsypce piaskowej najerozebré i usumé
wraz z podsypk

5.7.4.Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalsy przeprowad#i za pomoe zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostare
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie woliywaé walca. Ubijanie nawierzchni nale prowadzé
od krawedzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Ewentualne
nierbwnagci powierzchniowe magby¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki. Po ubiciu
nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (ngkmigte) naley wymienié na kostki cate.

5.7.5.Spoiny

Szeroké¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosd 3 mm do 5 mm. W
przypadku stosowania prostopagh@nnych kostek brukowych zaleca siby osie spoin porilzy diuzszymi
bokami tych kostek tworzyly z astlrogi kat 45°, a wierzchotek utworzonegata prostego poradzy spoinami
miat kierunek odwrotny do kierunku spadku pagtiego nawierzchni. Po uteniu kostek, spoiny natg
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wypetnic piaskiem. Wypetnienie spoin piaskiem polega naypaniu warstwy piasku i wmieceniu go w spoiny
na sucho lub, po obfitym polaniu wpd wmieceniu papki piaskowej szczotkami wglie rozgarniaczkami z
piérami gumowymi.

5.8. Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchng na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wiggymi piaskiem, po jej wykonaniu
nalezy przykry warstwy wilgotnego piasku o grulioi od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywga w stanie wilgotnym
przez 7 do 10 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakd rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0&iplt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien uzyéska

1). w zakresie betonowej kostki brukowej:
- aprobat techniczn,
- certyfikat zgodnéci lub deklaragg zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki
charakterystycznych kostek, w przypadiadania ich przez kyniera,

- wyniki sprawdzenia przez Wykonawcech zewstrznych kostek wg pktu 2.2.2.7),
2). w zakresie innych materiatow
- sprawdzenie przez Wykonagcech zewetrznych materiatow prefabrykowanych (kramikow, obrzey),
- ew. badania wigiwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. of{ome w normach, ktére bugavatpliwosci
Inzyniera.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

badacech

6.3. Badania w czasie robo6t
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t nawierzchniowych z koptkdaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie Czestotliwosé bada Wartdici dopuszczalne
bada i pomiaréw

1 [Sprawdzenie podka i koryta Wg SST D-04.01.01 [11]

3 |Sprawdzenie obramowania nawierzchni wg SST DA0810[17]; D-08.03.01 [18];

4 |Sprawdzenie podsypki (przymiarem liniowBiezaca kontrola w 10 punktach dzienWg pktu 5.6; odchytki o

lub metod niwelacji) dziatki roboczej: grubgi, spadkéw i cedprojektowanej grubdmi +1

konstrukcyjnych w poréwnaniu  [cm
dokumentagj projektow i specyfikacy

5 |Badania wykonywania nawierzchni z kostki

a zgodnd¢ z dokumentaaj projektova

Sukcesywnie na kaej dziatce roboczej

b polozenie osi w planie (sprawdzone

geodezyjnie)

Co 50 m i we wszystkich punktg
charakterystycznych

Przesungcie od
projektowanej do 2 cm

09

rzedne wysokéciowe (pomierzone
instrumentem pomiarowym)

Co 25 m w osi i przy kragdziach oraz
szystkich punktach cha-rakterystycznych

Odchylenia: +1 cm; -2 cm

réwnaos¢ w profilu podtiiznym (wg BN-
68/8931-04 [9] tat czteromet-row)

Jw.

Nieréwndaci do 8 mn

rownas¢ w przekroju poprzecznym
(sprawdzona tatprofilowa z poziomnig
i pomiarze przéwitu klinem cechowany
oraz przymiarem liniowym wzgtinie
metod, niwelacji)

Jw.

Przgwity migdzy tat 4
powierzchni do 8 mm

f spadki poprzeczne (sprawdzone metodiw.

Odchytki od dokumenta

niwelacji) projektowej do 0,3%

g szerokd¢ nawierzchni (sprawdzona  [Jw. Odchytki od  szeroki
przymiarem liniowym) projektowanej dot5 cm

h szerokd¢ i glebokas¢ wypetnienia spoinf|W 20 punktach charakterystycznych dzie|Wg pktu 5.7.5
szczelin (ogidziny i pomiar przymiarenidziatki roboczej
liniowym po wykruszeniu dtug. 10 cm)

i sprawdzenie koloru kostek i desenia igKontrola biezaca \Wg dokumentag
utozenia projektowej lub  decyz

Inzyniera
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6.4. Badania wykonanych rob6t

Zakres bada i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kostBrukowej podano
w tablicy 3.
Tablica 3. Badania i pomiary po uazeniu budowy nawierzchni

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiarow SposO6b sprawdzenia

1 [Sprawdzenie wyghu zewrtrzneg(Wizualne sprawdzenie jednorodeo wygladu, prawidtowdci
nawierzchni, krawznikbw, obrzey,desenia, koloréw kostek, dmn, plam, deformacji, wykruszg

sciekow spoin i szczelin
2 |Badanie pofeenia osi nawierzchni |Geodezyjne  sprawdzenie podmia osi co 25
planie i w punktach charakterystycznych (dopuszczalne qunzigcia wg
tab. 2, Ip. 5b)
3 |Rzedne wysokéciowe, réwnd¢/Co 25 m i we wszystkich punktach charakterystychnfivg meto
podtuzna i poprzeczna, spa(i dopuszczalnych warfoi podanych w tab. 2, Ip. od 5¢ do 5gq)

poprzeczne i szeroké
4 |Rozmieszczenie i szeroko spoin |Wg pktu5.5i5.7.5
szczelin  w  nawierzchni, pordzy
kraweznikami, obrzeami, sciekami onZ
wypetnienie spoin i szczelin

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkeestki brukowej.
Jednostki obmiarowe rob6t towarzysych budowie nawierzchni z betonowej kostki brukpyadramowanie
itp.) s ustalone w odpowiednich ST wymienionych w pktachi®.5.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 dakgiki pozytywne.

8.2. Odbiér robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podta i wykonanie koryta,
— ewentualnie wykonanie taw (podsypek) pod kgawki, obrzeza, scieki,
— wykonanie podsypki pod nawierzchni
— ewentualnie wypetnienie dolnejegzi szczelin dylatacyjnych.
Odbiér tych robét powinien IByzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdlne”
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie podsypki,
- ustalenie ksztaltu, i desenia kostek,
- ulozenie i ubicie kostek,
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— wypetnienie spoin i w nawierzchni,

— pielegnacg nawierzchni,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.
Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejentobét towarzysych
(obramowanie itp.), ktére powinny byijete w innych pozycjach kosztorysowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.

2.
3.
4

Noo

PN-B-11112:1996
PN-B-11113:1996
PN-B-11213:1997
PN-EN 197-1:2002

PN-EN 1008:2004
BN-88/6731-08
BN-80/6775-03/04
PN-EN 933-8:2001

BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywaurane do nawierzchni drogowych; piasek

Materiaty kamienne. Elementy leanme; krawzniki uliczne, mostowe i drogowe
Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgoftialotyczice cementu powszechne
uzytku

Woda zarobowa do produkcji béaton

Cement. Transport i przechowywanie
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdndg, ulic, parkingdw
torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza
Badania geometrycznych wstawosci kruszyw. Ocena zawadci drobnycl
czastek. Badanie wskaika piaskowego

Drogi samochodowe. Pomiar ré§ennawierzchni planografem i tat
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D - 05.03.03
NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH
(analogia do ptyt betonowych aurowych MEBA 8x40x60cm)

1. D - 05.03.03 NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH (analogia do ptyt betonowych a@urowych
10x40x60cm)

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacgihtecznej (SST) g wymagania dotyere wykonania i

odbioru robét zwizanych z wykonywaniem nawierzchni z ptyueowych MEBA 80x40x8odczas remontu
ulicy Bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania SST
Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robdét na droga@jgkich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycwykonania rob6t zwizanych z wykonaniem nawierzchni placu
manewrowego z betonowej plyty Meba grétio8 cm. Dokladna lokalizacja i zakres wg Dokumejita
Projektowej i przedmiaru robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia z pilyt betonowych - nawierzchnia, &j6éwarstwa scieralna jest wykonana z piyt
betonowych.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Piyty betonowe aurowe MEBA

- betonowe plyty zurowe 60x40x8cm- ksztattka wytwarzana z betonu thetibroprasowania. Produkowana
jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch waeash podczonych ze saptrwale w fazie produkciji.

2.2. Kontrola prefabrykatow - piyt

Do kazdej partii sprowadzonej przez Wykonawdolaczone powinno by swiadectwo dopuszczenia lub inny
dokument potwierdzagy jej jaka¢ na podstawie przeprowadzonych badarzy odbiorze partii materiatéw na
budowie Wykonawca powinien przeprowatibadania w zakresie wyglu zewrtrznego. lId¢ i pobor probek
do bada, pomiar i policzenie uszkodzewyskpujacych na powierzchniach i krgdziach, naley wykona&
zgodnie z BN-80/6775-03/04.
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Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys, giknie¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna kostek powinna
by¢ réwna i szorstka, a kragzie kostek rowne i proste, vékhiccia nie powinny przekracg® mm.

Tolerancje wymiarowe wynosz

- dlugas¢ i szerokd¢ = 2mm

- gruba¢ £ 3mm

2.2.1.2. Wytrzymait@¢ nasciskanie

Wytrzymata¢ nasciskanie betonowych ptyt Meba powinna wyrosi

- dla betonowych plyt klasy ,50” min. 50 MPa.

2.2.1.3. Nasikliwo $¢

Nashkliwo$¢ betonowych ptyt Meba powinna wynésiie wiecej niz 5%.

2.2.1.4. Mrozoodpornd¢

Mrozoodporné¢ powinna by taka, by po 30 cyklach zaniamnia i odmraania probek w 3%roztworze NaCl lub
po 150 cyklach zam#ania i odmraania w wodzie zostaty

spetnione jednoczaeie nasgpujace warunki:

- prébka nie wykazujeghknig¢ i zarysowa powierzchni licowych,

- strata masy nie przekracza 5% masy,

- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaéh probek nie zameanych nie jest wksza
niz 20%.

2.2.1.5S8cieralnosé

Scieralng¢ betonowych ptyt Meba okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1]

Nie powinna przekracza

- dla brukowych ptyt Meba klasy ,50” 3,5 mm.

2.2.1.6. Szorstk&é

Wskaznik szorstkéci SRT sprawdzony wahadiem angielskim powinien vejhoie mniej nk 50.

2.2.2. Kruszywo

Kruszywo na podsypki do wypetnienia spoin powinno odpowigdaymaganiom norm PN-B-06711 [3] i PN-
B-06712 [4].

2.2.3. Cement

Cement stosowany na podsypkementowo-piaskoav powinien by cementem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadaicy wymaganiom normy PN-EN 197-1 [5].

2.2.4. Woda

Woda stosowana do podsypki powinng bgmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [6].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z piyt

Wykonawca przygpujacy do wykonania nawierzchni z betonowej piyt Mebawjmien wykaza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- betoniarki, do przygotowywania podsypki cementepiaskowej,

- wibratoréw plytowych z ostanz tworzywa sztucznego, do ubijaniazdoej ptyty,

- innego drobnego spyi zaakceptowanego przezymiera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.

4.2. Transport ptyt i skladowanie

Piyty betonowe mog by¢ przewaone po uzyskaniu wytrzymaio betonu min. 0,7$redniej wartdci
wytrzymatadici badanej serii prébek. Péybetonowva transportuje sina dowolnychérodkach transportowych na
paletach. Transport kruszywa powinien odbywaie w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyarenkruszywa lub jego frakcjami. Transport cementu
powinien odbywa sie w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [7]. Wodazenby¢ pobierana z wodogju

lub dostarczana przeviaymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Podsypka
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Podsypk nalezy wykona jako cementowo-piaskawnz kruszywa odpowiadagego wymaganiom PN-B-06712
[4] i cementu wg PN-EN 197-1 [5]. Gruliopodsypki po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinna wynasib
cm.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z ptyt betonowych malstosowa krawezniki betonowe uliczne lub

betonowe drogowe wg BN-80/6775-03/04 [9] oraz kraviki kamienne drogowe wg BN-66/6775-01 [6].
Rodzaj stosowanych kragnikow powinien by zgodny z dokumentagprojektove, SST lub

wskazaniami layniera.

Wymagania dotyce ustawiania kragenikbw powinny by zgodne z SST D-08.01.01 ,Krawmniki
betonowe”.

5.6. Ukfadanie piyt

Kostke ukltada st na podsypce w taki sposob, aby szczelingdzy kostkami wynosity 2,3mm. Plytnalezy
uklad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdw czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zagzczeniu. Po ul@niu piyt, szczeliny naly wypeinic piaskiem, a nagpnie zamiéc¢
powierzchng¢ utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania
nawierzchni.

Do ubijania utagonej nawierzchni z piyt brukowych stosuje swvibratory plytowe z ostan z tworzywa
sztucznego dla ochrony piyt przed uszkodzenienbrudzeniem. Wibrowanie nate prowadzé od kravedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym ksztattek. Spoiny painry
ptytami po oczyszczeniu powinny bdygodnie z DokumentacjProjektowy wypetnione piaskiem na pein
grubai¢ ptyt. Do wypetniania spoin natg stosowa drobny, ostry piasek odpowiaday PN-B-06711

[3]. Betonowe ptyty Meba natg uktada z zachowaniem projektowanych pogtiych i poprzecznych spadkéw.
Nawierzchn¢ mazna odda do wytku bezpérednio po wykonaniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Piyty betonowe powinny iybadane w zakresie badgetnych i zwyktych.

Badania petne przeprowadza producent piyt.

Badania zwykte nalg przeprowadzaprzy kadym odbiorze ptyt, wedtug nagiujacego zakresu:

— sprawdzenie wygtu zewrtrznego,

— sprawdzenie ksztattu i wymiaréw,

— sprawdzenie wytrzymasoi nasciskanie.

Spos6b pobierania probek, badania i ocena wyniked@bpowinny by zgodne z BN-80/6775-03/01 [7].
Badania pozostatych materiatdow stosowanych do wgk@n nawierzchni z piyt betonowych powinny
obejmowa wszystkie whaciwosci, ktdre zostaly okrdone w normach podanych dla odpowiednich materiatow
wg pkt 2.3 do 2.7. Przed przgpteniem do rob6t Wykonawca powinien przedstalmizynierowi do akceptacji
wyniki bada materiatdéw przeznaczonych do wykonania nawierzetptyt betonowych.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie gréfioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na
stwierdzeniu zgodrigi z Dokumentagj Projektows oraz pkt. 5.2. niniejszej ST.

6.3.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania nawierzchni z betonowych ptyt Mebagual na stwierdzeniu zgodiod
wykonania z DokumentagjProjektows i wymaganiami wg pkt. 5.3. niniejszej ST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtov§oi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtovioi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyty des@ (wzér) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. ROwWnd¢é

Nieréwndici nalezy mierzy¢ tata 4-metrows. Nierébwnaci nawierzchni mierzone zgodnie z neriBN-68/8931-
04 [8] nie powinny przekraczs8mm.

6.4.2. Rzdne nawierzchni

Réznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekracza
lcm.

6.4.3. Szeroké& nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie miee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 5cm.

85




6.4.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z DokumentacProjektow z tolerancgj + 0,5%.

6.4.5. Grubgi¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1cm.

6.5. Czstotliwosé pomiarow

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni z lgigba, wymienionych w pkt. 6.4. powinna
by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych Robot. Zaleg, aby pomiary cech geometrycznych
wymienionych w pkt. 6.4. byly przeprowadzone niadziej n 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach
charakterystycznych dla niwelety lub przekroju pEmznego oraz wedzie tam, gdzie poleci nadzorzymier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z ptyt beiavych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje za
wykonane zgodnie z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 datgiki pozytywne.

8.2. Rodzaje odbioréw:

Odbioér nawierzchni z ptyt Meba obejmuije:

a) odbior ostateczny,

b) odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST 00.00.00 “Wymamgeagoine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ za 1 m2 wykonanej nawierzchni nafeprzyjmowa& na podstawie obmiaru i oceny jgko Robot i
materiatdw w oparciu o pomiary i wyniki badaboratoryjnych.

Cena wykonania Robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie Robdt,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

- ulozenie i ubicie ptyt Meba,

- wypetnienie spoin piaskiem,

- przeprowadzenie niegbnych pomiardw i badalaboratoryjnych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczé&gieralngci na tarczy Boehmego.
2. PN-B-06250 Beton zwykty.

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw.

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

5. PN-EN 197-1 Cement. Sktad, wymagania i krytegadndci dotyczice cementow
powszechnegodytku.

6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééghaawierzchni planografem i

tata.
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D - 08.02.02

CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ
1. D-08.02.02 CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpS wymagania dotyece wykonania i odbioru

robét zwizanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki heteejpodczas remontu ulicy Bursztynowej
w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania SST
Zaleca siwykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogad@jskich i gminnych.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z
wykonaniemchodnika i doj$¢ do posesji z brukowej kostki betonowej gr. 6cm _@wonej w_ramach
remontu ulicy Bursztynowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana toitne metod wibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwdch warstwpoliczonych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w SST D-M-0@.@0 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogodlne wymagania dotyce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdjkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogd6lne wymagania dotyce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosoavéeitonowej kostki brukowej w budownictwie drogowjest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwiicag jednostk.

2.2.2. Wyghd zewretrzny
Struktura wyrobu powinnadgwarta, bez rys,gknigé, plam i ubytkow.

Powierzchnia goérna kostek powinng bowna i szorstka, a kraizie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracz&® mm dla kostek o grukoci 80 mm.
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2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

Do wykonania nawierzchni chodnikassije st betonovg kostke brukows o grubgci 60 mm. Kostki
o takiej grubéci sa produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wyn@sz

- na dhugéci +3 mm,
- naszerolki +3 mm,
- na grubgci =5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualw kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitg i brazowy.
2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostekdnvych
Betonowe kostki brukowe powinny énoechy fizykomechaniczne okiene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtekkowych

Lp. | Cechy Wartasé
1 Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmnigj 60
a) srednia z sz&iu kostek 50

b) najmniejsza pojedynczej kostki

2 Nasikliwo$¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wtej niz 5

3 Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zanm#ania, wg PN-B-06250brak
(2]:
5
a) rekniecia probki
20
b) strata masy, %, nie gadej niz

¢) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaéo

probek nie zamsanych, %, nie wicej niz

4 Scieraln@g¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nieoej| 4
niz

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej najestosowd cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nieszej
niz ,32,5". Zaleca sj stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiodpowiadawymaganiom PN-B-
19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalgy stosowd kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
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Uziarnienie kruszywa powinnocbystalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betaj, przy
zalazonych parametrach wymaganych dla produkowanegohwyro

2.3.3.Woda
Woda powinna bydmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stigssic dodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, zijoe z
recepi laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniagotowym wyrobom wikszy wytrzymaitcé¢, mniejsz nasakliwosé i wigksza
odpornd@¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewhbstce trwale wybarwienie. Powinny to dyarwniki
nieorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

0Ogolne wymagania dotyce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej
Mate powierzchnie chodnika z kodtkikowej wykonuje sirecznie.

Jdi powierzchnie § dwe, a kostki brukowe majjednolity ksztatt i kolor, mgna stosowé
mechaniczne uszizenia uktadaice. Uradzenie sktada siz woézka i chwytaka sterowanego hydraulicznie,
stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngogiech utgenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

0Ogolne wymagania dotyce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kodiktonowe ukladaneasvarstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataici betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na stanowisko, gdzie
specjalne urmzenie pakuje je w fadi i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe moa réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-M-@0M,Wymagania ogélne” pkt 5.

89




5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podio powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podtwznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pyda w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”. Wskanik zag;szczenia koryta nie powinien dynniejszy nk 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

Jeeli dokumentacja projektowa nie oki® inaczej, to nawierzchgichodnika z kostki brukowej

mozna wykonywé& bezpdrednio na podiu z gruntu piaszczystego o WP 35 [6] w uprzednio
wykonanym korycie.

5.3. Podsypka
Na podsygknalezy stosowd piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].

Grubd¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynosi do 5 cm. Podsypka powinna b§ zwilzona
woda, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odcinapca

Jeeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chddnprzewidziana jest warstwa odcigs, to
jej wykonanie powinno hy zgodne z warunkami okdlenymi w SST D-04.02.01 ,Warstwy oglszapce i
odcinapce”.

5.5. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowsh

Z uwagi na poorodnd¢ ksztattdw i kolorow produkowanych kostek, #hwe jest utaenie
dowolnego wzoru - wcZaiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zagktowanego przez ipniera.

Kostk uklada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelinydny
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika,
gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po uteniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng utozonych
kostek przy ayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania ulmnego chodnika z kostek brukowych, stosuje wibratory ptytowe z ostan z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszioieém i zabrudzeniem. Wibrowanie naig@rowadzé od
krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczaie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno tywa walca.

Po ubiciu nawierzchni najeuzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zagti@awierzchng.
Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaggeginaciji - mae by¢ zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakorobé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przygiieniem do robét Wykonawca powinien spravidzizy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.

Pozostate wymagania gkoeo w SST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brulepwetonowe;j”.
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6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1. Sprawdzenie podia

Sprawdzenie pod# polega na stwierdzeniu zgodooz dokumentagj projektove i odpowiednimi
SST.Dopuszczalne tolerancje wyngsita:

- gkbokadici koryta:

0 szerokéri do 3 m: +1cm,
- 0 szerokei powyzej 3 m: +2cm,
- szerokéci koryta: £5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresidogédi i wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega
na stwierdzeniu zgodsoi z dokumentagj projektova oraz pkt 5.3 niniejszej OST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtofed wykonania chodnika z betonowych kostek brukowygolega na
stwierdzeniu zgodrizi wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej OST:

- pomierzenie szerokd spoin,

sprawdzenie prawidtowo ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidtowo wypetnienia spoin,

sprawdzenie, czy prayy desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie réwrigi chodnika

Sprawdzenie rOw§od nawierzchni przeprowadéanalezy fata co najmniej raz na kde 150 do 300
m? utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika. Dopuszczalny
przeswit pod tati 4 m nie powinien przekrac&d,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podhego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, bioac pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziejen 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwglehodnika w punktach zatamania niwelety nie mpzekraczé
+3cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznégkonywa nalezy szablonem z poziomi¢c co najmniej raz na
kazde 150 do 300 Mchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynasz0,3%.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podar8ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlobmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowastki betonowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podar®ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8. Robaognaje
sie za wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrgsi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania ¥ whodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
- ew. wykonanie warstwy odszapcej,
— wykonanie podsypki,
— utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczardigieralngci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggytiu. Skiad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wahiia piaskowego.
10.

2. Inne dokumenty
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D -08.01.01
KRAW EZNIKI BETONOWE

1. D - 08.01.01 KRAVEZNIKI BETONOWE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyexe wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z ustawieniem kraanikdw betonowychw ramach remontu ulicy Bursztynowej w_m.

rowy.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @rztwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zsanych z ustawieniem
kraweznikow:
- betonowych 15x22cm koloru szarego na tawie betonojebetonu B15 (C12/15) z oporem na podsypce
cem.-piaskowej 1:4,
— betonowych 15x30cm koloru szarego na tawie betonojzebetonu B15 (C12/15) z oporem na podsypce
cem.-piaskowej 1:4,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogzajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
- krawezniki betonowe drogowe, prostgike scigte, jednowarstwowe gatunku 1 z godnie z BN-80/603&1
[14].,
— piasek na podsygk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materiaty do wykonania tawy pod kraimiki.

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraeznikbw betonowych powinny kiybez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawddzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01
[14], nie powinny przekraczawartcsci podanych w tablicy 3.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keaikdw betonowych

Dopuszczalna wiellég

Rodzaj wad i uszkod#e wad i uszkodzé
Gatunek 1
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikéw w mm 2

Szczerby i uszkodzenipograniczaicych powierzchnie goérne

e . Pt niedopuszczalne
krawedzi i narazy (Scieralne), mm P

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2
- dlugad¢, mm, max 20
- glebokas¢, mm, max 6

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug
typbw, rodzajow, odmian, gatunkow i wieka.

Krawezniki betonowe natey uklada& z zastosowaniem podkltadek i przektadek drewniangch
wymiarach: grub& 2,5 cm, szerok& 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm weksza ni szeroké¢ kraweznika.

2.4.4.Beton i jego skiadniki
2.4.4.1.Beton do produkcji kragznikbw

Do produkcji krawznikdw nalery stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
Beton uyty do produkcji krawznikéw powinien charakteryzowssie:

- nasikliwoscia, ponizej 4%,

- $cieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,

- mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z nornPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinierg logmentem portlandzkim klasy niezsizej niz ,32,5” wg
PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowyw& w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, daiun marek.

2.4.4.4Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lmgmentem portlandzkim klasy
nie mniejszej i ,,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna b odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania faw pod kragzniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej beton klasy B 15 (C12/15)wg PN-B-06250 [2], ktdrego sktadniki powinny odpada
wymaganiom punktu 2.4.4,
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje i recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwirywania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikdw

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem isuszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci
tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materisfaRodczas transportu kruszywa powinny ¢ by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzgtinieniem w szerokmi dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zag;szczenia dna wykonanego koryta poddgyewinien wynosi co najmniej 0,97 wediug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.Lawa betonowa

tawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonsig bez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowa szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujeesiw szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien kywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalavykonywa zgodnie
z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalestosowé co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczry mag, zalewowa.

5.4. Ustawienie kravgznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kraygnikow

Swiatto (odlegté¢ gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno ky zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takiestalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wyjtkowych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwiekszone do 16 cm.
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Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dpo ustawieniu kraeznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.
Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikéw na fawie betonowej

Ustawianie krawznikbw na tawie betonowej wykonujeesi na podsypce cementowo-piaskowej o
grubaci 5 cmpo zagszczeniu.

5.4.4 Wypehianie spoin

Spoiny krawznikéw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naley wypeinic zaprava
cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2.
Spoiny krawgznikéw przed zalaniem zaprawmalezry oczysci¢ i zmy¢ wodi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania materialtdw przeznaczonych do
ustawienia krawznikdw betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#e wyskpujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugn i glgbokadsci uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadétia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementoéw ppl@rzeprowadzi z dokladnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzéaiew
prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytéenie ktownika do badanego nam i zmierzenia
odchytek z doktadnicia do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostaltych materialtéw stosowanych przaawianiu kraveznikbw betonowych powinny
obejmowd wszystkie wiaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynostt 2 cm. Zagszczenie podiea powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiznego gérnej powierzchni taw z dokumentggjojektovs.
Profil podiezny gérnej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niwelet,. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost = 1 cm na kade 100 m fawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nazdt@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiarOw wynosaz:
- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci = 10% szerokeri projektowane;j.
c) Réwna¢ goérnej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytéenie w dwéch punktach, nazde 100 m tawy,
trzymetrowej taty.
Prze&wit pomiedzy gérra powierzchm tawy i przylazons tata nie maze przekraczal cm.
d) Zag;szczenie taw.
Zagzszczenie faw badaesw dwoch przekrojach na kde 100 m.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza+ 2 cm na kade 100
m wykonanej fawy.
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6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikdw

Przy ustawianiu kragznikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiot 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaaykznika od niwelety projektowanej, ktére wynasi
1 cm na kade 100 m ustawionego kraimnika,

c) réwnas¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwdch punktach naide 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy goérry powierzchm kraweznika i przytlazona
tata nie maze przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetienia spoin badagsto 10 metrow. Spoiny musdyé wypetnione catkowicie na pein
giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarova jest m (metr) ustawionego kramnika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, SST i wymaganiami lkyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
— wypetnienie spoin kragznikdw zapraw,
— zasypanie zewgtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie baflapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2.  PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b@&ionzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.todg pomiaru cech

geometrycznych
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7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndtwado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamade nawierzchni
drogowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndtwado nawierzchni
drogowych. Piasek

10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegiku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych. W4pé
wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kreimiki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Kraezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@rEprojekt - Warszawa, 1979 i 1982r.
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D - 08.03.01

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1.D - 08.03.01 BETONOWE OBRZEA CHODNIKOWE

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacjchtecznej (SST) & wymagania dotycre
wykonania i odbioru rob6t zekanych z ustawieniem betonowego obezehodnikowego podczasmontu
ulicy Bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania SST
Zaleca siwykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogadjskich i gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét aganych z ustawieniem
betonowego obrzea chodnikowego wibroprasowanego 30x8, gatunku 1 —1G

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonychaounikacji.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogoblne wymagania dotyce rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotyce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padan SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanynai s
— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@BJ8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],

— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
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2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe - klasyfikacja

W zatenosci od przekroju poprzecznego roznia st dwa rodzaje obrzsy:
- obrzee niskie - On,
— obrzere wysokie - Ow.

W zalnoéci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodz# oraz odchylek wymiarowych obrzz
dzieli sk na:

— gatunek 1 -G1,
— gatunek 2 -G2.

Przyktad oznaczenia betonowego @farrhodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 206xci
gat. 1:

obrzee On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].
2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych

Ksztalt obrzg betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymgamgano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obraehodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsg

Rodzaj Wymiary obrzey, cm
obrzeza 1 b h r
on 75 6 20 3
100 6 20 3
Ow 75 8 30 3
90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze

Dopuszczalne odchytki wymiarow asiszpodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow olirge
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Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1
! +8
b, h +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia oligze

Powierzchnie obraepowinny by bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny ldyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenowaierzchni i krawdzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Rodzaj wad i uszkodze Dopuszczalna
wielkosé¢
Wad i
uszkodzé
Gatunek 1
Wklestosé¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gérne .
(scieralne) hiedopuszczalng
i uszkodzenia
krawedzi i naray ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2
dhugas¢, mm, max 20
gfebokas¢, mm, max 6

2.4.4 Skfadowanie

Betonowe obrze chodnikowe mog byé przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrza chodnikowe nalegy uktad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianych
0 wymiarach co najmniej: grub® 2,5 cm, szerokd 5 cm, diugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szerokéc¢
obrzea.

2.4.5.Beton i jego skiadniki
Do produkcji obrzg nalery stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania fawy powinien odpowiadlawymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-k@asej powinny odpowiadawymaganiom podanym w SST D-
08.01.01 ,Krawgzniki betonowe” pkt 2.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotyce sprztu podano w sSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine’jk
3.2. Sprat do ustawiania obrzery
Roboty wykonujeesiecznie przy zastosowaniu drobnego gpwzpomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrza chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnieciu
przez beton wytrzymasdgi minimum 0,7 wytrzymal&ci projektowanej.

Obrza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.
4.3. Transport pozostatych materiatéw
Transport pozostatych materiatdwlgomo w SST D-08.01.01 ,Kraumiki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podarsST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypKtawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowigdaymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerolkkei dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podsypka (tawa)
Podsypk (tawe) wykonuje st przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagszczenie z polewaniem wad
5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrza chodnikowe nals ustawid na wykonanym podia w miejscu i zeswiatlem
(odlegtccia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumgnta
projektowe;j.

Zewgtrzna sciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekra¢zazerokéci 1 cm. Naley wypeilni je piaskiem lub zapraw

cementowo-piaskoyvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczysci¢ i zmy¢ wody. Spoiny musz by¢
wypetnione catkowicie na pedrgiebokasé.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jgkorob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przygtieniem do robo6t Wykonawca powinien wykénaadania materiatéw przeznaczonych
do ustawienia betonowych obezechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptac;ji.

Sprawdzenie wyglu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#e wystpujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugm i glebokdsci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadéwia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréwnedmtow naley przeprowadz z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtgy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeeni
katbw prostych w narach elementéw wykonuje esiprzez przytéenie ktownika do badanego nam i
zmierzenia odchytek z doktad$eia do 1 mm.

Badania pozostatych materiatéw powi obejmowa wszystkie wiaciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatdw wymienionycpkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robot najesprawdzé wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkivyfaze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obvze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y mtepuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diugéxi obrzera,
- niwelety gérnej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost 1 cm na kade 100 m diugéri obrzeta,

- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktdreipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej
spoiny na pelp glebokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podar8ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlobmiarova jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznajegsta wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrisi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego ofarohodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— rozicielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrza,
— wypeknienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiarih@@ometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzciogowych.Zwir
i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzcbrogowych.
Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytiyu. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci
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8.

9.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzctirdg,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdélne wymaganbadania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzctirdg,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza.
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D -06.01.01
UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP

1.D - 06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneJ\Sa wymagania dotyece wykonania i odbioru
robot zwazanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchiyiowskarp w_ramach remontu ulicy
Bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument irmEwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp:
- Humusowanie z obsianiem traw grub. 10 cm

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.4.Ziemia urodzajna (humus) - ziemiasliana zawierajca co najmniej 2% gci organicznych.

1.4.5.Humusowanie - zesp6t czynimd przygotowujicych powierzchni gruntu do obudowy #innej,
obejmujcy dog:szczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zagnej z jej grabieniem (bronowaniem) i
dogeszczeniem.

1.4.16.Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp,daw sciekdw obgtymi niniejsz ST s

— ziemia urodzajna,
— nasiona traw oraz bn motylkowatych,

2.4. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% agci organicznych. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni gkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczys#aaaecych.
W przypadkach watpliwych Inzynier mae zlecté wykonanie badaw celu stwierdzeniaze ziemia
urodzajna odpowiada napujacym kryteriom:
a) optymalny skiad granulometryczny:
- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
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- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartg¢ fosforu (BROs) > 20 mg/m,
c) zawartaé¢ potasu (KO) > 30 mg/m,
d) kwasowa¢ pH >55.

2.5. Nasiona traw

Wybér gatunkéw traw naly dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalesk
stosow& mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, spetnige wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-
B-12074:1998 [4].

Sklad mieszanek traw, uzatéony od rodzaju gruntu, nde by przyjmowany wediug PN-B-
12074:1998 [4]. Nasiona §tin powinny spetnia wymagania PN-R-65023:1999 [9].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznegwinien wykazé si
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- rowniarek,
- ew. walcow gtadkichzebrowanych lub ryflowanych,
— ubijakéw o0 ecznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobimych,
— plyt ubijajacych,
— cysterny z wod pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgphych).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2, Transport materiatow
4.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mma przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je
przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane od gornej kraadzi skarpy do jej dolnej krawdzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinnaga® poza gora krawedz skarpy i poza podm@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubag¢ pokrycia ziemi urodzajm, powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu,
w zaleznosci od gruntu wysgpujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego pouzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxdeni skarpy naley
wykonywa rowki poziome lub poddtem 30 do 45 o gkbokasci od 3 do 5 cm, w odgbach co 0,%101,0 m.
Utozom warstwe ziemi urodzajnej naky zagrabé (pobronowad) i lekko zagsci¢ przez ubicie ¢czne lub
mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawi roslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw popesianie nasionami traw idlon motylkowatych
polega na:
a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnejgarz

- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,

- wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadamekowymi za pomag osprztu agrouprawowego,
aby uzyskéa zawartd¢ czesci organicznych warstwy co najmniej 1%,
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b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami pasiraw, rélin motylkowatych i bylin w iléci od 18
g/m? do 30 g/m, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowyebdgaju podiea, wystawy oraz
pochylenia skarp),

W okresach posusznych nafesystematycznie zraszaody obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakibwykonanych rob6t i ich zgodéa z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie panoigtych miejsc nie powinna lBywigksza ni 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiajeggnczych nie zatrawionych miejsc nie powinien
przekracza 0,2 nf. Na zarénictej powierzchni nie magwyskpowa: wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umammjch przez humusowanie, obsianie,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fmumocnienia skarp i rowdéw przez humusowanie, olsjamboty pomiarowe i
przygotowawcze,
- dostarczenie i wobudowanie materiatow,
— ew. piekgnacja spoin,
— uporzdkowanie terenu,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-R-65023:1999  Materiat siewny. Nasiondimaolniczych
2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty m&rdVymagania i badania
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D - 01.03.02

PRZEBUDOWA KABLOWYCH LINII ENERGETYCZNYCH PRZY
PRZEBUDOWIE | BUDOWIE DROG

1. D - 01.03.02 PRZEBUDOWA KABLOWYCH LINII ENERGETYCZNYCH PRZY
PRZEBUDOWIE | BUDOWIE DROG

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacjchtecznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru kablowych linii energetycznymtzy remoncie ulicy Bursztynowej w m. Rewal.

1.2. Zakres stosowania SST
Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na droga@jskich i gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej gfiikacji maja zastosowanie do zabezpieczenia I/lub przebudowy
linii kablowych kolidupcych z przebudowi budow drég.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Linia kablowa - kabel wielo/owy lub wiazka kabli jednaytowych w ukladzie wielofazowym albo kilka
kabli jedno- lub wielaytowych pohczonych réwnolegle,atznie z osprgem, ut@one na wspOlnej trasie i
taczace zaciski tych samych dwoch adzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

1.4.2.Trasa kablowa - pas terenu, w ktdrymaaioe g jedna lub wicej linii kablowych.
1.4.3.Napkcie znamionowe linii - napcie midzyprzewodowe, na ktore linia kablowa zostata zaiw.

1.4.4. Osprzt linii kablowej - zbior elementow przeznaczonych Hczenia, rozgakiania lub zakaczenia
kabli.

1.4.5. Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrkaiyla przed uszkodzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.4.6.Przykrycie - stoma ulmna nad kablem w celu ochrony przed mechanicznykogkzeniem od gory.

1.4.7. Przegroda - ostona utona wzdhi kabla w celu oddzielenia go odssedniego kabla lub od innych
urzadzen.

1.4.8.Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowejktérym jakakolwiek czs¢ rzutu poziomego linii
kablowej przecina lub pokrywa jakolwiek czs$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innegazaizenia
podziemnego.

1.4.9.Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, vbigtm odlegté¢ migdzy linig kablows, urzdzeniem
podziemnym lub drag komunikacyjm itp. jest mniejsza wi odlegt@¢ dopuszczalna dla danych warunkéw
uktadania bez stosowania przegréd lub oston zabezapcych i w ktdrych nie wyspuje skrzyowanie.

1.4.10. Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju ggfym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziaemtuku elektrycznego.

1.4.11. Dodatkowa ochrona przeciwpaeniowa - ochrona ezci przewodzacych, dostpnych w wypadku
pojawienia s na nich nagicia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.12.Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z norspPN-61/E-01002 [1] i definicjami podanymi w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot
Ogodlne wymagania dotyce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbln

Wykonawca przed przysieniem do wykonywania robdt, powinien przedstawio aprobaty
Inzyniera program zapewnienia jako (PZJ).

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania
Ogblne wymagania dotyce materiatdbw podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamalne”.

Wszystkie zakupione przez Wykonawateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewidyjosiadanie
za&wiadczenia o jakéei lub atestu, powinny kiyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny bwyposaone w takie dokumenty ngczenie lityniera.
2.2. Kable

Przy przebudowie istrieych linii kablowych lub budowie nowych nale stosowd kable
uzgodnione z zaktadem energetycznym oraz zgodi&untentacj projektovs.

Jeeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaciejv kablowych liniach elektroenergetycznych
nalezy stosowa nastpujace typy kabli:

— YAKY wg PN-76/E-90301 [7] 0 naptiu znamionowym do 1 kV,

- YHAKX wg PN-76/E-90306 [9] lub HAKNnFtA wg PN-76/E@251 [5] o nagiciu znamionowym od 1 do 30
kV,

— YKSY wg PN-76/E-90304 [8] dla linii sygnalizacyjnlyc

Przekropyt kabli powinien by dobrany w zalenosci od dopuszczalnego spadku rgm i
dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przedyprobocze i zwarciowe wg zaidzenia MGIE [24] oraz
powinien spetni@ wymagania skuteczioi zerowania w instalacjach zerowanych wg zdrenia Ministra
Przemystu [23]. Bbny z kablami naley przechowywa w pomieszczeniach pokrytych dachem, na
utwardzonym podtzu.

2.3. Mufy i glowice kablowe

Mufy i glowice powinny léydostosowane do typu kabla, jego raf@ znamionowego, przekroju i
liczby zyt oraz do mocy zwarcia, wygiujacych w miejscach ich zainstalowania. Mufy przelotokabli o
powtoce metalowej o naggiu znamionowym wiszym niz 1 kV powinny mi€ wktadki metalowe doakzenia z
powtokami metalowymigczonych kabli.

Mufy i glowice kablowe powinny bggodne z postanowieniami PN-74/E-06401 [3].
2.4. Piasek

Piasek do uktadania kabli w grunmevinien odpowiadawymaganiom BN-87/6774-04 [16].
2.5. Folia

Foli nalezy stosowd do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznyfaleca sj stosowanie
folii kalendrowanej z uplastycznionego PCW o gridi@d 0,4 do 0,6 mm, gat. I. Dla ochrony kabli @igaiu
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znamionowym do 1 kV naky stosowa folie koloru niebieskiego, a przy napiach od 1 do 30 kV, koloru
czerwonego.

Szeroko folii powinna by taka, aby przykrywata utone kable, lecz nie ¢isza nk 20 cm.
Folia powinna spetdiawymagania BN-68/6353-03 [15].
2.6. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinnyhyykonane z materiatéw niepalnych, z tworzyw sziych lub stali,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornyatdaiatanie tuku elektrycznego.

Rury tywane na przepusty powinny bylostatecznie wytrzymate na dziatanie &iiskapcych, z
jakimi nalezy liczy¢ sie w miejscu ich uteenia. Wretrza scianek powinny b§ gtadkie lub powleczone warsiw
wygtadzajica ich powierzchrg, dla utatwienia przesuwaniasiabli.

Zaleca sistosowanie na przepusty kablowe rur stalowychrlubz polichlorku winylu (PCW) o
srednicy wewntrznej nie mniejszej ni100 mm dla kabli do 1 kVérednicy 150 mm dla kabli od 1 do 30 kV.

Rury stalowe powinny odpowiadaymaganiom normy PN-80/H-74219 [12], a rury PCWmyp PN-
80/89205 [11].

Rury na przepusty kablowe ngleprzechowywa na utwardzonym placu, w miejscach
zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zobewany do uywania jedynie takiego spi, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robfak tez przy

wykonywaniu czynnéci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkrtadunku materiatow, spet
itp.Sprzt uzywany przez Wykonawgcpowinien uzysk&akceptagj Inzyniera.

Liczba i wydajrid sprztu powinna gwarantowawykonanie robét zgodnie z zasadami gkasymi
w dokumentacji projektowej, OST, SST i wskazanibttyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprat do wykonania linii kablowej

Wykonawca przygiujacy do przebudowy linii kablowej winien wykazaig mazliwoscia korzystania
z nastpujacych maszyn i spetu, gwarantujcych wiaciwa jakas¢ robot:

spawarki transformatorowej,

— zagszczarki wibracyjnej spalinowej,

- recznego zestawéwidrow do wiercenia poziomego otworéw do15 cm,
— wciagarki mechanicznej z nagem elektrycznym od 5 do 10 t.,

— zespotu pgdotwdrczego tréjfazowego, przewmego 20 kVA.
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4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania

Wykonawca jest zobawany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét.

Liczbd@rodkéw transportu powinna gwarantaiyarowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachylmera, w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2.Srodki transportu

Na srodkach transportu przewone materialy powinny Ky zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkamspartu wydanymi przez ich wytwar.c

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przebudowa linii kablowych

Przy przebudowie i budowie drogstpujace elektroenergetyczne lub sygnalizacyjne linieldab,
ktére nie spetniajwymaga PN-76/E-05125 [2] powinny léyprzebudowane.

Metoda przebudowy uzai@®na jest od warunkéw technicznych wydawanych pragitkownika
linii. Warunki te okrélaja og6lne zasady przebudowy i okres, w ktérynvimee jest odhczenie nagicia w linii
przebudowywanej.

Wykonawca powinien oprac@wa przedstawd do akceptacji layniera harmonogram robdét,
zawierajicy uzgodnione zaytkownikiem okresy wydczenia napicia w przebudowywanych liniach kablowych.

Jeeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej kolidujace linie kablowe naley
przebudowywé zachowujc nastpujaca kolejnas¢ robot:

- wybudowanie nowego niekolidigego z drog odcinka linii magcego parametry nie gorsze zni
przebudowywana linia kablowa,

— wylaczenie napicia zasilajcego ¢ linie,
— wykonanie podiczenia nowego odcinka linii z istniglym, poza obszarem kolizji z drag
— zdemontowanie kolizyjnego odcinka linii.

Przebudamlinii nalezy wykonywa® zgodnie z normami i przepisami budowy oraz bezmestwa i
higieny pracy [22].

5.2. Demonta linii kablowej

Demontakolizyjnego odcinka linii kablowej natg wykona zgodnie z dokumentagijprojektova,
SST oraz zaleceniamiytkownika tej linii.

Wykonawca ma obawek wykonania demonta linii kablowej w maliwie taki sposéb, aby jej
elementy nie zostaly uszkodzone lub zniszczone.

W przypadku nieraoosci zdemontowania elementéw linii bez ich uszkodaeniVykonawca
powinien powiadond o tym Inzyniera i uzyskéa od niego zgogna jej uszkodzenie lub zniszczenie.

W szczegélnych przypadkach Wykorewwe pozostawd element linii bez jego demora o ile
uzyska na to zgadinzyniera.
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Wszelkie wykopy zwdane z odkopaniem linii kablowej powinny dyzasypane gruntem
zag:szczanym warstwami co 20 cm i wyréwnane do pozimtmiejacego terenu.

Wykonawca zoboagany jest do nieodptatnego przekazania Zamawgapu wszystkich materiatow
pochodzacych z demontau i dostarczenie ich do wskazanego miejsca.

5.3. Rowy pod kable

Rowy pod kable nalewykonywa za pomog sprztu mechanicznego lukzeznie w zalenaosci od
warunkow terenowych i podziemnego uzbrojenia tergmu uprzednim wytyczeniu ich tras przezzbiy
geodezyjne.

Wymiary poprzeczne rowéw uzaliene @ od rodzaju kabli i ich iléci ukladanych w jednej
warstwie.

&bokas¢ rowu okrdlona jest gibokascia utozenia kabla wg p. 5.4.4 pogkiszora 0 10 cm,
natomiast szeroké dna rowu obliczamy ze wzoru:

S=nd+ (n-1)a+20 [cm]
gdzie: n -ilé¢ kabli w jednej warstwie,
d - sumgrednic zewn. Wszystkich kabli w warstwie,
a - suma odlegt pomiedzy kablami wg tablicy 1.

Tablica 1. Odlegtéci miedzy kablami utaonymi w gruncie przy skrzpwaniach i zblteniach

Skrzyzowanie Najmniejsza dopuszczalna
odlegta¢ wcm
lub zblizenie pionowa przy| pozioma przy

skrzyzowaniu|  zblizeniu

Kabli elektroenergetycznych na negie znamionowe

do 1 kV z kablami tego samego rodzaju |lub 25 10
sygnalizacyjnymi

Kabli sygnalizacyjnych i kabli przeznaczonych dailemia o5 Mo Sie
urzadzen oswietleniowych z kablami tego samego rodzajt styka
Kabli elektroenergetycznych na negie znamionowe 50 10
do 1 kV z kablami elektroenergetycznyminagpkcie

znamionowe wysze ni 1 kV

Kabli elektroenergetycznych na negie znamionowe 50 10
wyzsze nk 1 kV i nie przekraczage 10 kV z kablami tegp

samego typu

Kabli elektroenergetycznych na negie znamionowe 50 o5

wyzsze nk 10 kV z kablami tego samego rodzaju

Kabli elektroenergetycznych z kablami 50 50
telekomunikacyjnymi

Kabli réznych wytkownikéw 50 50

Kabli z mufami gsiednich kabli’ - 25

5.4. Uktadanie kabli
5.4.1.0g06Ine wymagania

Uktadanie kabli powinno dywvykonane w sposéb wyklucaaly ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozciganie itp. Ponadto przy ukladaniu powinny¢tsachowanerodki ostranosci zapobiegajce
uszkodzeniu innych kabli lub w@zen znajdujcych sk na trasie budowanej linii.
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Zaleca sistosowanie rolek w przypadku ukfadania kabli oimasckszej niz 4 kg/m. Rolki powinny
by¢ ustawione w takich odlegdoiach od siebie, aby spoczywey na nich kabel nie dotykat podim.

Podczas przechowywania, uktadamemntezu, kaice kabla natey zabezpieczy przed wilgoci oraz
wptywami chemicznymi i atmosferycznymi przez:

— szczelne zalutowanie powtoki,
- nalazenie kapturka z tworzywa sztucznego (rodzaju jakaiga).
5.4.2. Temperatura otoczenia i kabla
Temperatura otoczenia i kabla prighadaniu nie powinna ldynizsza ni:
a) 4°C - w przypadku kabli o izolacji papierowej o postometalowej,
b) 0°C - w przypadku kabli o izolacji i powltoce z twokgysztucznych.

W przypadku kabli o innej konstrjikeiz wymienione w pozycji a) i b) temperatura otoczenia
temperatura uktadanego kabla - wg ustalgtworcy.

Zabraniagpodgrzewania kabli ogniem.

Wzrost temperatury otoczeniazuoltego kabla na dowolnie matym odcinku trasy lindiblowej
powodowany przezasiedniezrodia ciepta, np. rurogg cieplny, nie powinien przekracz&C.

5.4.3.Zginanie kabli

Przy uktadaniu kabli mta zging kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czymrpien giecia
powinien by mazliwie duzy, nie mniejszy ri:

a) 25-krotna zewetrznasrednica kabla - w przypadku kabli olejowych,

b) 20-krotna zewstrznasrednica kabla - w przypadku kabli jedrytowych o izolacji papierowej i o powtoce
otowianej, kabli o izolacji polietylenowej i 0o poade polwinitowej oraz kabli wielkytlowych o izolacji
papierowej i 0 powloce aluminiowej o liczhigt nie przekraczaych 4,

c) 15-krotna zewetrznasrednica kabla - w przypadku kabli wieldowych o izolacji papierowej i o powtoce
otowianej oraz w przypadku kabli wielgtowych skecanych z kabli jedngiowych o liczbie zyt nie
przekraczajcych 4.

5.4.4.Uktadanie kabli bezpmednio w gruncie

Kable naky uktad& na dnie rowu pod kable, Zeli grunt jest piaszczysty, w pozostatych
przypadkach kable natg uktad& na warstwie piasku o grubm co najmniej 10 cm. Nie nalg uklad& kabli
bezpdrednio na dnie wykopu kamiennego lub w gruncie nkthogtby uszkodZi kabel, ani bezpwednio
zasypywa takim gruntem.

Kable naky zasypywad warstwa piasku o grubgci co najmniej 10 cm, naginie warstw rodzimego
gruntu o grubéci co najmniej 15 cm, a naginie przykry folia z tworzywa sztucznego. Odlegofolii od kabla
powinna wynosi co najmniej 25 cm.

Grunt naly zag:szcz& warstwami co najmniej 20 cm. Wskak zag:szczenia gruntu powinien
osiagna¢ co najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01 [14].
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Gdbokas¢ utozenia kabli w gruncie mierzona od powierzchni grudtu zewrtrznej powierzchni
kabla powinna wynoéinie mniej ni:

— 70 cm - w przypadku kabli o napgiu znamionowym do 1 kV, z wyikiem kabli utazonych w gruncie na
uzytkach rolnych,

— 80 cm - w przypadku kabli o nagiu znamionowym wyszym ni 1 kV, lecz nie przekraczggym 15 kV, z
wyjatkiem kabli utzonych w gruncie naaytkach rolnych,

— 90 cm - w przypadku kabli o naiu znamionowym do 15 kV ukmnych w gruncie naaytkach rolnych,
— 100 cm - w przypadku kabli o napiu znamionowym wgszym ni 15 kV .

Kable powinny Byutozone w rowie ling falisty z zapasem (od 1 do 3% dhigd wykopu)
wystarczajcym do skompensowania miwych przesuni¢ gruntu. Przy mufach zalecag g0ozostawé zapas
kabli po obu stronach mufyadznie nie mniej ri:

- 4 m - w przypadku kabli o izolacji papierowej nasyej lub z tworzyw sztucznych, o nagiu
znamionowym od 15 do 40 kV,

- 3 m - w przypadku kabli o izolacji papierowej nasyej lub z tworzyw sztucznych, o nagiu
znamionowym od 1 do 10 kV,

- 1 m-w przypadku kabli o izolacji z tworzyw sztagzh, o napgiciu znamionowym 1 kV.
5.5. Skrzyzowania i zblizenia kabli miedzy sokn

Skrzsowania kabli mgdzy sola nalezy wykonywa tak, aby kabel wiszego nagicia byt zakopany
glebiej niz kabel nkszego napcia, a linia elektroenergetyczne Iub sygnalizacyjglebiej niz linia
telekomunikacyjna.
5.6. Skrzyzowania i zblizenia kabli z innymi urzadzeniami podziemnymi

Zaleca gikrzyzowat kable z uradzeniami podziemnymi podatem zblizonym do 90 i w miarg
mozliwosci w  najwezszym miejscu  krzsowanego urgdzenia. Kady z krzyujacych sé kabli
elektroenergetycznych i sygnalizacyjnych agdny bezpérednio w gruncie powinien I8y chroniony przed

uszkodzeniem w miejscu skemywania i na diugéci po 50 cm w obie strony od miejsca skmawania. Przy
skrzyzowaniu kabli z rurogigami podziemnymi zalecaesiikladanie kabli nad ruragjami.

Tablica 2. Najmniejsze dopuszczalne odlégitdabli utazonych w gruncie od innych wdzen podziemnych

Najmniejsza dopuszczalna odlegtow

cm
Rodzaj uradzenia podziemnego pionowa przy pozioma przy
skrzyzowaniu zblizeniu

Rurochgi wodochgowe, sciekowe, cieplne, 80" przysrednicy 50
gazowe z gazami niepalnymi i ruregi z| rurocihgu do
gazami palnymi o énieniu do 0,5 at 250 mm i 156
Rurocigi z cieczami palnymi przy srednicy 100
Rurochgi z gazami palnymi o émnieniu| wigkszej ng 100
wyzszym ni 0,5 at i nie przekraczgjym 4 at 250 mm
Rurocqg| z gazami palnymi o énieniu BN-71/8976-31 [17]
wyzszym ni 4 at
Zbiorniki z ptynami palnymi 200 200
Czesci podziemne linii napowietrznych (ustoj,

. - 80
podpora, odaizka)
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Sciany budynkéw i inne budowle, np. tundle,

kanaty i 50
Urzadzenia ochrony budowli od wytadowa 50 50
atmosferycznych

1) dopuszcza gizmniejszenie odlegéai do 50 cm pod warunkiem zastosowania rury ochepnn
2) dopuszcza sizmniejszenie odlegéoi do 80 cm pod warunkiem zastosowania rury ochepnn
5.7. Skrzyzowania i zblizenia kabli z drogami

Kable powinny eikrzyzowaé z drogami pod &em zblizonym do 90 i w miare mazliwosci w jej
najwezszym miejscu.

Przy uteeniu kabla bezpmednio w gruncie ochrona kabla od agzex mechanicznych w miejscach
skrzyzowania z drog, powinna odpowiadapostanowieniom zawartym w tablicy 3.

Tablica 3. Dlugéci przepustow kablowych przy skraywaniu z drogami i ruroggami

Rodzaj krzgowanego obiektu Dlugos¢ przepustu na skrzgwaniu

érednica ruroegigu z dodaniem po 50

Rurochkg cm z kadej strony

szerokd¢ jezdni z krawznikami z

Droga o przekroju ulicznym z kragnikami dodaniem po 50 cm 7 kdej strony

Droga o brzekroiu szlakowvm z rowa'rﬁzemkéé korony drogi i szerok&i obu
ga 0 przexro] Wy rowéw do zewatrznej kravedzi ich skarpy
odwadniagcymi

z dodaniem po 100 cm z i@ej strony

Droga w nasypie szerokd¢ korony drogi i szerokd rzutu
skarp nasypéw z dodaniem po 100 cm z
kazdej strony od dolnej kragdzi nasypu

Najmniejsza odlegtopionowa mg¢dzy gorm czescia ostony kabla a ptaszczyzjezdni nie powinna
by¢ mniejsza ni 100 cm.

Odlegkt migdzy gormy, czescia ostony kabla a dnem rowu odwadni@go powinna wyno&ico
najmniej 50 cm.

Ww. minimalne odlegic od powierzchni jezdni i dna rowu mopdy¢ zwiekszone, gdy dla
konkretnego odcinka drogi powinny wynika warunkéw okréonych przez zaegd drogowy (uwzgidniajacych
projektowan przebudow konstrukcji nawierzchni lub pogpbienie rowu).

Odlegk® kabli od zadrzewienia drogowego (od pni drzew) ipma wynost co najmniej 2 m.

W przypadku nieraoosci prowadzenia linii kablowych poza pasem drogowyna terenach
zalewowych, zalesionych lub zajch pod sady, dopuszcza siktadanie ich w pasie drogowym na skarpach
nasypow lub na e#ciach pasa poza korgurogi.

Roboty przy ukfadaniu kablowychiilielektroenergetycznych na skeowaniach z drogami i na
odcinkach ewentualnego weja linia kablowy na teren pasa drogowego przy zbtiiach do drogi - wymagaj
zezwolenia ze strony zayjdu drogowego i naly je wykonywa na warunkach podanych w tym zezwoleniu,
zgodnie z ustawo drogach publicznych [25].

5.8. Wykonanie muf i gtowic
laczenie, odgakianie i zakaczanie kabli natey wykonywat przy wyciu muf i gtowic kablowych.

Nie natey stosowa muf odgadéznych do kabli o nagtiu znamionowym wigszym ni 1 kV.
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Mufy i glowice powinny Ky tak umieszczone, aby nie bylo utrudnione wykonyiwaprac
montaowych.

W przypadku wzek kabli sktadajcych s¢ z kabli jednaytowych, zaleca siprzesunicie wzgkdem
siebie (wzdta kabla) muf montowanych na poszczegélnych kablach.

Metalowe wktadki muf przelotowyclowinny by przylutowane szczelnie do powtok metalowych
kabli.

Miejsca patzen zyt kabli w mufach powinny by izolowane oddzielnie, przy czym rozklad pola
elektrycznego w izolacji tych miejsc powinien ébgblizony do rozktadu pola w kablu. Na izolacniejsc
taczeniazyt zaleca sj stosowdé materialy izolacyjne o wiastoiach zblzonych do wlasn@i izolacji taczonych
kabli. Dopuszcza si niewykonywanie oddzielnego izolowania miejsacZenia zyt kabli o napgciu
znamionowym nie przekracaaym 1 kV, jezeli mufy wykonywane $z zywic samoutwardzalnych.

Izolatory i kadtuby gtowic oraz vekiki metalowe muf do kabli o izolacji papierowejwiony byt
wypetnione zalew izolacyjra 0 wigciwosciach syciwa, ktorym nasycona jest papierowa ijald@bla. W
przypadku muf i glowic do kabli o izolacji papierejvna napicie nie przekraczage 1 kV dopuszcza @i
stosowanie zalewy izolacyjnej bitumicznej wg E-26][

Izolatory i kadtuby glowic oraz kady muf do kabla o izolacji z tworzyw sztucznycbwinny by
wypelnione zalew izolacyjm nie dzialajca szkodliwie na izolagji inne elementy tych kabli. Mufy przelotowe
kabli olejowych umieszczone bezZpednio w gruncie powinny méeostorg otaczajca wykonara z materiatow
niepalnych, np. z cegiet wg BN-64/6791-02 [13], qozbnych zapraw cementowo-wapiennwg PN-65/B-
14503 [10] i wykonaa zgodnie z dokumentacprojektow.

5.9. Wykonanie pohczen powtok, pancerzy izyt kabli

Wiasriei elektryczne paiczer powinny by zgodne z norm PN-74/E-06401 [3]. Przewodfib
pofaczenia metalowych powtok kabli lub pancerzy powirmg nie mniejsza i przewodné¢ taczonych
powtok lub pancerzy. W przypadkackenia aluminiowych powtok kabli dopuszcza gizewodné¢ pofaczenia
nie mniejsz niz 0,7 przewodn&i powtoki.

Metalowe powloki kabli oraz paneemwinny by polaczone metalicznie ze spbraz z metalowymi
kadtubami muf przelotowych i gtowic. Razenia powlok aluminiowych ze spb kadiubem mufy naley
wykonywa: wewntrz mufy przy wyciu przewodéw aluminiowych o przekroju nie mnigjsz niz 10 mnf.
Pokczenia ze sabpowtok, zyt powrotnych i pancerzy kabli z materiatéw innyciz aluminium naley
wykona: przewodami miedzianymi o przekroju nie mniejszyimémnt.

Palczenia powinny by wykonywane przez lutowanie lub spawanie. W przyoachuf z wkiadkami
metalowymi przylutowanymi do metalowych powtok obaczonych odcinkéw kabli, nie wymagaesi
dodatkowegodczenia powtok przy zyciu oddzielnych przewodow.

5.10. Uktadanie przepustow kablowych

Przepusty kablowe nalewykonywa z rur stalowych lub z PCW érednicy wewntrznej nie
mniejszej nk 100 mm dla kabli do 1 kV i 150 mm dla kabli poxey 1 kV.

Przepusty kablowe naleukltada& w miejscach, gdzie kabel naomy jest na uszkodzenia
mechaniczne. W jednym przejgie powinien by utozony tylko jeden kabel; nie dotyczy to kabli
jednazytowych tworzicych uktad wielofazowy i kabli sygnalizacyjnych.

Gtebokas¢ umieszczenia przepustow kablowych w gruncie, roiesiz od powierzchni terenu do goérnej
powierzchni rury, powinna wynasico najmniej 70 cm - w terenie bez nawierzchni 0 TOn od nawierzchni
drogi (niwelety) przeznaczonej do ruchu kotowego.
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Minimalna gbokas¢ umieszczenia przepustu kablowego pod jezdindogi mae by zwiekszona,
gdyz powinna wyniké z warunkéw okréonych przez zarg drogowy dla danego odcinka drogi.

W miejscach skrzgwan z drogami istniejcymi o konstrukcji nierozbieralnej, przepusty pomgrby¢
wykonywane metog wiercenia poziomego, przewidgj przepusty rezerwowe dla ugtiovienia utazenia kabli
dodatkowych lub wymiany kabli uszkodzonych bez amkvania drég.

Miejsca wprowadzenia kabli do rawinny by uszczelnione nasmotowanymi szmatami, sznurami
lub pakutami, uniemdiwiajacymi przedostawanieedo ich wrgtrza wody i przed ich zamuleniem.

5.11. Ochrona przeciwporaeniowa

Metalowe glowice kabli powinny dyolczone z uziemieniami w sposdb widoczny. Powtoki
aluminiowe kabli mog by¢ bezpdrednio pokczone w rozdzielni z szyreerova lub uziemiajca.

Pancerze i powtoki metalowe kalbthometalowe kadtuby muf powinny stanéwiieprzerwany aig
przewodzcy linii kablowej.

5.12. Oznaczenie linii kablowych

Kable utmne w gruncie powinny liyzaopatrzone na catej diugd w trwate oznaczniki (np. opaski
kablowe typu OK. [18]) rozmieszczone w agsch nie wikszych nk 10 m oraz przy mufach i miejscach
charakterystycznych, np. przy skepyvaniach.

Kable utmne w powietrzu powinny lgyzaopatrzone w trwate oznaczniki przy gtowicachzona
takich miejscach i w takich odgtach, aby rozrinienie kabla nie nasirzato trudnéci.

Na oznacznikach powinny znajdéwi trwale napisy zawierage:
— symbol i numer ewidencyjny linii,
— oznaczenie kabla,
- znak uytkownika kabla,
— znak fazy (przy kablach jedagtowych),
- rok utazenia kabla.

Trasa kabli utonych w gruncie na terenach niezabudowanych zathleharakterystycznych statych
punktéw terenu, powinna Byoznaczona trwatymi oznacznikami trasy, np. stupkaetonowymi typu SD [19]
wkopanymi w grunt, w sposéb nie utrudaij komunikacji. Na oznacznikach trasy mgleumiesci¢ trwaty
napis w postaci ogdlnego symbolu kabla ,K”. Na pepsrasie kabla oznaczniki powinny bymieszczone w
odstpach okoto 100 m, ponadto nzyeje umieszcza w miejscach zmiany kierunku kabla i w miejscach
skrzyzowan lub zblizen.

Oznaczniki trasy kabli uktadanychgwincie na gytkach rolnych naley umieszcza tak, aby nie
utrudniaty prac rolnych i stosowaakie oznaczniki, ktére unabiwi g tatwe i jednoznaczne oldlenie przebiegu
trasy kabla.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakbrobo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdln
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Celem kontroli jest stwierdzeniéagsiecia zataonej jakaci wykonywanych robét przy przebudowie
linii kablowe;..

Wykonawca ma obaamek wykonania petnego zakresu badaa budowie w celu wskazania
Inzynierowi zgodnéci dostarczonych materiatéw i realizowanych robdbkumentagj projektova, OST, SST i
PZJ.

Materialy posiadgie atest producenta stwierdgaj ich peta zgodndé¢ z warunkami podanymi w
specyfikacjach, magby¢ przez lrtyniera dopuszczone daycia bez bada

Przed przygiieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomiyniera o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawcagstawia na gmie wyniki bada do akceptacji layniera.

Wykonawca powiadamia pisemnigeyhiera o zakaczeniu kadej roboty zanikajcej, ktén moze
kontynuowa dopiero po stwierdzeniu przezzymiera i ewentualnie przedstawiciela, odpowiednidizodanego
terenu Zaktadu Energetycznego - zaloej jakdci.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przygtieniem do robdt, Wykonawca powinien uzyskad producentéw Zaviadczenia o
jakosci lub atesty stosowanych materiatéw.

Nazadanie Irtyniera, naley dokona& testowania sprzu posiadajcego maliwos¢ nastawienia
mechanizmow regulacyjnych.

W wyniku badetestujcych naley przedstawd Inzynierowi swiadectwa cechowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot
6.3.1.Rowy pod kable

Po wykonaniu rowow pod kable, spragniu podlegajwymiary poprzeczne rowu i zgodtoich tras
z dokumentagj geodezyja.

Odchyika trasy rowu od wytyczen@dezyjnego nie powinna przekrac2g5 m.
6.3.2.Kable i osprzt kablowy

Sprawdzenie polega na stwierdzenhu zgodndci z wymaganiami norm przedmiotowych lub
dokumentéw, wedtug ktérych zostaly wykonane, na spendie atestow, protokétéw odbioru albo innych
dokumentow.

6.3.3.Ukfadanie kabli
W czasie wykonywania i po zakpeniu rob6t kablowych nate przeprowad nastpujace pomiary:
- gikebokaici zakopania kabla,
- grubasci podsypki piaskowej nad i pod kablem,
— odlegtaci folii ochronnej od kabla,

— stopnia zagszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadngauntu.
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Pomiary natg wykonywa co 10 m budowanej linii kablowej, a uzyskane wymioga by¢ uznane
za dobre, jeeli odbiegay od zataonych w dokumentacji nie wiej niz 0 10%.

6.3.4.Sprawdzenie agtosci zyt

Sprawdzenieagtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodiwd faz naley wykona& przy wyciu
przyrzadow o napiciu nie przekraczagym 24 V. Wynik sprawdzenia nale uzn& za dodatni, jeeli
poszczegolneyly nie map przerw oraz jéi poszczegolne fazy na obukaach linii & oznaczone identycznie.

6.3.5.Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar natg wykona za pomog megaomomierza o nagiu nie mniejszym i 2,5 kV, dokonujc
odczytu po czasie niezthnym do ustalenia simierzonej wartéci. Wynik naley uzn& za dodatni, jeeli
rezystancja izolacji wynosi co najmnie;j:

- 20 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetyczriymizolacji z papieru nasyconego, 0O gl
znamionowym do 1 kV,

- 50 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymizolacji z papieru nasyconego, O remil
znamionowym wyszym ni 1 kV oraz kablami elektroenergetycznymi o izolacfivorzyw sztucznych,

- 0,75 dopuszczalnej waiai rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-769B300 [6].
6.3.6.Préba napiciowa izolacji

Probie nagiowej izolacji podlegaj wszystkie linie kablowe. Dopuszcza siewykonywanie préby
napkciowej izolacji linii wykonanych kablami o nagiu znamionowym do 1 kV. Prébnapkciowa nalezy

wykona pradem statym lub wyprostowanym.

W przypadku linii kablowej o napiu znamionowym wiszym ni 1 kV, prad uptywu naley mierzy¢
oddzielnie dla kadej zyty.

Wynik proby nagtiowej izolacji naley uzna za dodatni, jeeli:

— izolacja kadej zyly wytrzyma przez 20 min. bez przeskoku, przebidiaz objawdw przebicia egciowego,
napkcie probiercze o warfoi rownej 0,75 nagcia probierczego kabla wg PN-76/E-90250 [4] i PMEF6
90300 [6],

- wartcs¢ pradu uptywu dla poszczegoélnydyt nie przekroczy 30QuA/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4
min. badania; w liniach o dlugoi nie przekraczagrej 300 m dopuszczaesivartas¢ pradu uptywu 10QUA.

6.4. Badania po wykonaniu robot

W przypadku zadawajeych wynikéw pomiaréw i badaewykonanych przed i w czasie wykonywania
robdt, na wniosek Wykonawcy, Aynier maze wyrazé zgod; na niewykonywanie badgo wykonaniu robat.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyce obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdine”.

Obmiaru rob6t dokohanalezy w oparciu o dokumentagjprojektows i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowanepimzyniera.

Jednostlobmiarowy dla linii kablowej jest metr.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyce odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamgolne”.

Przy przekazywaniu linii kablowep deksploatacji, Wykonawca zobcwany jest dostarczy
Zamawiajcemu nasfpujace dokumenty:

— projektovs dokumentag powykonawcsz,

— geodezyjn dokumentag powykonawca,

- protokoty z dokonanych pomiaréw,

— protokoty odbioru rob6t zanikagych,

- ewentualn ocerg robot wydan przez zaklad energetyczny.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotgce podstawy pfatigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Pfatng¢ za metr nalgy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgnjakosci uzytych materiatow i
wykonanych robét na podstawie wynikéw pomiaréwd&akontrolnych.

Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuije:
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- przygotowanie, dostarczenie i woudowanie materiatow
— odhczenie i demontakolidujacego odcinka linii kablowej,
— podhczenie linii do sieci, zgodnie z dokumentagpjojektows,
— wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli pod grumte

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okfenia.

2. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowrrojektowanie i
budowa.

3. PN-74/E-06401 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osgrzdo kabli o nagpiciu
znamionowym do 60 kV. Ogdlne wymagania i badania.

4. PN-76/E-90250 Kable elektroenergetyczne o izolacji i powloce rtwtej na napicie
znamionowe nie przekracaag 23/40 kV.

5. PN-76/E-90251 Kable elektroenergetyczne o izolacji papierowejoiwppce metalowe;.
Kable o powloce otowianej na napie znamionowe nie przekraczeg
23/40 kV.

6. PN-76/E-90300 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o igolax tworzyw
termoplastycznych, na ngpie znamionowe nie przekraczeg 18/30 kV.
Ogolne wymagania i badania.

7. PN-76/E-90301 Kable elekiroenergetyczne o izolacji z tworzyw tepiastycznych i
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10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.

18.

19.
20.

10.2.

21.

22.

23. Rozporadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. wagfe warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadaurzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony pvpecazeniowej. Dz. U. Nr
81 z dnia 26.11.1990 r.

24. Zarzmdzenie nr 29 Ministra Goérnictwa i Energetyki z dhialipca 1974 r. w sprawie doboru przewodow i
kabli elektroenergetycznych do ofpgen pradem elektrycznym.

PN-76/E-90304
PN-76/E-90306

PN-65/B-14503
PN-80/C-89205
PN-bO/H-74219
BN-64/6791-02
BN-72/8932-01
BN-68/6353-03
BN-87/6774-04
BN-71/8976-31

BN-73/3725-16
BN-74/3233-17
E-16

Inne dokumenty

powtoce polwinitowej na nagtie znamionowe 0,6/1 kV.

Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termopiaznych i powtoce
polwinitowej na nagicie znamionowe 0,6/1 kV.

Kable elektroenergetyczne o izolacji polietylenoweaja napicie
Znamionowe powsej 3,6/6 kV.

Zaprawy budowlane cementowo-wapienne.

Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

Rury stalowe bez szwu walcowane naagorogdlnego zastosowania.
Cegta budowlana petna.

Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionediaigorku winylu.
Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek

Odlegtaici poziome gazoggéw wysokiego anienia od obiektow
terenowych.

Znakowanie kabli, przewodéweit (analogia).

Stupki oznaczeniowe i 0znaczeniowo-pomiarowe.

Zalewy kablowe.

Przepisy budowy ueddzeh elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Material®wdowlanych w sprawie bezpiedstwa
i higieny pracy przy wykonywaniu rob4t budowlanom@owych i rozbiérkowych. Dz. U. Nr 13 z dnia
10.04.1972r.

25. Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985zr.UD Nr 14 z dnia 15.04.1985 r.
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D - 01.03.04
PRZEBUDOWA KABLOWYCH LINII
TELEKOMUNIKACYJNYCH PRZY PRZEBUDOWIE

| BUDOWIE DROG

1. D-01.03.04 ZABEZPIECZENIE URZADZEN TELEKOMUNIKACYJNYCH

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikagihtécznej § wymagania dotycze wykonania i odbioru
robot zwkzanych z zabezpieczeniem podziemnych kablowychtefékomunikacyjnychprzy remoncie ulicy
Bursztynowej w m. Rowy.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zlecan
realizacji robot wg pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obptych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z zabezpieczeniem
kablowych linii telekomunikacyjnych kolidagych z przebudow ulicy. llos¢ robét wg dokumentacji
projektowej — czs¢ przedmiarowa

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Studnia kablowa - pomieszczenia podziemne wbudowaielzy chgi kanalizacji kablowej w celu
umazliwienia wciagania, montau i konserwacji kabli.

1.4.2. Kablowa si€¢ miejscowa - sie taczy telefonicznych z ueglzeniami liniowymi, 4czaca centrale
telefoniczne midzy sola, oraz centrale telefoniczne ze stacjami abonenckimi.

1.4.3.Siec miedzycentralowa - e¢zs¢ linii miejscowej obejmujca linie hczace centrale telefoniczne w jednym
miescie.

1.4.4.Siec abonencka - e&¢ sieci miejscowej od centrali miejscowej do aparatélefonicznych.

1.4.5.k acze - zestaw przewoddw i uidzen miedzy centralami, central a aparatem abonenckim.

1.4.6.Tor abonencki - parayt kablowych lub napowietrznych eidzy centrad a aparatem telefonicznym.
1.4.7.Tor miedzycentralowy - dwie lub trzyyty w linii pomiedzy centralami w jednym mieie.
1.4.8.Telekomunikacyjna linia kablowa wewinzstrefowa - liniadczaca central okregows z centrad,
miedzymiastovy.

1.4.9. Dlugosé trasowa linii kablowej lub jej odcinka - dlugo przebiegu trasy linii bez uwzglnienia
falowania

i zapasow kabla.

1.4.10. Dtugosc elektryczna - rzeczywista diugo zmontowanego kabla z uwzglnieniem falowania i
zapasow

kabla.

1.4.11.Falowanie kabla - sposéb uktadania kabla, przyyktodtugas¢ kabla uktadanego jest wkisza od
dlugosci trasy, na ktorej uktadassikabel.

2. MATERIALY

2.1. Materialy budowlane

2.2. Materialy gotowe
2.2.2.Elementy studni kablowych

Do remontu studni kablowych nalestosowa nastpujace ich czsci:
— wietrznik do pokryw odpowiadagy BN-73/3233-02 [44],

— ramy i pokrywy odpowiadaje BN-73/3233-03 [45],

— wsporniki kablowe odpowiadage BN-69/9378-30 [46].
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2.3. Piasek

Piasek do uktadania kabli w gruncie powinien od@ml& wymaganiom BN-87/6774-04 [16].

2.4. Folia

Folie nalezy stosowa do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznimieca si stosowanie

folii kalandrowanej z uplastycznionego PCW o grétiand 0,4 do 0,6 mm, gat. |. Dla ochrony kabli piraiu
znamionowym do 1 kV naly stosowa folie koloru niebieskiego, a przy napiach od 1 do 30 kV, koloru
czerwonego.

Szerokac folii powinna by taka, aby przykrywata ufmne kable, lecz nie ¢zsza ni. 20 cm. Folia powinna
spetnig& wymagania BN-68/6353-03 [15].

2.5. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by wykonane z materiatbw niepalnych, z tworzyw sztycin lub stali,
wytrzymalych mechanicznie, chemicznie i odpornych dwiatanie tuku elektrycznego. Ruryywane na
przepusty powinny by dostatecznie wytrzymale na dziatanie &itskapcych, z jakimi naley liczy¢ sie w
miejscu ich utaenia. Wretrza scianek powinny by gtadkie lub powleczone warstwwygladzajica ich
powierzchng, dla utatwienia przesuwaniaeskabli. Zaleca si stosowanie na przepusty kablowe rur stalowych
lub rur z polichlorku winylu (PCW) @rednicy wewrtrznej nie mniejszej i 100 mm dla kabli do 1 kV i
srednicy 150 mm dla kabli od 1 do 30 kV. Rury stadopowinny odpowiada wymaganiom normy PN-80/H-
74219 [12], a rury PCW normy PN-

80/89205 [11].

Rury na przepusty kablowe naleprzechowywa na utwardzonym placu, w miejscach zabezpieczonyeedp
dziataniem sit mechanicznych.

3. SPRZAT

3.1. Ogoblne wymagania

Wykonawca jest zobowrzany do uywania jedynie takiego spsti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakéc wykonywanych robdt, zaréwno w miejscu tych robék fez przy wykonywaniu czynneci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadumwkgtadunku materiatow, spetu itp.

Sprzt uzywany przez Wykonawc powinien uzyska akceptaci Inzyniera. Liczba i wydajn& sprztu
powinna gwarantowa wykonanie robét zgodnie z zasadami ckoeymi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach Imyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprat do budowy kablowych linii telekomunikacyjnych

Wykonawca przysipujacy do wykonania przebudowy kablowych linii telekamkacyjnych powinien

wykaza sie mozliwoscia korzystania z naspujacych maszyn i spezu, w zale:nosci od zakresu robot
gwarantujcych wiaciwa jakosé robot:

— ubijak spalinowy,

— koparka jednonaczyniowa kotowa,

— spawarka elektryczna

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatéw i elementéw

Wykonawca przysipujacy do przebudowy kablowych linii telekomunikacyjiypgowinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z naspujacych srodkow transportu, w zat@osci od zakresu robot:

— samochdd dostawczy,

— przyczepa digycowa,

Na srodkach transportu przewone materialy i elementy powinny &y zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukltadane zgodnie z warunkamspi@tu wydanymi przez wytwosc dla poszczegoinych
elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Szczegdtowe zasady wykonania robét

Przy przebudowie i budowie drég wyptijace kablowe linie telekomunikacyjne, ktére nie sp@in wymaga
norm BN-73/8984-05 [8], BN-76/8984-17 [17], BN-889M1-17/03 [38] i BN-89/8984-18 [42]

podlegaj przebudowie. Technologia przebudowy uzaiena jest od warunkéw technicznych wydawanych
przez Uytkownika linii, ktéry w sposéb ogdlny oksta sposéb przebudowy.

5.2.Ukladanie przepustéw kablowych

Przepusty kablowe nalg wykonywa: z rur stalowych lub z PCW érednicy wewrtrznej nie mniejszej ni
100 mm dla kabli do 1 kV i 150 mm dla kabli povey 1 kV.

Przepusty kablowe nalg uktada& w miejscach, gdzie kabel nany jest na uszkodzenia mechaniczne.
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W jednym przepscie powinien by utozony tylko jeden kabel; nie dotyczy to kabli jedywych tworzicych
uktad wielofazowy i kabli sygnalizacyjnych. €hokos¢ umieszczenia przepustéw kablowych w gruncie,
mierzona od powierzchni terenu do gérnej powierzchry, powinna wynosi co najmniej 70 cm - w terenie
bez nawierzchni i 100 cm od nawierzchni drogi (et przeznaczonej do ruchu kotowego. Minimalna
otebokosc umieszczenia przepustu kablowego pod jezddrogi mae by zwiekszona, gdy powinna
wynikac z warunkow okrelonych przez zarx drogowy dla danego odcinka drogi.

W miejscach skrzyowan z drogami istniejcymi o konstrukcji nierozbieralnej, przepusty pomgnbyc
wykonywane metog wiercenia poziomego, przewidig przepusty rezerwowe dla unlisvienia utozenia kabli
dodatkowych lub wymiany kabli uszkodzonych bez omkvania drég.

Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinny doyuszczelnione nasmotowanymi szmatami, sznurami lub
pakutami, uniemsliwiajacymi przedostawaniesido ich wretrza wody i przed ich zamuleniem.

5.3.4. Skrzy.owania i zblizenia

5.3.4.1. Skrzyowania i zbl.enia kabli ziemnych z drogami

Przegcie kabla ziemnego pod drogami powinna byykonane w rurach stalowych, lub innych o nie

gorszej wytrzymaiteci mechanicznej, uktadanych zgodnie z wymaganialli7B8/8984-05 [8].

5.3.4.2. Skrzyowania kabli ziemnych z ruragyami

Przy skrzy.owaniu linii kablowej z ruroeigiem podziemnym, kabel powinien dyutozony nad rurocigiem.
Jesli odlegtosé w pionie miedzy rurociagiem a kablem mniejsza jest od podanych w tabliayoBmy BN-
76/8984-17 [17], naley stosowa jako rure ochronm stalows lub inre 0 nie gorszych wisciwosciach na
dtugosci po 1,0 m z obu stron miejsca sktpyania od gabarytu ruragu.

5.3.4.3. Skrzyowania telekomunikacyjnych kabli ziemnych z kablatektroenergetycznymi

Skrzyzowania telekomunikacyjnych kabli miejscowych z ¢leknergetycznymi liniami kablowymi

powinny by wykonane zgodnie z wymaganiami PN-78/E-05125 [18].

5.3.4.4. Zblienia telekomunikacyjnych kabli ziemnych z podbudovinii elektroenergetycznych Zblenia
telekomunikacyjnej linii kablowej z podbudawlinii elektroenergetycznych powinny by

zgodne z PN-75/E-05100 [19].

5.3.4.5. Najmniejsze dopuszczalne odleglkabla ziemnego od innych udze: i obiektow

Najmniejsze dopuszczalne odlegtd kabla ziemnego od innych wdze: i obiektow podaness w tablicy 5
normy BN-76/8984-17 [17].

5.3.4.6. Skrzyowania telekomunikacyjnych linii kablowych nadzieyoh z drogami

Najmniejsza dopuszczalna wyseko zawieszenia telekomunikacyjnych kabli nadziemnycty gkrzy.owaniu
z drogami powinna wynosi5 m.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakeci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie agniecia zata.onej jakaci wykonywanych robot przy przebudowie linii
kablowej.

Wykonawca ma obowrek wykonania peinego zakresu badaa budowie w celu wskazaniazymierowi
zgodnaci dostarczonych materiatow i realizowanych robdiakumentac projektows oraz wymaganiami
SST. Przed przyspieniem do badania, Wykonawca powinien powiadotmnizyniera o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia amigi wyniki bada do akceptacji Inyniera. Wykonawca
powiadamia pisemnie hyniera o zakoczeniu kadej roboty zanikajcej, ktor moze kontynuowa dopiero po
pisemnej akceptacji odbioru przezzymiera. Kontrola jakéci robét telekomunikacyjnych powinna odbyiva
sie w obecnaci przedstawicieli urgdu telekomunikacyjnego i zaktadu radiokomunikacijteletransmisiji.
Jakas¢é robot musi uzyska akceptag tych instytucji.

6.2. Kanalizacja teletechniczna

— prawidiowasci budowy studni kablowych polegajej na sprawdzeniu wymaganormy BN-85/8984-01 [4].
6.3. Telekomunikacyjne kable miejscowe

Kontrola jakaci wykonania przebudowy telekomunikacyjnych kabiejscowych polega na

sprawdzeniu:

— tras kablowych,

— skrzyzowan i zblizen kabli doziemnych,

- ochrony linii kablowych,

- szczelnaci powtok,

— zabezpieczenia kabli przed korezj
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Wymagania dotycze powy.szych czynnéci podane s w punkcie 7.2 normy BN-76/8984-17 [17]. Ponadto
nalezy przeprowadzi préby i badania elektryczne na zgodnoz punktem 4 normy BN-76/8984-17 [17].

6.4 Ocena wynikow bada

Przedstawion do odbioru kablow linie telekomunikacyja naleey uzna& za wykonan zgodnie z
wymaganiami normy, jeeli sprawdzenia i pomiary podane w rozdziale 6 @&ly dodatni wynik. Elementy
linii i kanalizacji, ktére w wyniku przeprowadzortychada otrzymaly ocen ujemms, powinny by
wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone dbioru.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru robot dokora nalezy w oparciu o dokumentagj projektows, i ewentualnie dodatkowe ustalenia,
wynikie w czasie budowy, akceptowane przezyhiera. Jednostk obmiarows zabezpieczenia kablowych linii
telekomunikacyjnych jest metr [m].

8. ODBIOR ROBOT

Po wykonaniu zabezpieczenia kabli telekomunikaaginyVykonawca zobowrany jest

dostarczy Zamawiaicemu nasfpujace dokumenty:

— geodezyjn dokumentagj powykonawcz,
— protokoty z dokonanych pomiaréw,
— protokoty odbioru robét zanikagych,

— protokot odbioru roboét przez wdaiwy urzad telekomunikacyjny i zaktad radiokomunikacji igegansmisji.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platna¢ za jednostk obmiarovs nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocenjakosci wykonanych
robét na podstawie atestéw producentadesi, ogledzin i pomiaréw sprawdzagych.

Cena wykonania robot obejmuje:

— roboty przygotowawcze,

— wykonanie niezbdnych robét ziemnych

— zakup i dostarczenie niezibnych materiatow,

— zamontowanie rur ochronnych dwudzielnych wraz zplgezeniem

— sprawdzenie zabezpieczanegoadzenia,

— przeprowadzenie préb i konserwowanieagtzen w okresie gwarancji,
— zasypanie wykopu wraz zeggczeniem

— wykonanie inwentaryzacji uszizen telekomunikacyjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchongdwych. Piasek.

2. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétonzapraw.

3. PN-88/B-06250 Beton zwykty.

4. BN-85/8984-01 Telekomunikacyjne sieci kablowejstewe. Studnie kablowe.
Klasyfikacja i wymiary.

5. BN-74/3233-15 Bloki betonowe ptaskie.

6. BN-80/C-89203 Rury z nieplastyfikowanego policklowinylu (PCW).

7. PN-76/D-79353 Bbny kablowe.

8. BN-73/8984-05 Kanalizacja kablowa. Ogélne wymagabadania.

9. BN-76/3238-13 Naralzia teletechniczne i przybory pomocnicze. Spraamizio
uktadania blokéw betonowych.

10. PN-85/T-90310 Telekomunikacyjne kable miejscawgazkami czwérkowymi o
izolacji papierowej i powtoce otowianej. Ogéine wggania i

badania.

11. PN-85/T-90311 Telekomunikacyjne kable miejscawgazkami czwérkowymi o
izolacji papierowej, o powtoce ofowianej, nieopanzome i

opancerzone.

12. PN-85/T-90331 Telekomunikacyjne kable miejscawgazkami czworkowymi,
peczkowe, o izolacji polietylenowej z zapoprzeciwwilgociow,

nieopancerzone i opancerzone z ostqolietylenows lub

polwinitowa.

13. PN-83/T-90330 Telekomunikacyjne kable miejscawgazkami czwdrkowymi,
peczkowe, o izolacji polietylenowej. Ogélne wymaganbmdania.

14. BN-80/3231-25 Skrzynka kablowa 10/20.

15. BN-85/3231-28 Skrzynki kablowe 30-parowe.
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16. BN-65/8984-11 Zcza lutowane. Wymagania techniczne.

17. BN-76/8984-17 Telekomunikacyjne sieci miejsco@gdine wymagania.

18. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnaligeeciinie kablowe. Projektowanie i
budowa.

19. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie naptaie. Projektowanie i budowa.
20. BN-76/8984-26 Kontrola @nieniowa kabli telekomunikacyjnych. System z
automatycznym dopetniaczem gazu. Ogolne wymagdradania.

21. BN-73/3238-08 Telekomunikacyjne linie napowie& kablowe sieci miejskiej.
Szablony do znakowania.

22. BN-72/3233-13 Telekomunikacyjne linie kablowg@aBki oznaczeniowe.

23. BN-74/3233-17 Telekomunikacyjne linie kablowkigki oznaczeniowe i
oznaczeniowo-pomiarowe.

24. PN-84/T-90340 Telekomunikacyjne kable dalei&rse symetryczne z wikami
parowymi, o izolacji polietylenowej piankowej. Ogélwymagania i

badania.

25. PN-84/T-90341 Telekomunikacyjne kable dalei&rse symetryczne z wikami
parowymi, o izolacji polietylenowej piankowej, ogloce

aluminiowej z ostoa ochronm polietylenowva.

26. PN-84/T-90342 Telekomunikacyjne kable dalei&rse symetryczne z wikami
parowymi, o izolacji polietylenowej piankowej, oyglmce

aluminiowej, opancerzone, w ostonach z materiatéw

termoplastycznych.

27. PN-84/T-90345 Telekomunikacyjne kable dalei&rse symetryczne z wikami
czworkowymi o izolacji polietylenowej piankowej. Glge

wymagania i badania.

28. PN-84/T-90347 Telekomunikacyjne kable dalei&rse symetryczne z wikami
czworkowymi o izolacji polietylenowej piankowej ipmwioce

otowianej, opancerzone, z ostonami ochronnymi zzym

termoplastycznych.

29. PN-87/T-90351 Telekomunikacyjne kable dalei&ise symetryczne o izolacji
papierowo-powietrznej i powtoce otowianej. Rodzagdlk

30. PN-87/T-90352 Telekomunikacyjne kable dalek&ise symetryczne o izolacji
polietylenowo-powietrznej i powloce otowianej. Ropizkabli.

31. PN-83/T-90332 Telekomunikacyjne kable miejscawéazkami czworkowymi,
peczkowe, 0 izolacji polietylenowej, o powloce stalgwspawanej,

falowanej, z ostoa polietylenowy lub polwinitows.

32. WT-84/K-187 Telekomunikacyjne kable miejscowezkowe, o izolacji
polietylenowej, ekranowane o powtoce stalowej spajdalowane]

i ostory polietylenow.

33. WT-86/K-094.02 Telekomunikacyjne kable dalekSse z parami wspotosiowymi
matowymiarowymi, o powtoce aluminiowej, nieopanaare i

opancerzone, z ostonami ochronnymi z tworzyw tedagigcznych.

34. WT-86/K-245.02 Telekomunikacyjne kable dalekSse z parami wspotosiowymi
normalnowymiarowymi, 0 powtoce metalowej, opancege@

ostonami polietylenowymi.

35. WT-80/K-132 Telekomunikacyjne kable dalekasie rozdzielcze z wizkami
czwoérkowymi o izolacji polietylenowej piankowej ippwtoce

otowianej.

36. WT-80/K-133 Telekomunikacyjny kabel rozdziel@zwiazkami parowymi o
izolacji polietylenowej piankowej i powloce otowien

37. WT-84/K-186 Telekomunikacyjne kable dalekasie rozdzielcze z wizkami
czworkowymi o izolacji polietylenowej piankowej, @kowane w

powtoce stalowej, z ostanpolietylenow.

38. BN-88/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci mieygeoLinie kablowe. Ogdlne
wymagania i badania.

39. BN-79/8976-78-78 Pustak kablowy.

40. BN-72/3233-72 Prefabrykowana przykryihelbetowa.

41. PN-77/E-05030/00 i 01 Ochrona przed kotogjchrona katodowa. Wsp6lne wymagania i
badania. Ochrona metalowycheézi podziemnych.

42. BN-89/8984-18 Telekomunikacyjne linie kablowéettasizzne. Ogélne wymagania i
badania.

43. PN-88/B-30000 Projekty budowlane. Obliczengysizne.

44. BN-73/3233-02 Telekomunikacyjne sieci kablowejsgowe. Wietrznik do pokryw.
45. BN-73/3233-03 Ramy i oprawy pokryw.
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46. BN-69/9378-30 Telekomunikacyjne sieci kablowejsgowe. Wsporniki kablowe.

47. BN-86/3223-16 Telekomunikacyjne sieci miejsco$zafki kablowe.

48. BN-79/3223-02 Telekomunikacyjne linie kablowesgoty pupinizacyjne i skrzynie

zespotdw pupinizacyjnych.

49. BN-70/3233-05 Haczyk i opaski do zawieszaniefeelicznych kabli miejscowych.

50. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

51. PN-84/T-90346 Telekomunikacyjne linie dalekesie symetryczne z wikami

czworkowymi o izolacji polietylenowej piankowej ipmwioce

aluminiowej z ostoa ochronm polietylenowva.

52. PN-87/T-90350 Telekomunikacyjne kable dalekose symetryczne o powltoce

ofowianej. Ogoine wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty

53. Instrukcja montau telefonicznych kabli miejscowych o izolacji paieo-powietrznej i powtoce
polietylenowej z zapar przeciwwilgociowy (XTKM) - ZBt - 1970 .

54.Ustawa Rady Ministréw nr 60 z dnia 21 marca 19&bdrogach publicznych.
55.Rozporzdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Maszyn Bathmych w sprawie bezpieczgtwa i

higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-nasmwych i rozbiérkowych. Dziennik Ustaw Nr 13
z dnia 10 kwietnia 1972 r.
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D -03.02.01

KANALIZACJA DESZCZOWA- regulacja pionowa wiazow, studzienek
telefonicznych, zaworow wodoagowych -analogia

1. D - 03.02.01 KANALIZACJA DESZCZOWA- REGULACJA P IONOWA WEAZOW, STUDZIENEK
TELEFONICZNYCH, ZAWOROW WODOCI AGOWYCH - ANALOGIA

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikagchniczne] (SST) as wymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwiazanych z requlaca pionowa wiazéw, studzienek telefonicznych i zaworéw
wodociagowych podczas remontu ulicy Bursztynowej w m. Rowy

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaident przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00. ,Wggania ogoine”.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycz_ prowadzesb6t zwianych z;

- regulac} pionowg wpustéwzeliwnych do istniejcych studzienekciekowych
- regulaci pionowg wtazow kanatowych

- regulacja pionowa zaworéw wodggowych

- regulac} pionowg studzienek telekomunikacyjnych.

1.4. Okreslenia podstawovg

Okre&ilenia podane w niniejszej ST s_ zgodne z ohpwicymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00. "Wymagaoigolne".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D M-00.00.00. "Wymagania ogin

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagamgéalne".
2.2. Materialy do wykonania robot

W zaleznosci od warunkéw lokalnych do odfych ST robét naley stosowé:
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* beton klasy B-25 odpowiadgy wymaganiom PN-B-06250

* kruszywo famane zgodne z wymaganiami podanymi vDSI#.04.02.

W przypadku znacznego uszkodzenia elementow igtyie naley zastosowé& wymiarg tych elementéw na
nowe.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne".
3.2. Sprzt do wykonania robot

Roboty zwizane z regulagj kratek _ciekowych magby¢ wykonane ¢cznie z ewentualnym zastosowaniem
nastpujacego spratu :

» mtoty pneumatyczne do rozbidérki nawierzchni,

* betoniarki wolnospadowe do przygotowania mieszaekbnowej,

« ubijaki mechaniczne lub zaggczarki wibracyjne

* zurawie samochodowe do momteelementow studzienek.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M 00.00.00. "Wymagagiaine".
4.2. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w spos6b zabezpiegzpjje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by rgozi BN-88/6731-08.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M 00@0'Wymagania ogolne".
5.2. Roboty przygotowawcze i pomiarowe

Regulacja pionowa poszczegoélnychaazeh powinna by wykonana przed uf@niem warstw bitumicznych
nawierzchni. Przed przygiieniem do robét naly ustalt lokalizacg urzadzeh wymagajcych regulacji oraz
wymaga wysokdgci ustawienia.. Zakres robét powinien obejméwavszystkie studzienki przeznaczone do
regulacji wg dokumentacji projektowej oraz te, kt@ostan wskazane przez igniera.

Dla kazdej kratki obgtej regulacy powinien by wyznaczony poziom odniesienia orazduma posadowienia
zgodnie z zasadami podanym w ST D-01.01.01.

5.3. Roboty rozbiérkowe

Roboty rozbiérkowe istniegej nawierzchni nale prowadzé w oparciu o zasady podane w ST D-01.02.04.
zwracajic uwag_ na to aby nie doprowadzi_ do uszkodzeeiaehtéw

podlegagcych regulacji.

Jezeli w trakcie prowadzenia robét rozbiérkowych mpsfakiekolwiek uszkodzenie elementéw podlegsich
regulacji, to Wykonawca wymieni na wiasny kosztkagizony

element.

5.4. Regulacja pionowa kratek§ciekowych

Regulacg pionow krateksciekowych naley wykona poprzez :

« demonta krateksciekowych, piefcienizelbetowych i ptyt odeizajacych,

* rozicielenie i zagszczenie warstwy kruszywa lub betonu do wymagapeg@omu,

* ponowne ustawienie piyty odeiajacej, piekcienia i kratkisciekowej,

 wypetnienie wolnych przestrzeni do poziomu istigej jezdni.

Wszystkie uszkodzone elementy studzienki haleymienic na nowe. W przypadku braku pieienia lub piyty
odciazajacej Wykonawca dostarczy i wbuduje bradag elementy. Nie dopuszczag gposadowienia kratki
sciekowej bezpgrednio na kggachzelbetowych.
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Montaz elementéw studzienkiciekowej naley przeprowadz wg zasad podanych w ST D- 03.02.01. jak dla
nowej studzienki.

Decyzg 0 sposobie wypetnienia wolnych przestrzeni pa@lny studzienk a istniejca nawierzchri podejmuje
Inzynier na podstawie warunkéw lokalnych.

5.5. Regulacja pionowa wtazéw kanatowych oraz studnek telekomunikacyjnych

Regulacg pionow studzienek naley wykona poprzez :

» demonta wtazéwzeliwnych, pokryw i piescieni zelbetowych oraz kigéw zelbetowych

* rozicielenie i zagszczenie warstwy kruszywa lub betonu do wymagapeg@omu,

* ponowne ustawienie pi@ienia i ptyty oraz whazu,

» wypelnienie wolnych przestrzeni do poziomu wiazu.

Wszystkie uszkodzone elementy studzienki halevymiené na nowe. W przypadku braku pieienia
odciazajacego Wykonawca dostarczy i wbuduje brakej elementy. Nie dopuszcza siosadowienia pokryw
zelbetowych bezpwednio na kggach. Monta  elementéw studzienki nale przeprowadz wg zasad
podanych w ST D-03.02.01. jak dla nowej studzienki.

Decyzg 0 sposobie wypetnienia wolnych przestrzeni podgnhrzynier na podstawie

warunkow lokalnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M 00.00.00. "Wymagania 0gbIn
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystpieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykaérzadania materialtéw do betonu i zapraw i uétali
recept.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyrobdt w zakresie i z
czestotliwoscia okreslona | zaakceptowan przez liyniera.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00@\lymagania ogolne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow_ dla regulacji krat i studni ugdzer podziemnych jest 1
szt.[sztuka].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Odbiér rob6t zwazanych z regulagj pionowa  kratek _ciekowych powinien Bydokonany na zasadach
odbioru robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podanych w ST D-M 00.00.00.

"Wymagania ogolne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania
ogo6lne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt podniesienia kratldgiekowej obejmuje :
* roboty przygotowawcze i pomiarowe,

* rozebranie nawierzchni wokot kratki,

» demonta_ kratki, piescienia i ptyty odangqcej,

* dostarczenie potrzebnych materiatow,

* podniesienie poziomu podia,

» ewentualne podmurowanie studzienki,

* ponowne ustawienie elementéw studzienki,
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» wypelnienie wolnych przestrzeni do poziomu isinajjezdni lub chodnika,
Cena jednostki obmiarowej nie obejmuje kosztow agynuszkodzonych lub
uzupetnienia brakiagych elementéw studzierkiekowej ktore naley rozliczy
kosztorysem powykonawczym.

Cena 1 szt regulacji wkazéw kanatowych lub studgietelekomunikacyjnych
obejmuje:

* roboty przygotowawcze i pomiarowe,

* rozebranie nawierzchni wokot wtazu lub studzienki,

» demonta_wilazu, ptyty, i wystagych elementow

» dostarczenie potrzebnych materiatow,

* podniesienie poziomu podia,

» ewentualne podmurowanie studzienki,

» ponowne ustawienie elementéw studzienki,

* wypelnienie wolnych przestrzeni do poziomu isinajjezdni lub chodnika,
Cena jednostki obmiarowej nie obejmuje kosztéw amyniiszkodzonych lub
uzupetnienia brakiagych elementéw wlazéw kanatowych oraz studzienek
telekomunikacyjnych, ktére najerozliczy kosztorysem powykonawczym.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

[1] PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

[2] PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natoneatlo nawierzchni
drogowych. wir i mieszanka

[3] PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famdonenawierzchni
drogowych

[4] PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny — karatyjna

[5] PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

[6] PN-H-74051-00 Wtazy kanatowe. Og6line wymagatiadania

[7] PN-H-74051-02 Wtazy kanatowe. Klasy B, C, Dyt typu cizkiego)

[8] PN-H-74080-01 Skrzynkizeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i
badania

[9] PN-H-74080-04 Skrzynkizeliwne wpustow deszczowych. Klasa C
[10]BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani
[11]PN-B-06250 Beton zwykly

D - 03.00.00 Odwodnienie Korpusu Drogowego

7

[12]BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdfwegi betonowe i
_zelbetowe.

10.2. Inne dokumenty

[13]Instrukcja zabezpieczania przed kowpzkonstrukcji betonowych opracowana
przez Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986

[14],Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. r@nsprojekt” - Warszawa, 1979-
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