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Gmina Ustka
76-270 Ustka, ul. Dunina 24

Przebudowa z rozbudowa g oczyszczalni $ciekéw w miejscowo $ci Rowy — etap I

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych ST

Specyfikacja Techniczna ST.01.03 zawiera informacje oraz wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét technologicznych, zwigzanych z rozbudowsg i przebudowg gminnej oczyszczalni $ciekow w
miejscowosci Rowy w ramach kontraktu pt.

Przebudowa z rozbudow g oczyszczalni $ciekdéw w miejscowo $ci Rowy — etap |l
Wojewodztwo Pomorskie dz. nr 232/1, 232/3, 234 obr eb Rowy

1.1. Zakres stosowania specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne nalezy odczyta¢ i rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w
punkcie 1.1. i wymienionych w punkcie 1.3 jako czes¢é Dokumentacji Projektowej i Przetargowe;j.
Niniejszg Szczegotowg Specyfikacje Techniczng dotyczacg wykonania robdét technologicznych zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa i rysunkami, nalezy rozumie¢ istosowa¢ wraz z 0Ogdlng Specyfikacjg
Techniczna, oraz z nizej wymienionymi Szczegbtowymi Specyfikacjami Technicznymi:

ST.01.00 Wymagania ogdlne
ST.01.04 Roboty elektryczne

1.2. Zakres robot obj etych Specyfikacjami Technicznymi

1.2.1.Pompownia gtéwna

W zakres rob6t wchodza:
» Wykonanie ogrzewania budynku pompowni poprzez zamontowanie promiennikéw elektrycznych.
> Roboty instalacyjne elektroenergetyczne wg ST.01.04
> Badania i odbior robo6t wg ST.01.03.

1.2.2.Komora w ktorej umiejscowiony jest sitopiasko wnik

W zakres rob6t wchodza:
» Wykonanie ogrzewania wewnatrz komory poprzez zamontowanie nagrzewnicy elektrycznej,
> Roboty instalacyjne elektroenergetyczne wg ST.01.04
> Badania i odbidr robot wg ST.01.03.

1.2.3.Magazyn osadu

W zakres rob6t wchodza:
» Wykonanie systemu mechanicznego transportu osadu z hali odwadniania do projektowanego
magazynu osadu w postaci 3 ogrzewanych bezwatowych spiralnych przenosnikéw, umozliwiajgcych
wyprowadzenie osadu w co najmniej dwoch punktach kazdego z boksow hali
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» Wykonanie fundamentéw pod podpory - 2 szt. .

» Wykonanie stupéw podpierajgcych - 2 szt.

> Wykonanie podpér przenosnikéw wewngtrz magazynu osadu - 11 kpl.

» Montaz zasuwy nozowej DN 250 z napedem elektrycznym sterowana z centralnego sterownika - 6
kpl.

> Wykonanie otworu 500 pod przenosniki w $écianach magazynu - 3 szt.

> Roboty instalacyjne elektroenergetyczne i AKPIA wg ST.01.04, w tym m. in. montaz szafy
sterowniczej, stanowigcej kompletng dostawe wraz z przeno$nikami (od jednego producenta).

» Przystosowanie przenosnikéw spiralnych i wykonanie w automatyce systemu sterujgcego wraz ze
zrzutem osadu w miejscu wskazanym przez Uzytkownika.

» Wykonanie projektu wykonawczego podp6r i zabudowy uktadu transportowego osadu

» Badania i odbiér rob6t wg ST.01.03.

1.2.4.Hala odwodnienia osadu

W zakres rob6t wchodza:
» Wykonanie ogrzewania obiektu poprzez zamontowanie promiennikéw elektrycznych.
» Roboty instalacyjne elektroenergetyczne wg ST.01.04
» Badania i odbiér rob6t wg ST.01.03.

1.2.5.Pompownia zaktadowa

W zakres rob6t wchodza:

» Wykonanie nowej pompowni suchej wraz z przewodem tlocznym oraz wigczeniem do dzialajgcego
systemu.

» Wykonanie posadowienia pompowni metodg studniarskg wraz z korkiem dennym.

» Wykonanie uszczelnienia pompowni wraz z izolacjami chemicznymi.

» Dostawa i montaz kompletnego wyposazenia pompowni wraz z rurociggami ze stali nierdzewnej,
armatura, drabing, pomostem, zurawiem przenosnym, wentylacjg oraz pokrywg z laminatu.

» Adaptacja istniejgcej pompowni na zbiornik retencyjny

» Wykonanie przewodu grawitacyjnego DN200

» Wykonanie przewodu tlocznego DN100 wraz z wigczeniem do istniejgcego rurociggu tlocznego
DN200

> Roboty instalacyjne elektroenergetyczne i AKPIiA wg ST.01.04

» Wykonanie infrastruktury towarzyszgcej, m. in. utwardzenie polbrukiem terenu wokét pompowni

> Badania i odbior robo6t wg ST.01.03.

1.3. Okreslenia podstawowe

Pompownia $ciekdw — budowla z zamontowanym wewnatrz zespotem pomp i przewoddw stuzgcych do
podnoszenia $ciekObw oraz urzgdzeniami i wyposazeniem umozliwiajgcymi uzytkowanie i obstuge
eksploatacyjng pomp i przewodéw.
Rurociggi ttoczne — przewody tacznie z urzgdzeniami prowadzgace medium pod cisnieniem
Rurociggi grawitacyjne — przewody prowadzace medium grawitacyjnie.
Przewdd cisnieniowy — przewdd prowadzacy media pod statym ci$nieniem hydrostatycznym.
Odbiér techniczny czesciowy — odbidr techniczny poszczegdinych faz robét podlegajacych zakryciu, a
mianowicie: podioza wzmocnionego, préby szczelnosci przewodu
Odbior techniczny koncowy — odbiér techniczny catkowitego przewodu po zakonczeniu jego budowy, przed
przekazaniem do eksploatacji lub odcinka przewodu w przypadku, gdyz moze by¢ on wczeéniej oddany do
eksploataciji.
Zbiornik retencyjny — zbiornik, w ktérym gromadzone sg doptywajgce scieki, zapobiegajgcy nadmiernemu
doptywowi $ciekbw do pompowni. Stanowi bufor dla pompowni w sytuacji ponadnormatywnego doptywu
Sciekow
Hala mechanicznego odwadniania osadu - pomieszczenie, w ktorym zamontowana jest instalacja do
mechanicznego odwadniania osadow tgcznie z urzadzeniami do transportu odwodnionego osadu.
Magazyn osadu — hermetyczne pomieszczenie wykorzystywane do skladowania osadu $ciekowego.
Uzbrojenie przewodéw - armatura i przyrzady pomiarowe zapewniajgce prawidlowe dziatanie i
eksploatacje urzadzen technologicznych.
Armatura przewodéw technologicznych

- armatura zaporowa; zasuwy, przepustnice, zawory,

- armatura regulujgca; zasuwy i przepustnice regulacyjne.
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Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w Ogélnej Specyfikacji Technicznej ST.01.00 ,Definicje podstawowych poje¢ uzywanych w
specyfikacji” pkt 1.7.

1.4. Wyszczegolnienie robét towarzysz gcych

Prace demontazowe istniejgcych urzgdzen i rurociggéw. Prace budowlane i konstrukcyjne,
instalacje sanitarne i wentylacyjne, roboty instalacyjne elektroenergetyczne.

1.5. Wymagania ogéine

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjami Technicznymi i obowigzujgcymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty
zgodnie z poleceniami Inzyniera Kontraktu. Ogélne wymagania dotyczgce rob6t podano w Specyfikacjach
Technicznych ST.01.00 ,Wymagania ogolne”.

2.0.MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotycz gce materiatow

Ogoblne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST 01.00.00

~Wymagania ogoélne” pkt 2.
Urzadzenia dostarczone na plac budowy nalezy:

- sprawdzi¢ zgodnos¢ i kompletnos¢ dostarczonego urzadzenia,

- sprawdzi¢ zabezpieczenia w trakcie transportu,

- sprawdzi¢ stan opakowania,

- dokona¢ ogledzin w celu stwierdzenia ewentualnych uszkodzen w czasie transportu,

- dokona¢ roztadunku za pomoca odpowiedniego sprzetu,

- jezeli urzgdzenie nie bedzie montowane bezposrednio po roziadunku, to nalezy

zlozy¢ je do magazynu i odpowiednio zabezpieczy¢ do czasu montazu.

2.2. Rodzaje materiatéw i urz adzen oraz wytyczne wykonania

2.2.1.Pompownia gtéwna

« Panelowy promiennik elektryczny 3,6 kW
« Elektroniczny sterownik temperatury ZPEL

2.2.2.Komora w ktérej umiejscowiony jest sitopiasko wnik

* Nagrzewnica elektryczna scienna 4/8 o mocy 8 kW - elementy obudowy wykonane z blachy
stalowej lakierowanej proszkowo oraz blachy cynkowanej; stabilne nozki i uchwyty do
przenoszenia, prosta obstuga jednym przetgcznikiem czterostopniowym, zabezpieczenie przed
nagrzaniem poprzez wmontowany ogranicznik temperatury, termowentylatory nie wymagajace
konserwacji, prosta konstrukcja fatwa do naprawy, cicha praca wentylatora, nie zarzace sie grzatki

« Konsola montazu nasciennego

e Termostat wbudowany w nagrzewnice

e Przelgcznik mocy grzewczej

2.2.3.Magazyn osadu

*  Przenos$nik bezwatowy spiralny poziomy do transportu osadu (P3), zlokalizowany cze$ciowo
pomiedzy budynkiem hali odwadniania osad6éw i magazynu osadoéw oraz czesciowo w budynku
magazynu osadow, przystosowany do odbioru osadu z przenosnika P2 (istniejgcy, z Etapu 1).
Konstrukcje wsporcza przenosnika P3 bedzie stanowic: 2 stupy wykonane ze stali konstrukcyjnej
zabezpieczonej antykorozyjnie.

Parametry przenosnika:
0 dtugosé przenosnika: ok. 12000 mm,
0 nachylenie przenosnika: ok. 0°

ST.01.03 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 6
ROBOTY TECHNOLOGICZNE i SANITARNE



O O O O

(@)

przepustowos¢: do 5 m¥h,
koryto U-ksztaltne przenosnika o grubosci 2,5 mm ze stali nierdzewnej AlSI304,
pokrywa przenosnika o grubosci 2mm ze stali nierdzewnej AlSI304 przykrecana,
spirala: bezwatowa D=215mm, stal specjalna obrabiana
chemicznie i termicznie o podwyzszonej
odpornosci na zuzycie.
Nie dopuszcza si e zastosowania spirali spawanej z kr  gzkoéw oraz spirali watowej,
spirala bezwatowa charakteryzuje si e brakiem o zysk w strefie transportu osadu.
Hermetyzacja przenosnika: obudowa hermetyczna ze stali AlSI304,
uszczelka gumowa pomiedzy korytem i pokrywa,

Wyktadzina przenosnika: DURAFLO P10 o grubosci 10 mm
0 podwyzszonej odpornosci na scieranie,
Instalacja: na zewnagtrz budynku/wewnatrz nieogrzewanego
magazynu osadow
Naped: Motoreduktor w wersji pchaj gco-ci agnacej
Moc silnika: 2x ~3,0 kW, IP 55, 400V, 50 Hz
Wyposazenie: 1. wysyp osadu na posadzke wyposazony

w zasuwe nozowg elektryczng 0,37kW,

2. rynna zrzutowa osadu do przenosnika P4.

3. przenosnik w wersji ogrzewanej - moc max.

2,4 kw
Ogrzewane elektrycznym kablem grzejnym strefy urz ~ gdzenia izolowane s g weing
mineraln g oraz ptaszczem ochronny wykonany ze stali AlSI 304

Stupy podpierajgce przenosnik P3

(0]

Materiat: stal konstrukcyjna zabezpieczona antykorozyjnie.

Fundamenty pod stupy

Przenosnik bezwatowy spiralny do transportu osadu (P4), zlokalizowany w budynku magazynu
osadow, przystosowany do odbioru osadu z przenosnika P3.
Parametry przenosnika:

O O O O 0O

O O o0 o

dlugosé przenosnika: ok. 19500 mm,
nachylenie przenosnika: ok 2°,
przepustowosc: do 5 m?nh,
koryto U-ksztaltne przenosnika o grubosci 2,5 mm ze stali AlSI304,
pokrywa przenosnika o grubosci 2mm ze stali AISI304 przykrecana,
spirala: bezwatowa D=215mm, stal specjalna obrabiana
chemicznie i termicznie o podwyzszonej
odpornosci na zuzycie.
Nie dopuszcza si e zastosowania spirali spawanej z kr  azkoéw oraz spirali watowej,
spirala bezwatowa charakteryzuje si e brakiem o zysk w strefie transportu osadu.
hermetyzacja przenosnika: obudowa hermetyczna ze stali AISI304,
uszczelka gumowa pomiedzy korytem i pokrywa,

wyktadzina przenosnika: DURAFLO P10 o grubosci 10 mm

0 podwyzszonej odpornosci na $cieranie,
instalacja: wewnatrz nieogrzewanego magazynu osadow
naped: Motoreduktor w wersji pchaj gco-ci ggnacej
Moc silnika: 2x 3,0 kW, IP 55, 400V, 50 Hz
Wyposazenie: 1. wysyp osadu na posadzke wyposazony

w zasuwe nozowgq elektryczng 0,37kW,

2. wysyp osadu na posadzke wyposazony

w zasuwe nozowg elektryczng 0,37kW,

3. rynna zrzutowa osadu do przenosnika P5.

4. przenosnik w wersji ogrzewanej - moc max.

4 kW,
Ogrzewane elektrycznym kablem grzejnym strefy urz  gdzenia izolowane s g weing
mineraln g oraz ptaszczem ochronny wykonany ze stali AlSI 304
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*  Przenos$nik bezwatowy spiralny typu do transportu osadu (P5), zlokalizowany
w budynku magazynu osadodw, przystosowany do odbioru osadu z przenosnika P4.
Parametry przenosnika:
o dlugosé przenosnika: ok. 22000 mm,
nachylenie przenosnika: ok 0°,
przepustowosc: do 5 m?nh,
koryto U-ksztaltne przenosnika o grubosci 2,5 mm ze stali AlSI304,
pokrywa przenosnika o grubosci 2mm ze stali AISI304 przykrecana,
spirala: bezwatowa D=215mm, stal specjalna obrabiana
chemicznie i termicznie o podwyzszonej
odpornosci na zuzycie
Nie dopuszcza si e zastosowania spirali spawanej z kr  gzkoéw oraz spirali watowej,
spirala bezwatowa charakteryzuje si e brakiem o zysk w strefie transportu osadu.
0 hermetyzacja przenosnika: obudowa hermetyczna ze stali AISI304,
uszczelka gumowa pomiedzy korytem i pokrywa,

O O O o0 O

o wyktadzina przenosnika: DURAFLO P10 o grubosci 10 mm
0 podwyzszonej odpornosci na scieranie,
o0 Iinstalacja: wewnatrz nieogrzewanego magazynu osadow
0 naped: Motoreduktor w wersji pchaj gco-ci ggnacej
0 moc silnika: 2x 3,0 kW, IP 55, 400V, 50 Hz
o Wyposazenie: 1. wysyp skratek na posadzke wyposazony

w zasuwe nozowg elektryczng 0,37kW,
2. wysyp skratek na posadzke wyposazony
w zasuwe nozowg elektryczng 0,37kW,
3. rynna zrzutowa skratek do przenosnika P5.
4. przenosnik w wersji ogrzewanej — moc
~ 4,4 kW,
o Ogrzewane elektrycznym kablem grzejnym strefy urzgdzenia izolowane sg weing
mineralng oraz ptaszczem ochronny wykonany ze stali AISI 304

e Szafa sterownicza do automatycznej pracy uktadu przenosnikéw P1-P5 (rozbudowa)
Istniej gcg szafe sterownicz g (Etap 1) dla ukladu przeno $nikéw P1+P2 rozbudowa ¢ o
projektowany w Etapie 2 ukitad przeno $nikéw P3, P4, P5.

Po rozbudowie szaf e sterownicz g przystosowa ¢ do automatycznej pracy:
- przenos$nikéw P1- P5
- zasuw elektrycznych na wysypach osadu z przenosnikow

Charakterystyka szafy sterowniczej: Ochrona IP65, zabezpieczenia przecigzeniowe napeddw,
sygnalizacja praca/awaria, listwa bezpotencjalowa do przekazania sygnatow, przetgczniki:
sterowanie reczne/automatyczne.

W celu ujednolicenia systemu sterowania uktadu tran sportowego w Etapie |

i Etapie Il nie dopuszcza si e stosowania oddzielnych szaf sterowniczych dlaka  zdego

z Etapow.

e Podpory przenosnikéw wewnatrz magazynu osadéw
Ze wzgledu na konieczno $¢ zapewnienia bezkolizyjnego ruchu tadowarki kotowej
w magazynie osadow nie dopuszcza si e zastosowania podpor przeno  $nikow
przytwierdzonych do posadzki magazynu osadéw. Proje ktowane podpory przeno $nikéw
beda przytwierdzone do $cian magazynu osadéw oraz zelbetowych podci agéw wewn atrz
magazynu osadow.
Materiat: stal konstrukcyjna zabezpieczona antykorozyjnie.

*  Wyposazyé zasuwe umieszczong na wysypie przenosnika P2 (istniejgca zasuwa, Etap 1) w
sitownik elektryczny i podpigé do szafy sterowniczej.

» Wykonawca opracuje i przedstawi projekt zabudowy ukladu transportowego osadu w celu
akceptacji przez Inwestora.

2.2.4.Hala odwodnienia osadu

« Panelowy promiennik elektryczny 3,6 kW
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Elektroniczny sterownik temperatury ZPEL

2.2.5.Pompownia zaktadowa

2.2.5.1. Podstawowe wymagania i przepisy zwi gzane

Dostarczone przepompownie powinny byé wyprodukowane zgodnie z nastepujgcymi normami
polskimi przenoszgcymi normy europejskie:

PN-EN 12050-1:2002 — Przepompownie sciekéw w budynkach i ich otoczeniu.
Czesc¢ 1: Przepompownie sciekdw zawierajgcych
fekalia.

PN-EN 12050-2:2002 — Przepompownie $ciekéw w budynkach i ich otoczeniu.

PN-EN 12050-4:2002 — Przepompownie $ciekéw w budynkach i ich otoczeniu.

PN-EN 1671:2001 — Zewnetrzne systemy kanalizacji ci$nieniowe;j.

PN-EN 752-1:2000 — Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogélne
i definicje.

PN-EN 12334:2005 — Armatura Przemystowa. Armatura zwrotna zeliwna.

PN-EN 752-6:2002 — Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Czes¢ 6: Uktady
pompowe.

PN-EN 206-1:2003 — Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja
i zgodnosé.

PN-EN 1917:2004 — Studzienki wtazowe i niewtazowe z betonu

Czesc¢ 2: Przepompownie sciekdw bez fekaliow.

Czes$c¢ 4: Zawory zwrotne do przepompowni sciekow
bez fekaliow z fekaliami.

niezbrojonego, z betonu zbrojonego widoknem
stalowym i zelbetowe.

Wymagania dla przepompowni suchych:

e Przepompownie z pompami o przelocie wirnika réwnym lub wiekszym od 80 mm, z silnikami
zatapialnymi o zintegrowanym chtodzeniu, pozwalajgcym na prace w instalacjach suchych

«  Przepompownie dla ktérych emisja odorantéw jest ograniczona do poziomu 0,2 ppm

«  Przepompownie bez separacji skratek

e Przepompownie o wysokich standardach BHP

2.2.5.2. Wykonanie robot

Metode posadowienia przepompowni nalezy uzalezni¢ od warunkéw gruntowo-wodnych.
Spos6b postepowania okresli na wlasng odpowiedzialnos¢ Wykonawca Robét w zaleznosci od

posiadanego doswiadczenia i sprzetu oraz uzgodni z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

Jezeli w miejscu posadowienia przepompowni wystgpig grunty nienosne nalezy wykonac stosow-
ne zabezpieczenia zgodnie ze sztukg budowlana.
Kat odchylenia od pionu wykonanego zbiornika przepompowni nie moze byé wiekszy niz 1°.
Posadowiony zbiornik nie moze wykazywac¢ zadnych przeciekéw lub sgczen.

2.2.5.3. Podstawowe parametry przepompowni

4 A DN ruroci a-
NAZWA \(}/&XIARY ZBIOR- IFI;(())I\jg PARAMETRY URZADZEN goéw ttocz-
nych
Qp=52,28 m¥h
Py D f 2000 mm 2 Punkt pracy H,= 6,82 m st.w 110 PE
H = 4040 mm Moc na zasilaniu |P1=2,95 kW

Gdzie:D — minimalna $rednica wewnetrzna zbiornika
H — minimalna wysoko$¢ zbiornika liczona od dna technologicznego do przykrycia
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2.2.5.4. Budowa przepompowni

Ogdlne informacje o suchych przepompowniach sieciow ych

Przepompownia bez separacji skratek, z suchg lokalizacjg pomp zatapialnych, eliminujgca zagro-
zenie pracownikow obstugi przez gazy niebezpieczne oraz redukujgca emisje odorantow.

Przepompownia musi legitymowac sie aktualnym znakiem CE potwierdzajgcym spetnienie normy
PN EN: 12050 ,Przepompownie $ciekdw w budynkach i ich otoczeniu” potwierdzonym przez jed-
nostke notyfikowana.

Przepompownia stanowi kompletne w petni zautomatyzowane urzgadzenie sktadajgce sie z prefa-
brykowanego zestawu technologicznego zabudowanego wraz z pompami w betonowej komorze
suchej i wspotpracujgce z zewnetrznym zbiornikiem retencyjnym.

Naptywajace do zbiornika retencyjnego $cieki kierowane sg dalej do rozdzielacza zespotu pom-
powego. Pompy sg naprzemiennie zalgczane po osiggnieciu odpowiedniego poziomu sciekow.
Poziom ten mierzony jest czujnikami zainstalowanymi na rozdzielaczu i wspotpracujgcymi z roz-
dzielnicg elektryczng realizujgcg zadany algorytm sterowania w systemie pracy automatyczne;.
Przy intensywnym naptywie i przekroczeniu poziomu zatgczenia jednej pompy, nastepuje zalg-
czenie drugiej pompy. Rozdzielnica wyposazona jest w modem do komunikacji dwukierunkowej z
dyspozytornig.

Cechy charakterystyczne

1. Odpompowanie w kazdym cyklu calej objetosci zbiornika retencyjnego.

2. Mozliwos¢ wykorzystania pomp dowolnych producentéw w trakcie eksploatacii.
3. Wykonanie z materiatéw odpornych na korozje.

4. Eliminacja zagrozenia gazami niebezpiecznymi.

5. Eliminacja odoréw.

6. Brak separacji skratek.

Zagospodarowanie terenu wokot przepompowni

Teren przepompowni powinien by¢ utwardzony za pomocg kostki brukowe;.

Wymagania dotycz gce zbiornikow

1. Zbiorniki przepompowni nalezy wykona¢ z betonu klasy C40/50.

2. Stosowac elementy zbiornika opatrzone znakiem CE na potwierdzenie zgodnosci produkcji
wg norm zharmonizowanych z dyrektywg 89/106/EWG.

3. W zbiornikach betonowych stosowa¢ uszczelnienia zamkéw pomiedzy elementami przy uzy-
ciu uszczelek gumowych nieklejonych.

4. Przejscia przez sciany zbiornika winny byé wykonane jako szczelne i elastyczne.

5. Grubosc¢ dna zbiornika nie moze by¢ mniejsza jak 200 mm.

6. Srednica zbiornika powinna by¢ dobrana do gabarytéw pomp i wyposazenia wewnetrznego,
dla przepompowni 2. pompowe;j.

7. Otwory technologiczne w plaszczu zbiornika nie mogg by¢ lokalizowane na poziomie
uszczelnionych zamkéw miedzy kregami.

8. Przykrycie przepompowni winno pozwala¢ na dostep (po otwarciu), do calego przekroju
zbiornika.

9. Zawias pokrywy nalezy wyposazy¢ w blokade zabezpieczajgcg przed samoczynnym za-
mknieciem. Kagt petnego otwarcia pokrywy w pozycji zablokowanej winien wynosi¢ min. 60°
do powierzchni terenu. Otwarta pokrywa nie moze wspierac sie na ogrodzeniu lub nadziem-
nych urzadzeniach technologicznych zwigzanych z przepompowniag.

10. Zamek przykrycia powinien by¢é odporny na zanieczyszczenia, uszkodzenia i warunki atmos-
feryczne.

11. Wentylacja komory (nawiewna i wywiewna) powinna by¢ wykonana jako grawitacyjna. Kon-
strukcja kominkéw wentylacyjnych winna uniemozliwia¢ wrzucanie do zbiornika jakichkol-
wiek przedmiotow.

12. Do mocowania wyposazenia statlego w zbiornikach nalezy stosowac¢ kotwy do betonu ze stali
kwasoodporne;.
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Pompy

» Stosowac pompy z silnikiem hermetycznym i ptaszczem chtodzgcym.

* W przepompowniach sieciowych nalezy przyjmowa¢, po dwie naprzemiennie pracujgce pom-
py z mozliwoscig automatycznego rownolegtego ich zalgczania.

 Pompy musza by¢ przeznaczone do pompowania sciekow fekalnych.

» Zastosowane pompy powinny byé dostarczone przez producenta z kablem zasilajgco-sterow-
niczym o dtugosci min. 10,0 m w ostonie neoprenowe;.

e Stosowa¢ pompy z wirnikami o wolnym przelocie minimum 65 mm.
e Ochrona silnika za pomocg czujnikéw termicznych wbudowanych w uzwojenie stojana.

Armatura i elementy wyposa zenia stalego

Wszystkie elementy wyposazenia wewnetrznego powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej
w klasie OH18N9 lub lepszej. Zigcza spawane nalezy wykonywac¢ w ostonie argonu.

Spawane elementy rurociggdw technologicznych przepompowni powinny by¢ wykonane urzgdze-
niem zapewniajgcym sprawdzenie parametréw wykonanych spoin. Stal kwasoodporna nie moze
podczas obrdbki, magazynowania i transportu styka¢ sie ze stalg zwykla. Powierzchnie kwasood-
porne powinny by¢ chronione przed uszkodzeniami mechanicznymi i zarysowaniem.
Inzynier/Inspektor Nadzoru ma prawo dokonaé kontroli stanowiska spawalniczego i parametrow
spoin w miejscu wykonywania prac spawalniczych. Do potgczen kotnierzowych nalezy stosowaé
kotnierze luzne odporne na warunki panujgce w przepompowni o owierceniu PN10. Kotnierze luz-
ne montowa¢ na fabrycznie wykonanych wywijkach wykonanych ze stali kwasoodporne;.
Do potgczen nalezy stosowac sruby, nakretki i podktadki kwasoodporne klasy A4.

Na wlocie grawitacyjnym do zbiornika przepompowni nalezy zamontowaé zasuwe przeznaczong
do sciekdw, z trzpieniem wyprowadzonym do poziomu terenu. Rurociggi ttoczne przepompowni
muszg takze posiadaé odciecia dostepne z powierzchni terenu.

Stosowac¢ zawory zwrotne o pelnym otwarciu przelotu przy predkosci 0,7 m/s zgodnie z PN-EN
12050-4.

Zamontowana armatura (zasuwy, zawory) winna posiada¢ udokumentowane w deklaracji CE do-
puszczenie do stosowania w instalacjach $ciekowych.

3.0.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych robdt, jak i tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow,
sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje Inzyniera Kontraktu.
Zgodnosé z wymogami ST-01.00. i z technologig zatlozong w Dokumentacji Projektowej do wykonania
zakresu robdét objetych niniejszg specyfikacjg wymagana bedzie w pierwszym rzedzie od ponizej
zestawionego wyposazenia wykonawcy, przedstawionego w projekcie organizacji robét podlegajgcym
zatwierdzeniu przez Inzyniera Kontraktu.

Sprzet do odwiertow pod przejscia szczelne
» urzgdzenie przewiertowe,
> agregat pradotworczy,
> sprezarka
» zuraw samochodowy,

Sprzet do montazu urzgdzen technologicznych
» zuraw samochodowy o udzwigu min. 10 Mg
» wozek widtowy o napedzie spalinowm 1,5 Mg
» ciggnik z przyczepa o nosnosci min. 3,5 Mg

Sprzet przy uktadaniu i montaz rurociggéw :
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» zuraw samochodowy,

» zageszczarka mechaniczna,

» zgrzewarki doczotowe i elektrooporowe,
> aparaty spawalnicze w ostonie argonu,
> spawarki elektryczne i acetylenowe,

> mioty udarowe,

» sprzet reczny.

4.0. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.01.00.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich s$rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ dostarczanych materiatow.
Przewiduje sie przew6z materiatow i urzgdzen od producenta lub z hurtowni i magazynow na plac budowy.
Materialy moga by¢ przewozone dowolnym $rodkiem transportu kotowego, zaakceptowanym przez
Inzyniera Budowy i rozmieszczone na catej powierzchni tadunkowej oraz zabezpieczone przed spadaniem
lub przesuwaniem.
Transport rur
Rury mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu wytgcznie w potozeniu poziomym. Rury powinny
by¢ tadowane obok siebie na calej powierzchni i zabezpieczone przed przesuwaniem sie przez klinowanie
lub inny sposéb. Rury w czasie transportu nie powinny stykaé¢ sie z ostrymi przedmiotami, moggcymi
spowodowac uszkodzenia mechaniczne. Podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzucac, a
szczegolng ostroznos¢ nalezy zachowac przy przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperaturze blisko
0°C i nizszej. Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzsza¢ scian srodka
transportu o wiecej niz 1/3 srednicy zewnetrznej wyrobu.
Transport armatury
Transport armatury powinien odbywaé sie krytymi $rodkami transportu, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami transportowymi. Armatura transportowana luzem powinna by¢ zabezpieczona przed
przemieszczaniem i uszkodzeniami mechanicznymi.
Transport urzadzen
Transport urzagdzeh moze odbywac sie odkrytymi srodkami transportowymi, zapewniajgcymi odpowiednie
zabezpieczenie tadunku przed przemieszczeniem i uszkodzeniem. Dopuszcza transport urzadzen w
elementach przygotowanych do transportu przez producenta.

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotycz 3gce wykonywania robot

Ogdblne wymagania dotyczgce wykonywania robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej
ST.01.00.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajgc
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane rurociggi i obiekty.
Wszystkie roboty musza by¢ wykonane przez wykwalifikowanych pracownikéw, stosownie do rodzaju rob6t
i kierowane przez osoby posiadajgce stosowne uprawnienia wymagane przez Prawo Budowlane.

5.2. Roboty przygotowawcze
Zakres robo6t przygotowawczych okreslono w Ogolnej Specyfikacji Technicznej ST.01.00.

5.3. Roboty ziemne
Ogodlny opis robét ziemnych okreslono w Ogdlnej Specyfikaciji Technicznej ST.01.00.

5.4. Roboty monta zowe

5.4.1.Montaz urzgdzeh w obiektach

Urzadzenia powinny by¢é montowane bezposrednio po dostawie na miejscu dla nich przeznaczonym.
Urzadzenia nalezy montowa¢ na fundamentach (stanowiskach) przygotowanych zgodnie z wytycznymi
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okreslonymi w dokumentacji projektowej i Dokumentacji Techniczno Ruchowej (DTR) dostarczonej przez
producenta urzgdzenia.

Urzadzenia montowane w obiektach, gdzie bedg prowadzone dalsze prace montazowe rurociggow,
konstrukcje, instalacji, budowlane i inne, nalezy zabezpieczy¢ przed ich uszkodzeniem np. folig
termokurczliwg, obudowg tymczasowg itp.

Przy montazu bezwzglednie przestrzegaé zalecer podanych przez Producenta urzgdzenia.

Do transportu urzgdzenia w miejsce wbudowania uzywac bezpiecznego sprzetu odpowiedniego do cigzaru
i gabarytbw montowanego urzgdzenia oraz przygotowaé plan transportu wewnetrznego, zapewniajgcy
sprawng organizacje i bezpieczne drogi transportowe na budowie i obiekcie.

Montaz pomp

Montaz i demontaz przebiega¢ bedzie przy uzyciu wdézka widlowego lub za pomocg zurawia
samochodowego.

Pompy zamontowac przy pustym zbiorniku sciekéw.
- zaznaczy¢ i wywierci¢ otwory w dnie/ fundamencie,
- przymocowac¢ pompe do podstawy srubami rozpreznymi, rozporowymi — pompa w uktadzie suchym,
- zamontowac¢ przewody ssawne i ttoczny oraz zawdr zwrotny i zasuwy odcinajace,
- podigczy¢ kabel zasilajgcy silnik i przewdd sterujacy.

Sterowanie podstawowe i awaryjne, osprzet i zabezpieczenia pomp oraz poditgczenie:
- Sterowanie, osprzet, zabezpieczenia i podtgczenie wykonaé zgodnie z ST.01.04

Uruchomienie pompy:
- wyja¢ bezpieczniki lub wytgczyc¢ zasilanie elektryczne,
- sprawdzi¢ poziom oleju w komorze olejowej
- sprawdzi¢ czy wirnik obraca sie swobodnie,
- sprawdzi¢ czy jednostka kontrolna dziata poprawnie,
- otworzy¢ zawory odcinajgce.

5.4.2.Monta z ruroci ggéw technologicznych i armatury w obiektach

Rurociggi technologiczne w obiektach wykonywane bedg z rur i ksztaltek ze stali kwasoodpornej,
spawanych i fgczonych na kotnierze z pompami, urzgdzeniami i armaturg; z rur i ksztaltek z PE fgczonych
przez zgrzewanie doczotowe i na kotnierze z urzgdzeniami i armatura.
Rurociggi ze stali kwasoodpornej nalezy fgczyc:
- ze sobg za pomoca ksztattek (trojniki, zwezki, kolana i tuki) i spawania tukowego w ostonie argonu,
-z armaturg kotnierzowa i kr6¢cami kotnierzowymi urzgdzen, za pomoca kotnierzy luznych z ,wywijka
kotnierzowsa,
- do potgczenh kotnierzowych stosowac $ruby, nakretki i podktadki ze stali kwasoodpornej,
- jako uszczelnienie potgczen kotnierzowych stosowa¢ uszczelki gumowe EPDM - plaskie.
Rurociggi ze stali kwasoodpornej ukltada¢ na odpowiednio wyprofilowanych wspornikach Iub
podwiesiach spawanych z ksztattownikéw ze stali kwasoodpornej.
Wsporniki lokalizowac tak, aby ciezar rury nie byt przenoszony na urzgdzenie i armature.

Rurociaggi z rur PE nalezy tgczyé¢:
- ze sobg za pomocg ksztattek (trojniki, zwezki, kolana i tuki) za pomoca zgrzewania,
-z armaturg kotnierzowg i kréécami kotnierzowymi urzadzen, za pomoca kotnierzy stalowych,
- do potgczeh kotnierzowych stosowac $ruby, nakretki i podktadki ze stali kwasoodpornej,
- jako uszczelnienie potgczen kotnierzowych stosowac¢ uszczelki gumowe EPDM - ptaskie.

Zasuwy i przepustnice.

Wszystkie zasuwy i przepustnice przed montazem sprawdzi¢ pod wzgledem szczelnosci i funkcji
dziatania.

Dtawice zasuw i przepustnic sg ,odprezone”. Po zamontowaniu zasuw w instalacji nalezy w trakcie
prob szczelnosci rurociggu doszczelni¢ dtawice,

- Montaz zasuw i przepustnic moze wykonac tylko przeszkolony pracownik,
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- Kotnierze rurociggu winny byé ustawione réwnolegle wzgledem siebie, aby po wlozeniu zasuwy i
uszczelek, po ich dokreceniu srubami nie powodowa¢ nadmiernych naprezen w korpusie zasuwy lub
przepustnicy. Sruby mocujgce dokrecaé ,na krzyz”.

- Naprezenia w rurociggu nie moga dziata¢ ,rozrywajgco” na zamontowang w nim zasuwe lub
przepustnice.

- Zasuwy sa wyposazone w smarownice tozysk. Czeéci ruchome zasuw nalezy systematycznie
smarowaé smarem statym.

Montaz napeddéw

Montazu naped6w elektromechanicznych na zasuwach nalezy montowa¢ za pomoca kotnierza
zgodnie z normg EN ISO 5210 lub DIN 3210. Montaz napedow niepeinoobrotowych na
przepustnicach nalezy montowac za pomocg kotnierza zgodnie z wymaganiami normy EN I1SO 5211.

6.0. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w Ogdlnych Specyfikacjach Technicznych
ST.01.00.

Kontrola odbywa¢ sie bedzie zgodnie z Programem Jakosci przediozonym przez Wykonawce i
akceptowanym przez Inzyniera.

Odbiér Robét moze nastgpié¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych

préb, pomiaréw i inspekcji, jak réwniez wykonania prac zgodnie z Dokumentacjg Projektows,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru, a takze odpowiednimi normami i
przepisami.

6.1. Pompownia gtéwna

Kontroli podlegaja:
- sprawdzenie zgodnosci wymagan i parametrow zawartych w Specyfikacjach Technicznych i
Projekcie Budowlanym z charakterystykg zamontowanych urzgdzenh
- sprawdzenie usytuowania promiennika,
- sprawdzenie prawidtowosci podigczenia,
Wykonanie robét sprawdza i potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.

6.2. Komora w ktdrej umiejscowiony jest sitopiaskown ik

Kontroli podlegaja:
- sprawdzenie zgodnosci wymagan i parametrow zawartych w Specyfikacjach Technicznych i
Projekcie Budowlanym z charakterystykg zamontowanych urzadzenh
- sprawdzenie usytuowania nagrzewnicy i konsoli
- sprawdzenie prawidtowosci podigczenia,
Wykonanie robét sprawdza i potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.

6.3. Magazyn osadu
Kontroli podlegaja:
- sprawdzenie zgodnosci wymagan i parametrow zawartych w Specyfikacjach Technicznych i
Projekcie Budowlanym z charakterystykg zamontowanych urzadzenh
- usytuowanie w planie otworu w $cianie dla przenosnika - odchyiki nie moga przekraczaé¢ +1 cm,
- usytuowanie i zgodnos$¢ z DTR montazu przenosnikéw,
- sprawdzenie poprawnosci wykonania konstrukcji, przykry¢, powtok ochronnych
i zabezpieczen antykorozyjnych.
Wykonanie robot sprawdza i potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.

6.4. Hala odwodnienia osadu

Kontroli podlegaja:
- sprawdzenie zgodnosci wymagan i parametrOw zawartych w Specyfikacjach Technicznych i
Projekcie Budowlanym z charakterystykg zamontowanych urzgdzen
- sprawdzenie usytuowania promiennika,
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- sprawdzenie prawidtowosci podigczenia,
Wykonanie robét sprawdza i potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.

6.5. Pompownia gtéwna

Kontroli podlegaja:

- sprawdzenie zgodnosci wymagan i parametrow zawartych w Specyfikacjach Technicznych i

Projekcie Budowlanym z charakterystykg zastosowanych elementéw i urzgdzen

- usytuowanie w planie otworéw w $cianach dla rurociggéw technologicznych i sieci zewnetrznej,

- usytuowanie pionowe w/w otworéw — odchyiki nie mogg przekraczac +1 cm,

- usytuowanie, montaz i uszczelnienie przej$¢ szczelnych,

- sprawdzenie Srednic i rodzaju (materiatu) rurociggow,

- usytuowanie i zgodnos$¢ z DTR montazu pomp,

- usytuowanie i zgodnos¢ z projektem rurociggow,

- usytuowanie, montaz i szczelnos¢ zasuw,

- szczelnos¢ odcinkéw rurociggéw technologicznych,

- sprawdzenie poprawnosci wykonania powlok ochronnych i zabezpieczen antykorozyjnych.
Wykonanie robot sprawdza i potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.

7.0.OBMIAR ROBOT

Ogblne wymagania dotyczgce obmiaru rob6t podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej ST.01.00.
Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz podaniu rzeczywistych ilosci uzytych
materiatdw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane,
ktorych konieczno$¢ wykonania bedzie uzgodniona w trakcie trwania robdt pomiedzy Wykonawca i
Inzynierem.
Jednostkg obmiaru jest, dla:

- urzadzen (przeno$niki, pompy), armatury, ksztattek 1szt. lub 1kpl.,

- rurociggbw 1mb,

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca w sposéb okreslony w warunkach kontraktu. Sporzgdzony obmiar
Wykonawca uzgadnia z Inzynierem w trybie ustalonym w umowie. Warunki obmiaru nalezy poréwnac z
dokumentacjg techniczng w celu okreslenia ewentualnych rozbieznosci.

8.0. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej ST.01.00.

Odbioru robét dokonuje zesp6t powotany przez Inwestora z udziatem Inzyniera, po catkowitym
zakonczeniu prac i dokonaniu prob i pomiaréw skutecznosci dziatania wykonanego kolektora, komor,
przepompowni oraz obiektéw towarzyszacych.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST, normami i przepisami oraz
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6.0 niniejszej

specyfikacji daty wyniki pozytywne.

Odbidr robét zanikaj gcych i ulegaj gcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegajg wszystkie technologiczne czynnosci
zwigzane z wykonywaniem rurociggéw, armatury, pomp, przejs¢ szczelnych oraz wykonaniem obiektow
towarzyszgcych.

- roboty demontazowe,

- roboty budowlane i konstrukcyjne

- roboty montazowe wykonania rurociggow

- proby szczelnosci przewodow.
Odbidr rob6t zanikajgcych powinien byé dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i poprawek
bez hamowania ogdlnego postepu robét.
Dopuszcza sie zwiekszenie lub zmniejszenie dlugosci przeznaczonego do odbioru odcinka przewodu z
tym, ze powinna by¢é ona uzalezniona od warunkéw lokalnych oraz umiejscowienia uzbrojenia lub
uzasadniona wzgledami techniczno-ekonomicznymi.
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Inzynier dokonuje odbioru robét zanikajacych zgodnie z zasadami okreslonymi w ST.01.00 ,Wymagania
ogolne”.

PROBY ODBIOROWE

Préby odbiorowe majg za zadanie stwierdzenie prawidtlowosci montazu instalacji. Aparaty i urzgdzenia
powinny by¢ usytuowane zgodnie z dokumentacjg wykonawczg, a montaz przeprowadzony zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w DTR dostarczonych przez producentéw poszczegélnych urzgdzen.

Nalezy zwraca¢ uwage na dokladne, wspotosiowe ustawienie silnika i elementu napedzanego. W
koniecznych przypadkach nalezy stosowaé¢ podktadki, aby zapewni¢ prawidiowe wypoziomowanie
urzadzen.

Montaz instalacji rurowych nalezy rozpoczyna¢ od pomp lub innych urzadzen zwracajgc uwage na
niezbedne podparcia rurociggéw i armatury, z uwzglednieniem ruchéw termicznych.

Zakres podstawowych badan odbiorowych obejmuje:

- Sprawdzenie zgodnosci wykonania z dokumentacja.

- Sprawdzenie prawidtowosci montazu urzgdzen i armatury z wymaganiami zawartymi w DTR lub
innych zaleceniach producentéw.

- Sprawdzenie potgczen rurowych (spawéw, kotnierzy, ztgczy mechanicznych), szczegoélnie czy nie
wystepujg naprezenia na potgczeniu rurociggéw z kré¢cami pomp i innych urzadzen.

- Usuniecie ewentualnych brakéw i usterek.

- Plukanie instalacji wodg (lub przedmuchanie powietrzem), majgce na celu usuniecie z rurociggow
wszelkich zanieczyszczen oraz ciat obcych.

- Wykonanie préb szczelnosci. Rurociggi, armatura i zbiorniki, ktére okazaly sie nieszczelne, po
usunieciu usterek nalezy ponownie poddac probie.

- Odbiorowi podlegajg takze powtoki malarskie i zabezpieczenia antykorozyjne, ktérych grubosé winna
byé wyrywkowo sprawdzona.

Ostateczny zakres préb odbiorowych (z uwzglednieniem obowigzujgcych Polskich Norm Ilub ich
odpowiednikéw) ustala Inzynier, a takze nadzoruje ich przebieg. Odbidr instalacji musi byé potwierdzony
protokétem.

ROZRUCH MECHANICZNY

Nalezy opracowa¢ instrukcje rozruchu dla poszczegélnych instalacji, obiektow lub zespotéw obiektow.
Nalezy uwzgledni¢ wymagania producentdéw poszczegodlnych urzgdzen, dotyczacych sposobu rozruchu i
zalecanych parametréw pracy.

Sam rozruch bedzie przeprowadzony przez Wykonawce lub przez powotang niezalezng grupe rozruchowa,
pod nadzorem Inzyniera i przy ewentualnym udziale pracownikéw oczyszczalni.

Nalezy rozpocza¢ od mechanicznego rozruchu (,na sucho”) poszczeg6lnych elementéw instalacji, ktory
powinien obejmowac:

- Krétkotrwate uruchomienie poszczegdlnych maszyn i urzadzen.
- Dokonanie prébnych otwar¢ i zamknie¢ armatury, itp.
ROZRUCH HYDRAULICZNY

W nastepnej kolejnosci nalezy wykona¢ rozruch na medium wiasciwym lub zastepczym. Okresli to Inzynier,
w zaleznosci od istniejgcych uwarunkowan. W przypadku obiektéw, w ktérych docelowo beda znajdowaé
sie Scieki lub osady, medium zastepczym moze byé woda.

Podstawowe czynnosci, ktdrych nalezy dokona¢ w tym okresie:

- Sprawdzi¢ szczelnosc.

- Woyskalowac¢ urzgdzenia pomiarowe.

- Wypoziomowacé przelewy.

- Uruchomic¢ urzgdzenia, obserwowac i rejestrowac ich prace (pobory pradu).
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Po bezawaryjnej pracy obiektu przez 72 godziny, potwierdzonej protokétem, uznaje sie, ze obiekt mozna
przekazac¢ do rozruchu technologicznego.

ROZRUCH TECHNOLOGICZNY

Rozruch technologiczny ma na celu sprawdzenie dziatania wszystkich obiektéw i urzgdzehn oczyszczalni
przy petnym obcigzeniu $ciekami. W czasie rozruchu technologicznego mozliwa jest kontrola poprawnosci
dziatania aparatury kontrolno-pomiarowej i systemu sterowania automatycznego w rzeczywistych
warunkach. Po okreslonym czasie pracy biologicznego stopnia oczyszczania $ciekOw nastepuje
odprowadzania osadu nadmiernego i rozruch technologiczny urzadzen ciggu osadowego.

Odbidr ko ncowy

Odbiorowi koncowemu podlega:

- sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego (polegajagce na
sprawdzeniu protok6téw badan przeprowadzonych przy odbiorach technicznych czesciowych,
protokotow préb, itd.),

- sprawdzenie aktualnosci dokumentacji technicznej, aktualnosci wprowadzonych zmian, wraz z ich
akceptacja,

- sprawdzenie prawidtowego i zgodnego z dokumentacjg techniczng wykonania wszystkich prac,

- badanie szczelnosci przewodéw (przeprowadzone przy catkowicie ukonczonym i zasypanym
przewodzie).

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny byé ujete w formie protokotu, szczegétowo
omowione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzér techniczny oraz cztonkéw komisji
przeprowadzajgcej badania.

Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru kohcowego nalezy uznac za pozytywne, jezeli wszystkie
wymagania (kompletnosci dokumentacji, pozytywne proby szczelnosci wszystkich rurociggéw, pozytywne
efekty rozruchu) zostaty spetione.

Jezeli ktére$ z wymagan przy odbiorze technicznym korcowym nie zostato spetnione, nalezy oceni¢ jego
wptyw na stopien sprawnosci dziatania uktadu technologicznego i w zaleznosci od tego okresli¢ konieczne
dalsze postepowanie.

9.0.ZASADY PLATNO $CI
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci podano w ST.01.00 ,Wymagania ogéine”.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Pfatnosci za wykonane lub zmodernizowane obiekty oraz wykonane rurociggi miedzyobiektowe po
odbiorze nalezy przyjmowac¢ na podstawie obmiaru i oceny jakosci wykonanych Robot.
Ceny jednostkowe obejmuja:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie rob6t, zabezpieczenie,

- zakup dostawe i montaz wszystkich niezbednych materiatow i urzadzen,

- dokumentacje powykonawczg, instrukcje obstugi,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej i zaleceniach
producenta,

- proby cisnienia, rozruch i prace odbiorowe,

- uporzgdkowanie miejsca prowadzenia robot.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Roboty bedg wykonywane w spos@b bezpieczny, w zgodzie z Polskimi Normami (PN) i przepisami
obowigzujgcymi w Polsce, w tym Ustawg Prawo Budowlane.

10.2. Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotujg sie na Normy, przepisy branzowe,
instrukcje. Nalezy je traktowaé jako integralng czesc i nalezy je czyta¢ tgcznie z Rysunkami i
Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaly. Uwaza sie, ze Wykonawca jest w pehi
zaznajomiony z ich zawarto$cig i wymaganiami. Zastosowanie bedg mialy ostatnie wydania
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Polskich Norm (datowane nie pdzniej niz 30 dni przed datg sktadania ofert) o ile nie postanowiono
inaczej.

10.3. Gdziekolwiek wystepujg odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest stosowanie odpowiednich
norm Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

10.4. Normy:

e« Warunki wykonania i odbioru robé6t budowlano-montazowych tom Il. Instalacje sanitarne i
przemystowe. Rok wydania 1987

e« Warunki wykonania i odbioru robé6t budowlano-montazowych tom Il. Instalacje sanitarne i
przemystowe. Rozdziat 8 — pompownie

* Prawo budowlane z 1994r

¢ PN-EN 12050-1:2002 Przepompownie sciekdw w budynkach i ich otoczeniu.
Czes¢ 1: Przepompownie sciekéw zawierajacych fekalia

¢ PN-EN 12050-2:2002 Przepompownie sciekdw w budynkach i ich otoczeniu.
Czes¢ 2: Przepompownie sciekow bez fekaliéw

* PN-EN 12050-4:2002 Przepompownie $ciekéw w budynkach i ich otoczeniu.
Czes$¢ 4: Zawory zwrotne do przepompowni sciekéw
bez fekalibw z fekaliami

+ PN-EN 1671:2001 Zewnetrzne systemy kanalizacji cisnieniowej

* PN-EN 752-1:2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogélne
i definicje

¢ PN-EN 12334:2005 Armatura Przemystowa. Armatura zwrotna zeliwna

* PN-EN 752-6:2002 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Czes¢ 6: Uklady
pompowe

« PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja
i zgodno$c¢

* PN-EN 1917:2004 Studzienki wiazowe i niewtazowe z betonu niezbrojonego, z betonu
zbrojonego wtdknem stalowym i zelbetowe

« PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

« BN-76/8971-06 Prefabrykaty budowlane z betonu

* PN-88/B-06250 Beton zwykty

« BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny

« PN-90/B-14501 Zaprawy zwykte

¢ PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na gorgco

*  PN-77/H-04419 Proby szczelnosci

 BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe

e PN-EN 476, 2001 Wymagania ogolne dotyczgce elementow stosowanych w systemach
kanalizacji grawitacyjnej

* PN-B-10729, 1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

* PN-EN 752-4, 2001 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Obliczenia hydrauliczne i
oddziatywanie na $rodowisko

* PN-EN 752-2, 2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania

¢ PN-EN 752-5, 2001 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Modernizacja

 PN-EN 752-1, 2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia og6lne i definicje.
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 EN 13476-1:2002 System rur o $ciankach strukturalnych z nieplastyfikowanego

polichlorku winylu (PVC-U), propylenu PP i polietyleni PE. Czes$¢
1Wymagania dotyczgce rur, ksztaltek i systemu

e PN-EN 1401-1 Rury kanalizacyjne z PVC-U. Ksztalty i wymiary

10.5. Wymagania formalne

Dostawca urzadzen powinien zapewnic:

- opis techniczny urzadzenia z uwzglednieniem parametrow silnikéw, rodzaju materiatébw z ktdrych
wykonane zostato urzadzenia,

- rysunek urzgdzenia z podaniem nazwy dostawcy;

- minimum dwie listy referencyjne od eksploatatorow tego typu urzgdzen.

Wymagania dotyczgce producentéw urzadzen:
- Posiadanie serwisu oraz magazynu czesci zamiennych na terenie Polski.
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